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Teile-Nr. Bezeichnung Material

160 Deckel Polykarbonat SM60/0
160.1 Deckel Wegeventil Polykarbonat SM60/0
163.1 Abdeckung Polykarbonat SM60/0
165.1 Abdeckung

191.2 Halter Messing, vernickelt
198.1 Verbindungsplatte

210.1 Antriebswelle Polykarbonat SM60/0
314.1 Anschlagscheibe Edelsthal 304L
410.1 Profildichtung NBR 70

410.2 Profildichtung NBR 70

410.3 Profildichtung NBR 70

410.4 Profildichtung NBR 70

410.5 Profildichtung NBR 70

410.7 Profildichtung NBR 70

410.8 Profildichtung NBR 70

410.11 Profildichtung NBR 70

412.1 O-Ring NBR 70

412.2 O-Ring NBR 70

412.3 O-Ring NBR 70

462.1 Federscheibe

554.1 Unterlegscheibe Edelsthal

554.2 Unterlegscheibe Edelsthal

554.4 Zahnscheibe Stahl

62.2 E/A Einstellnocke

629 E/A Stellungsanzeige

69- 12 Gehause Polykarbonat SM60/0
74- 6.1 Platte des Wegeventils

74-7.1 Platte des Wegeventils

74-7.2 Fuhrungsstift

745.1 Sinterfilter

745.2 Sinterfilter Bronze

747.1 Profildichtung Klappe

79- 11 Durchsatzregler 1/8”

81-84.1 Schaltplan

816 E/A Winkelsensor

817.1 Deckel

82-2.1 Leiterplatte

82-2.2 Leiterplatte

82-2.3 Leiterplatte Elektroventil

88-5 Schalldampfer 1/4” BSP- Gewinde Bronze

96- 2.1 Verstellschieberplatte Polykarbonat SM60/0
96- 3 Notsteuerung Polykarbonat SM60/0
890 Sockel Polykarbonat SM60/0
900.1 Schraube A2-70

900.2 Zylinderschraube A2-70

900.3 Zylinderschraube A2-70

900.4 Zylinderschraube A2-70

900.5 Zylinderschraube A2-70

900.6 Blechchsraube A2- 80

903.1 Deckel

916.1 Gewindestopfen

916.2 Schutzkappe Gummi

916.4 Kugel Edelstahl

932.1 Sicherungsring Stahl

932.2 Selbstverriegelung, verstarkt Stahl

950.1 Schliessfeder

950.2 Antriebsfeder, feststellbar Edelstahl

970.1 Etikett Polyester + Klebemittel
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Warnungen

n -

ACHTUNG!

Gzr Einbau und die Inbetriebnahme elektropneumatischer Antriebe mUssh
fachgerecht und insbesondere unter Beachtung folgender Regeln erfolgen:

Rohrleitungen:

Bei der Inbetriebnahme einer neuen oder veranderten Anlage vor Anschluss
des Antriebs die Rohrleitungen durchblasen, damit keine Verunreinigungen
(Spane, Sinter, Teflon, Schweilpulver etc.) im Kreislauf verbleiben, die beim
Bau nicht vermieden werden kénnen.

Elektrische Kabel: Vor dem endglltigen Anschluss mussen die
Netzspannung und der Wert des Steuersignals Uberprift werden.

Steuereinheit SMARTRONIC AS-i: Deckel und Anschlusshaube mussen
korrekt geschlossen werden, damit der Inhalt vor Feuchtigkeit sowie ganz
allgemein vor auBeren Einflissen (Staub, aggressive Einwirkungen etc.) und
eventuellen Stérungen geschiitzt ist, die die Innenteile beschadigen
kénnten.

Anschluss mit Stopfbuchse:

Bei Anschlissen mit Stopfbuchse (SB) missen folgende Regeln beachtet
werden:

- Die SB muss zum Kabeldurchmesser passen

- Die SB muss eng am Kabel sitzen

- Wenn nur eine der beiden SB benutzt wird, muss die nicht verwendete SB

durch einen dichten Verschluss ausgetauscht oder die SB abgedichtet
werden.

Der Pneumatikanschluss muss gemaf der technischen Spezifikation des jeweiligen Produkts erfolgen.
(s. IV-1 Pneumatikanschlusss)

R Ya

eine Gefahr fiir Gegenstéande und Personen darstellen. Das Uberschreiten der angegebenen Werte kann

Die in der vorliegenden Bedienungsanleitung angegebenen Werte dirfen keinesfalls Gberschritten
werden!
Diese Einheit ist ein elektrisches Gerét, das Bauteile enthélt, die unter Druck stehen. Als solches kann es
Schaden verursachen.

d

Vo

Die SMARTRONIC AS-i-Einheit und ihre Zubehdrelemente dirfen niemals entkuppelt oder ausgebaut wer-

er Antrieb nicht mehr unter Druck steht. Dazu den Druckknopf der Notbetatigung der Pilotventile driicken. Weiterhin
muss vor jedem Abbau sichergestellt werden, dass die Netzkabel von der Stromquelle getrennt sind.

den, wenn sie unter Druck stehen.
r Ausbau des Wegeventils, der Magnetventile und der Steuereinheit selbst muss stets sichergestellt werden, dass

Dieser Vorgang kann ein Verletzungsrisiko darstellen, wenn die Sicherheitsvorschriften nicht eingehal-
ten werden und die Offnung zwischen Klappenscheibe und Sitz zuganglich ist

Bei Kontrollen im Werk oder am Einsatzstandort muss die an den Antrieb angeschlossene Armatur und
die aufgebaute SMARTRONIC AS-i-Steuereinheit von der vollstandigen Offnung bis zur vollstandigen
SchlieBung betatigt werden.

)



KSB b‘ SMARTRONIC AS-i R1313

Inhalt
Seite
| - EinfUhrung 6
I-1 Allgemeines 6
-2 AS- i- Feldbus 6
I-3 Funktionsprinzip 7
I-4 Technische Daten 8
Il - Aufbau auf einen Pneumatikantrieb 9

II-1 ACTAIR 3 bis 200, ACTAIR NG 2 bis 160, DYNACTAIR 1.5 bis 100 und DYNACTAIR 1 bis 80 9

1I-2 ACTAIR NG 240 bis 700 und DYNACTAIR NG 120 bis 350 10

11-3 ACTAIR 400 bis 1600 und DYNACTAIR 200 bis 800 sowie andere Vierteldrehungs-Stellantriebe 11

II-4 Lineare Stellantriebe 12

lll- Aufbau des SMARTRONIC AS-i mit Antrieb auf die Armatur 14
IV - Druckluftversorgung 14
IV-1 Pneumatikanschluss 14

IV-2 Mechanische Einstellung der Betatigungszeit 15

IV-3 Manuelle Steuerung mit der manuellen Notsteuerung 17

V - Elektrische Anschlisse 19
V-1 Anschlusshaube 19

V-2 Verbindung zum AS-i-Netz 19

VI - AS-i-Kommunikation 20
VI-1 AS-i- Master 20

VI-2 SMARTRONIC AS-i R1313 20
VI-2-1 Slave - Profil 20

VI-2-2 Slave - Adresse 20

VI-2-3 Datenaustausch 20

VIl - Lokale Benutzerschnittstelle 22
VII-1 Deckel 22

VII-2 Hauptbildschirm 23

VII-3 Bildschirme der Untermenis 24

VIIl - Verwendung des SMARTRONIC AS-i R1313 26
VIII-1 Unterspannungsetzen 26

VIII-2 Selbstkalibrierung 26
VIII-2-1 Einstellen des Hubs des Winkelsensors 26

VIII-2-2 Start der Selbstkalibrierung 27

VIII-3 Betriebsmodi 27
VIII-3-1 Automatikmodus 27

VIII- 3-2 Manueller Modus 28

VIlI-4 Andere Funktion des Stellungsreglers SMARTRONIC AS-i R1313 28
VIlI-4-1 Anzeige der Positionierungsdaten 28

VIlI-4-2 Manuelle Kalibrierung 29

VIlI-4-2-1 Hub Positionierung 29

VIlI-4-2-2 Totzone Positionierung 30

VIlI-4-2-3 Zunahme des Stellungsreglers 30

VIlI-4-3 Einstellung der Schlierichtung der Armatur 31

VIlI-4-4 Produktdiagnose 31

VIlI-4-5 Konfiguration der Anzeige des Hauptbildschirms 32

IX - Funktionsstérungen - Ursachen und Lésungen 33
X - Kodierungen 34
XI - Kit und Ersatzteile 35



KSB b‘ SMARTRONIC AS-i R1313

| - Einleitung
| - 1 Allgemeines

Die vorliegende Benutzeranleitung beschreibt den Stellungsgeber SMARTRONIC AS- iR1313.Dieses Gerat dient der
Steuerung der Antriebe mit Vierteldrehung ACTAIR und DYNACTAIR und wird direkt auf die genormte VDI/VDE
3845- Schnittstelle montiert. Es ermdglicht gleichzeitig die mechanische sowie die direkte pneumatische Verbindung mit
den Kammern der Antriebe. Mit einem Adaptersatz kann der Stellungsregler auch auf jeden anderen Antrieb VDI/VDE
3845 montiert werden

(s. 8XI - Kits und Ersatzteile).

| - 2 Das AS-i- Netz

Es handelt sich um ein Netz vom Typ Master/Slave: Die Automatik (Master) empféngt die Steuersignale und gibt die
Befehle zyklisch an eine der Slave- Komponenten weiter.

Das einfache und robuste Netz ermdglicht die Verwendung von einem einzigen zweiadrigen Kabel.

Der Tréagerstrom erlaubt die Uberlagerung der Spannungsversorgung mit den Steuer- und Regelsignalen.

- Die verschiedenen Komponenten des AS- i- Netzes:

- Slave- Komponenten mit einer AS-i- Platine mit Ein- und Ausgéngen
- AS-i- Spannungsversorgung
- AS-i- Master (Automatik) fir die Steuerung/Regelung der Slave- Komponenten

Programmierung/Uberwachung

BRUCKE

Detektoren
AS- i- Master
Spannungsversorgung
AS- i- Slave
KSB- Armaturen
(AMTRONIC oder
SMARTRONIC)
AS- i- Slave

MODULE
EINGANGE / AUSGANGE
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Topologie Linear und verzweigt
Zweiadriges Kabel, nicht abgeschirmt (2 x 1,5 mm?2) firr die Dateniibertra-
Kabeltyp gung und die Spannungsversorgung der Sonden und Stellantriebe
(Tragerstrom).
Kabellange 100 m, Verlangerung bis 300 m mdglich bei Einbau von Verstarkern.

Amtronic: 31 (Profil S- 3.0) oder 62 (Profil S- B.A.E)

Anzahl der Slave- Komponenten Smartronic: 62 (Profil S- 7.A.x.5)

Zyklisches Abfragen nach Master/Slave- Prinzip.

Zugang Zykluszeit 5 ms.

Adressierung Eine einzige feste Adresse fir Slave, Adressierung lber Master mdglich.
Identifizierung und Wiederholung gestorter Telegramme. Integrierter

Schutz vor Fehlern Watchdog mit Unterbrechung der Spannungsversorgung an den

Ausgangen bei Kommunikationsstérungen mit dem AS- i- Master.

Der mit dem Smartronic AS-i R1313 verwendete AS- i- Master muss Uber ein Master- Profil AS- i M4 verfiigen,
wie in der Beschreibung AS-i 3.0 aufgefihrt.

| - 3 Funktionsprinzip

Der Stellungsregler ist numerisch und sequenziell. Das Wegeventil des Stellantriebs ist ein Ein- Aus- Typ (4/3, in
Mittelstellung geschlossen).

Bei fehlender Stromversorgung und im Fall ausbleibender Kommunikation mit einem AS- i- Master wird das Ventil in die
Riickzugsposition gestellt, wie bei der Steuerung des Stellungsreglers SMARTRONICAS- i konfiguriert (Offnen,
SchlieRen oder Stopp).

Die Positionierung des Antriebs wird durch Erregung eines der Pilotmagnetventile erzielt.

Die Ansteuerung dieser Pilotventile erfolgt tber die Elektronik- Platine, die aufgrund der Differenz zwischen der
tatséchlichen Position (Signal des Winkelpotentiometers) und dem Steuersignal einen der drei mdglichen
Betriebszustande annimmt:

- Positive Abweichung = Offnung
- Nullabweichung = Haltezustand (Beibehaltung der Position)
- Negative Abweichung = Schlie3en

Diese Steuerung arbeitet nach dem Prinzip der Pulsweitenmodulation (PWM).
Bei diesem Prinzip wird die Pulsweite als Funktion der Ist- Sollwert- Differenz gegeniiber einer festen Basisfrequenz
(Fo) moduliert.

1
Nullabweichung
0 Zeit

FO

1

Hohe Abweichung
0 - Zeit

1

Schwache Abweichung
0 - Zeit

>dt<
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| - 4 Technische Daten

Gehause
Standard- Schutzkategorie

IP 67 gemal EN 60529

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Gemalf der europaischen Richtlinie 2004/108/CE und den Normen
NF EN 61000- 6- 2 und NF EN 61000-6-4

Klimaklasse

- Lagertemperatur: - 20 °C bis+70°C
- Betriebstemperatur: - 20 °C bhis+ 70 °C

Schwingungen

- Gemal IEC 68-2- 6 Fc-Test

Gehéause
Material

PC 20% Glasfaser

Positionsanzeige

Optische Anzeige auf dem Deckel

Pneumatikanschluss

2 Mal 1/4” Gas

Elektrischer Anschluss

2 Stopfbuchsen fur Kabeldurchmesser von 6 bis 12 mm

Interne Stecker

Fur flexible Leiter mit Aderendhiilse und isolierender Eingangshiilse,
Querschnitt von 0,25 mm? (23 AWG) bis 0,5 mm? (20 AWG)

Gewicht

1,70 Kg

Druckluftverteilung
Druckanschluss

Offnung mit der Kennz. "P” und Innenfilter

Entliftung Offnung mit der Kennz. "E” und einem Schalldampfer oder ein
Auslassnetz

Auslassnetz 3 bis 8 bar (30 bis 115 psi)

Filterung 1ISO 8573-1 (2001) Klasse7 (<40um)

Taupunkt ISO 8573-1 (2001) Klasse 5 (<7 ° C und in jedem Fall <5 ° C bei Raumtemperatur)

Schmierung ISO 8573-1 (1991) Klasse 5 (< 25mg/m3)

Maximaler Durchsatz 400 NI/min

Verbrauch im Ruhezustand keiner

AS-i- Feldbus

Stromverbrauch Max. 4 W

Spannungsversorgung Uber AS- i- Netz (26.5 V DC bis 31.5 V DC)

Profil S-7.Ax.5

Max. Anzahl der Slave~Komponenten 62

Spezifikation

V3.0 (kompatibel mit den Master AS- i M4 und hdhere)

Abmessungen (mm)

F¢ Sicht aus Richtung F

122
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[l - Aufbau auf Pneumatik- Antrieben

Il - 1 ACTAIR 3 bis 200, ACTAIR NG 2 bis 160,
DYNACTAIR 1.5 bis 100 und DYNACTAIR 1 a 80

Adapterkit flr

Actair NG und
Dynactair NG

A — Uberpriifen Sie, ob die Offnungen filr die externe Versorgung des Antriebs mit den beiden Stopfen (Element 1) versehen sind.

B — Entfernen Sie die beiden Schrauben mit den Dichtungen (Element 2) (Torx-T20-Schraubendreher).

C — Trennen Sie die Einheit (Element 10) vom Boden (Element 5), indem Sie die 6 Schrauben (Element 11) herausdrehen
(Torx-T20-Schraubendreher).

D — Entfernen Sie Verteilerplatte A bzw. B (Element 8) mit beiden Dichtungen (Element 9).

E — Bringen Sie den Boden (Element 5) mit den 4 Schrauben (Element 6) (Torx-T20-Schraubendreher) am Antrieb an.
Anzugsdrehmoment = 2,5 Nm

A Prifen Sie die ordnungsgemafle Position der Dichtung (Element 4).

F — Positionieren Sie Verteilerplatte A bzw. B (Element 8) mit den beiden Dichtungen (Element 9).
Prifen Sie die ordnungsgemalRe Position der Dichtung (Element 9).

A G — Positionieren Sie die Einheit (Element 10) auf dem Boden (Element 5). Achten Sie darauf, dass Stutze (Element 12)
und Antriebswelle (Element 3) ordnungsgemaf kuppeln und ziehen Sie die 6 M4-Schrauben (Element 11) (Torx-T20-
Schraubendreher) fest.

A Priifen Sie die ordnungsgemafie Position der Dichtung (Element 7).
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I —2 ACTAIR NG 240 bis 700 und DYNACTAIR NG 120 bis 350

Adapterkit flr
Actair NG und
Dynactair NG

A — Positionieren Sie die Adapterelemente fir Actair NG und Dynactair NG.
B — Bringen Sie die Adapterkit-Platte mit 4 M5-Schrauben an der Antriebsoberflache an.

C — Trennen Sie die Einheit (Element 9) vom Boden (Element 4), indem Sie die 6 Schrauben (Element 10) herausdrehen
(Torx- T20-Schraubendreher).

D — Entfernen Sie Verteilerplatte A bzw. B (Element 7) mit den beiden Dichtungen (Element 5).
E Bringen Sie den Boden (Element 4) mit den 4 M5-Schrauben + Dichtungen + Unterlegscheiben (Element 5) (Torx-
T20- Schraubendreher) am Antrieb an.

Anzugsdrehmoment = 2,5 Nm

A Priifen Sie die ordnungsgemafe Position der Dichtung (Element 3).

F — Positionieren Sie Verteilerplatte A bzw. B (Element 7) mit den beiden Dichtungen (Element 8).

A Prufen Sie die ordnungsgemafie Position der Dichtung (Element 8).
G — Positionieren Sie die Einheit (Element 9) auf dem Boden (Element 4). Achten Sie darauf, dass Stiitze (Element 11) und
Adapter ordnungsgeman kuppeln und ziehen Sie die 6 M4-Schrauben (Element 10) (Torx-T20-Schraubendreher)

A fest. Prifen Sie die ordnungsgeméaRe Position der Dichtung (Element 6).
10
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10

Il - 3 ACTAIR 400 - 1600 und DYNACTAIR 200 - 800 sowie andere Vierteldrehungs-
Stellantriebe

Diese Anleitung bezieht sich ausschlie3lich auf pneumatische Vierteldrehungs-Stellantriebe, deren Aufbau der Richtlinie
VDI/VDE 3845 entspricht und die folgende MalRe aufweisen: A = 80 mm; B = 20 mm (Schafthéhe des Stellantriebs).
Fir andere VDI/VDE-Male bitte bei uns nachfragen.

4

4)—///
< 3
5

/
< 6
<+ 7
<+ 8

A — Sicherstellen, dass der mit dem Gehause gelieferte Sockel (1) fur diesen Stellantriebstyp geeignet ist.

Der Sockel muss seitlich Gber zwei Druckluftéffnungen %" Gas (2 - Anschlisse nicht im Lieferumfang enthalten) zur
Versorgung der Kammern des Stellantriebs verfiigen.

B — Die 6 M4-Schrauben (4) herausdrehen (TORX-Schraubendreher T20), um das Gehéause (3) vom Sockel (1) zu l6sen.

C - Platte des Wegeventils A oder B (5) inklusive der beiden Dichtungen (6) entfernen.

D — Sockel (1) am Stellantrieb befestigen: mit den 4 M5-Schrauben + Dichtungen + Unterlegscheiben (7) (TORX-
Schraubendreher T20).

E — Platte des Wegeventils A oder B (5) inklusive der beiden Dichtungen (6) wieder aufsetzen.
Korrekten Sitz der Dichtung (8) sicherstellen

F — Das Gehause (3) so auf den Sockel (1) setzen, dass der weiRe Gehauseschaft in den Schaft (9) des Stellantriebs greift
und mit den 6 M4-Schrauben (4) befestigen (TORX-Schraubendreher T20).

G — Die Offnungen des Sockels (2 x ¥4” G) (2) sind gemaR den Vorgaben in der Bedienungsanleitung des Stellantriebs an den
pneumatischen Stellantrieb (10) anzuschlieRen.

11
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Il - 4 Lineare Stellantriebe

< 6
. I
«— ’
< 8-9
2 \ \ 10
< 1
< ,
o 1
- @@ "
25

< 13-14
28-27 \

""‘-‘-§---‘~‘-‘““‘*--_ 15-15'
26 ‘\\\\\\\\\“\\~\\\\\\\\\\\\\
_—————————————__——___““—————> 16 - 17
22-23 ‘  18

< 19
< 20
< 21

—

12
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A

Diese Anleitung bezieht sich ausschlieRlich auf pneumatische lineare Stellantriebe, deren Aufbau der Richtlinie VDI/VDE
3847 entspricht und die Giber stabférmige Trager verfugen.

Fir andere Stellantriebstypen bitte bei uns nachfragen.

A — Sicherstellen, dass der mit dem Gehause gelieferte Sockel (1) fur diesen Stellantriebstyp geeignet ist.

Der Sockel muss seitlich tGber zwei Druckluftdéffnungen %2 Gas (2 - Anschlisse nicht im Lieferumfang enthalten) zur
Versorgung der Kammern des Stellantriebs verfiigen.

B — Die 6 M4-Schrauben (4) herausdrehen (TORX-Schraubendreher T20), um das Gehéause (3) vom Sockel (1) zu l6sen.
C - Platte des Wegeventils A oder B (5) inklusive der beiden Dichtungen (6) entfernen.

D — Eine Unterlegscheibe (9) und einen O-Ring (8) auf jede der 4 M5-Schrauben (7) setzen

E — Die 4 Schrauben anschlieBend zusammen mit den 4 Flachmuttern (11) am Sockel (1) anschrauben

F — Den Sockel (1) mithilfe der 4 Schrauben (7), Unterlegscheiben (13) und Muttern (14) am Winkel (12) befestigen

Der Sockel lasst sich um 180° drehen, um den Montageanforderungen zu geniigen.

L’embase peut étre positionné tous les 180° en fonction des besoins / contraintes

G — Den Kerbnagel (15’) am Mitnehmer (15) anbringen. Die Einheit mit Mutter (17) und Unterlegscheibe (16) am Schaft (1)
anbringen

H — Platte des Wegeventils A oder B (5) inklusive der beiden Dichtungen (6) wieder aufsetzen.
Korrekten Sitz der Dichtung (10) sicherstellen

| — Das Gehause (3) so auf den Sockel (1) setzen, dass der weiRe Gehauseschaft in den Schaft (1°) des Sockels greift und mit
den 6 M4-Schrauben (4) befestigen (TORX-Schraubendreher T20)

J — Die Baugruppe (18) mit Unterlegscheibe (19) tber die Spannplatte (21) am Winkel (20) anschrauben

K — Den Winkel (20) anschlie@end mit den Schrauben (22) und Unterlegscheiben (23) am Gleitstick der Armatur (24)
befestigen

L — Den Winkel (12) Gber den Winkel (25) mit den 4 Schrauben (26), Unterlegscheiben (27) und Muttern (28) an einem Trager
des Stellantriebs befestigen

Den Winkel (12) mit der Baugruppe (18) so ausrichten, dass die Baugruppe (18) im Mitnehmer (15) den gesamten Hub der
Armatur durchlauft (ochne aus dem Mitnehmern zu gleiten).

13
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[l - Aufbau der Einheit SMARTRONIC AS-i R1313/Antrieb auf der Armatur

Die Verwendung eines Winkelsensors ohne mechanische Anschlage erleichtert den Aufbau des Stellungsreglers auf der
Armatur.

Es muss unbedingt ein kompletter Offnungs- / SchlieRzyklus bis zu den mechanischen Anschldgen des Antriebs ausgefiihrt
werden, damit sich der Winkelsensor korrekt positionieren kann.

Montage N Montage M

Rohrleitung Armatur

N +

Armatur Antrieb + Amtronic Rohrleitung Antrieb + Amtronic

IV - Druckluftversorgung
IV - 1 Pneumatikanschluss

Vor jedem Pneumatikanschluss muss sichergestellt werden, dass die Rohrleitungen frei von Verunreinigungen sind,
insbesondere vor dem Start der Anlage. Aus Sicherheitsgriinden ist in die Eingangsoffnung des Gehauses ein
Sinterfilter aus Bronze eingebaut, der ein Verstopfen des pneumatischen Wegeventils durch Verunreinigungen
verhindert. Ist dieser Filter verstopft, kann ergereinigt werden. Filter ausbauen und mit einem Reinigungsmittel und/oder
mit Druckluft reinigen.

Direkter Druckluftanschluss Mit der Offnung Nr 2 Mit der Offnung Nr 4
des Stellantriebes des Stellantriebes

T~

P Auslass

Versorgung

= % Auslass
g
T

e Der Anschluss erfolgt am SMARTRONIC AS- i- Gehause. Versorgung

e Betriebsdruck: 3 bis 8 bar

e Druckanschluss: Offnung "P”

e Anschluss des Auslasses: Offnung "E” mit Schalldampfer oder Mdglichkeit zum
Anschluss an ein Auslassnetz.

Achtung: Bei einem Einsatz als Stellungsregler muss dlgeschmierte Luft mit 5 bis
25mg/m3 verwendet werden, um einen vorzeitigen Verschleild der mechanischen
Bauteile des Antriebs zu verhindern.

Achtung: Bei starken Schwingungen oder zur Vermeidung zu hoher Zugkrafte (max. 80 kg)
an den Anschlissen (¥" Gasgewinde) empfehlen wir unbedingt den Einsatz von
Schléauchen fir den Steuerluftanschluss.

14
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IV - 2 Mechanische Einstellung der Betatigungszeit

Werkseitig wird eine manuelle Einstellung der Betdtigungszeit vorgenommen, um einen optimalen

Kompromiss aus Prazision und Geschwindigkeit des Stellungsreglers zu erzielen.

Eine manuelle Verédnderung der Betatigungszeiten kann die korrekte Funktion des Stellungsreglers

beeintrachtigen.

Nach den Veranderungen muss unbedingt eine Selbstkalibrierung durchgefiuhrt werden.

Eine Offnungs- und SchlieRzeit von mindestens 0,5 s muss eingehalten werden, damit die Selbstkalibrierung

korrekt funktionieren kann.

Die Betatigungszeit der Armatur kann mit Einstellschrauben eingestellt werden, die sich seitlich am Sockel befinden

(neben der Auslassoéffnung). Die Einstellung erfolgt direkt mit einem Schraubendreher (Breite: 4 mm).

Vorgehensweise:

- Einstellschrauben gemal dem verwendeten Antrieb einstellen.

- Erneut eine Selbstkalibrierung starten

Als Anhaltspunkt empfehlen wir mindestens folgende Betéatigungszeiten:
(kurzere Betéatigungszeiten kdnnen die Préazision der Positionierung beeintrachtigen)

Doppeltwirkende Antriebe Einfachwirkende Antriebe
Typ et Minime}le Typ Minima}le
etatigungszeit Betatigungszeit
ACTAIR 3 1 Sekunde DYNACTAIR 1.5 2 Sekunden
ACTAIR 6 1 Sekunde DYNACTAIR 3 2 Sekunden
ACTAIR 12 2 Sekunden DYNACTAIR 6 2 Sekunden
ACTAIR 25 4 Sekunden DYNACTAIR 12 4 Sekunden
ACTAIR 50 5 Sekunden DYNACTAIR 25 6 Sekunden
ACTAIR 100 6 Sekunden DYNACTAIR 50 10 Sekunden
ACTAIR 200 9 Sekunden DYNACTAIR 100 15 Sekunden
ACTAIR 400 25 Sekunden DYNACTAIR 200 45 Sekunden
ACTAIR 800 50 Sekunden DYNACTAIR 400 90 Sekunden
ACTAIR 1600 90 Sekunden DYNACTAIR 800 180 Sekunden

Doppeltwirkende Antriebe

Einfachwirkende Antriebe

Typ Bett Minima_lle Typ » Minima_tle
etatigungszeit Betatigungszeit
ACTAIR NG 2 1 Sekunde DYNACTAIR NG 1 1 Sekunde
ACTAIR NG 5 1 Sekunde DYNACTAIR NG 2 1 Sekunde
ACTAIR NG 10 1 Sekunde DYNACTAIR NG 4 1 Sekunde
ACTAIR NG 15 2 Sekunden DYNACTAIR NG 6 3 Sekunden
ACTAIR NG 20 2 Sekunden DYNACTAIR NG 8 3 Sekunden
ACTAIR NG 30 2 Sekunden DYNACTAIR NG 12 4 Sekunden
ACTAIR NG 40 3 Sekunden DYNACTAIR NG 16 6 Sekunden
ACTAIR NG 60 3 Sekunden DYNACTAIR NG 25 8 Sekunden
ACTAIR NG 80 5 Sekunden DYNACTAIR NG 35 11 Sekunden
ACTAIR NG 120 7 Sekunden DYNACTAIR NG 50 16 Sekunden
ACTAIR NG 160 9 Sekunden DYNACTAIR NG 80 23 Sekunden
ACTAIR NG 240 17 Sekunden DYNACTAIR NG 120 14 Sekunden
ACTAIR NG 340 18 Sekunden DYNACTAIR NG 160 16 Sekunden
ACTAIR NG 500 30 Sekunden DYNACTAIR NG 240 27 Sekunden
ACTAIR NG 700 40 Sekunden DYNACTAIR NG 350 37 Sekunden
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Baugruppe Wegeventil - Magnetventil

Einstellschraube R2

[

Einstellschraube R1

ACTAIR 3 bis 200 und ACTAIR NG 2 bis 160 R1 R2
Anschlag SchlieRen (Standardversion) SchlieRzeit Offnungszeit
Anschlag Offnen (auf Anfrage) Offnungszeit SchlieRzeit
DYNACTAIR 1.5 bis100 und ;’SQ;L%E;?I'U”Q bei R1 R2
DYNACTAIR NG 1 bis 80

DYNACTAIR 1.5 bis 25 Schliel3en SchlieRzeit Nicht aktiv
DYNACTAIR 50 und 100 Offnung Nicht aktiv Offnungszeit
DYNACTAIR NG 1 bis 80 Offnung Nicht aktiv Offnungszeit
DYNACTAIR 1.5 bis 25 Offnung Offnungszeit Nicht aktiv
DYNACTAIR 50 und 100 Schliel3en Nicht aktiv SchlieRRzeit
DYNACTAIR NG 1 bis 80 Schliel3en Nicht aktiv SchlieRRzeit
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IV - 3 Verwendung der manuellen Notsteuerung

Hinweis: Die manuellen Notsteuerungen sind nur verfligbar, wenn die SMARTRONICAS-i - Einheit 2 stromlos
geschlossene Magnetventile verwendet:

Fall Nr. 1:

- ACTAIR 3 bis 200, Anschlag beim SchlieRen

- ACTAIR NG 2 bis 160, Anschlag beim Schliel3en

- DYNACTAIR 1.5 bis 25, Schlie3en bei Luftmangel, Anschlag beim SchlieBen
- DYNACTAIR 50, Offnung durch Luftmangel, Anschlag beim Offnen

- DYNACTAIR NG 1 bis 80, Offnung durch Luftmangel, Anschlag beim Offnen.

Ruckz tellung ohne Stromversorgun EV1=0 EVi=1 EV1=0
tickzugsstellung ohne Stromversorgung EV2=0 EV2=0 EvV2=1
STOPP STOPP Zu Auf
(bleibt in Stellung) (bleibt in Stellung)
Zu
AUf Keine manuellen Notsteuerungen verfligbar
u

Fall Nr. 2:

- ACTAIR 3 bis 200, Anschlag beim Offnen

- ACTAIR NG 2 bis 160, Anschlag beim Offnen

- DYNACTAIR 1.5 bis 25, Offnung bei Luftmangel, Anschlag beim Offnen

- DYNACTAIR 50, Schlieen bei Luftmangel, Anschlag beim Schliel3en

- DYNACTAIR NG 1 bis 80, SchlieBen bei Luftmangel, Anschlag beim Schliel3en.

Ruckzugsstellung ohne Stromversorgun EV1=0 EVi=1 EV1=0
g 9 gung EV2=0 EV2=0 Ev2=1
STOPP STOPP Auf Zu
(bleibt in Stellung) (bleibt in Stellung)
Zu
AT Keine manuellen Notsteuerungen verflgbar
u
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EV2 EV1

\

Durch eine externe Notsteuerung kénnen die
Magnetventile manuell gesteuert werden.

Um alle Interferenzen mit den elektrischen Steuerungen der Magnetventile zu verhindern, wird empfohlen,
die Notsteuerungen nur dann zu verwenden, wenn das Gerat nicht unter Spannung steht.

Die Notsteuerungen sind mit einem Verriegelungssystem
ausgestattet.
So wird die Notsteuerung verwendet:

@ Notsteuerung driicken

@ 90° Drehung ausfihren, um sie festzustellen.

EV2=0 EVi=1
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V - Elektrische Anschllisse

V - 1 Anschlusshaube

Fur den Zugang zum Anschlussklemmenbrett
die 4 TORX- Schrauben (T 20)

von der Anschlusshaube [6sen.
Anzugsmoment: 2 Nm

Dichtungen

Anschlusshaube

V - 2 Verbindung zum AS-i- Netz

der Stellungsregler SMARTRONIC AS- i R1313 wird Uber das AS- i- Netz mit Strom versorgt (es ist
keine Stromversorgung notwendig).

Maximaler Stromverbrauch 4 W.

—AS) T

L AS —
— A% T+
AS) —

[21] 22| 23] 24|
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VI - AS-4- Kommunikation

VI - 1 AS-i- Master

Der mit dem SMARTRONIC AS- i R1313 verwendete AS-i Master muss Uber ein Master- Profil AS-i M4 verfiigen,
wie in der Beschreibung AS-i 3.0 aufgefihrt.

Die Verwendung eines AS-i M3- Masters (gemaf} Beschreibung AS-i2.1) ist mit dem SMARTRONIC AS-iR1313
nicht maoglich.

VI - 2 SMARTRONIC AS-i R1313
VI - 2 - 1 Slave- Profil

Der SMARTRONIC AS-i R1313 besitzt ein Profil S- 7.A.*.5. Es handelt sich um einen Slave mit einem
erweiterten Adressierungsmodus, wie in der Beschreibung AS-i 3.0.2 aufgefuihrt. Es konnen bis zu 62
Slave-Komponenten dieses Typs mit dem AS- i- Netz verbunden werden.

VI - 2 - 2 Slave- Adresse

Die Einheit SMARTRONIC AS-i R1313 wird mit der Adresse 0 ausgeliefert.

Um mit dem AS- i- Master kommunizieren zu kénnen, muss die Einheit SMARTRONIC AS-i R1313 mit einer
Adresse zwischen 1- A und 31- B konfiguriert sein.

VI - 2 - 3 Datenaustausch

- Eingange/Ausgange vom Typ "Ein-Aus”
Die Eingangs- und Ausgangs- Bits vom Typ "Ein- Aus” werden wie folgt verwendet
(Aktualisierungszeit < 10 ms)

Input Data Image (IDI) :
Wert Bit 4 (DI3) Bit 3 (DI2) Bit 2 (DI1) Bit 1 (DIO)
Ventil nicht Ventil nicht
0 Belegt Belegt geoffnet geschlossen
1 Belegt Belegt Ventil geoffnet Ventil geschlossen

Output Data Image (ODI) :

Wert Bit 4 (DO3) Bit 3 (DO2) Bit 2 (DO1) Bit 1 (DOO0)
0 Belegt Nicht verwendet Belegt Belegt
1 Belegt Nicht verwendet Belegt Belegt
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- Analoge Ein- /Ausgange

Dank dem Kommunikationsprotokoll CTT2 werden 1 Eingangswort und 1 Ausgangswort fir die analogen
Eingangs- /Ausgangsinformationen ausgetauscht.

Die analogen Variablen werden zyklisch wie folgt ausgetauscht (Full Duplex- Kommunikation, 50 Baud in
jede Richtung)

Analog Input Data Image (AIDI) :
Byte O Position des Ventils (0,0 ... 100,0%; O ...255)

Information der Diagnose:

Bit 0: Betriebsmodus (0: Lokal; 1: Auto

Byte 1 Bit 1: Autokalibrierung lauft? (O : Nein; 1: Ja)
Bit 2: Interner Fehler? (0 : Ja; 1: Nein)

Bit 3: Nicht verwendet

Analog Output Data Image (AODI) :
Byte O Anweisung zur Position des Ventils (0,0 ... 100,0%; O ...255)

Information der Diagnose:

Bit 0: Nicht verwendet

Byte 1 Bit 1: Start der Autokalibrierung (0 — 1)
Bit 2: Nicht verwendet

Bit 3: Nicht verwendet

21



KSB b‘ SMARTRONIC AS-i R1313

VIl - Lokale Benutzerschnittstelle

Die lokale Benutzerschnittstelle besteht aus vier Tasten <+>, <->, <OK>, <ESC> und einer LCD-Anzeige, die wie folgt unterteilt
ist:

Einstellung des —
Anzeigekontrasts

ESC OK - +
VII - 1 Deckel
Fur den Zugang zur lokalen Benutzerschnittstelle Deckel
oder zur Nockeneinstellung die 4 TORX- —_— >
Schrauben (T 20) des Deckels l6sen.
Anzugsmoment: 2 Nm Dichtungen
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VII - 2 Der Hauptbildschirm:

Betriebsmodus
AUTO : Automatisches Positionieren (AS-i- Sollwert)

MANU : Manuelles Positionieren (lokale Schnittstelle)

NO CALIB : Gerat nicht kalibriert

Keine AS-i- Kommunikation erkannt:

AUTO
POS 50.0% << ASi com fault >>

AS- i- Kommunikation erkannt:

Position des Ventils (%)

Wenn der Stellungsregler nie zuvor kalibriert wurde, wird der Wert des Lagesensors in Kodiererschritten

angezeigt (SSR).
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VIl - 3 Untermeni- Bildschirm

Um Zugriff auf die Untermeniis zu erhalten:

- 5 Sekunden lang gleichzeitig auf die Tasten <OK> und <ESC> drilicken.
- Mit den Tasten <+> und <-> navigieren.

- Mit der Taste <OK> bestatigen.

- Mit der Taste <ESC> abbrechen.

Zeigt ein Untermenil an

Pfad

>main menu <+ i

Titel Untermeni. ——————»3 SETTINGS

Niveau Scrollbar

Pfad

>3>3>1.config <
ENTER pos 1

XXX. X 0/0 - Parameterwert

Pfad

|
>3>4 close dir e I

Bestitigung des Parameters ———————~ ¥~ 1.CLK <=

Parameter

24
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ECEEm —> [
LOPERATION > 1.SETPOINT
— = XXX.X%
Benutzerschnittstelle
00X %
STopeaon
3.DEVIATION
00X %
2.DIAGNO!
R
|
— T —» [oTmw
<OK> o <OK>
1.MODE > v 1AUTO Crecs VALID 2
¢ <ESC> 4—— |<OK> or <ESC>
>3>1.mode [>3>152 manu —  [3T52 manu
2.MANU <ok VALID ? <OK> <> or <->
<esc> | <ok> or <ESC> <esc> o
@—=ESC>| <OK> or <ESC> | 4<ESC> pos : 50.0 %
—_— [T —_—
* - <°EK;C 4NO cALIB oK <> or <>
— =ESCz | ssr:500 %
Only if device S32>Taut STAG
uncalibrate ABORT CALIB? CALIB DONE
<OK> or <ESC> <OK>
.
<esc>
L
ST —=> [T —p [T T SrTaE T
2.CALB> v 1AUTO> To START Oz, | CALB STEP X/X CALIB FAIL: X CALIB DONE
-« @—=ESC> |<OK> or <ESC> <ESC> to abort <OK> <OK> or <ESC>
+ -
ST - [T e T TTIOC EEEET EEEETIT
2.MANU > 1.0/C POSITION SET OPEN <OK> SET CLOSE <OK> VALID ? <OK> CALIB OK
<escx eses —» —
<= w o> <> or <-> <0K> or <EsC> <OK>
ok
BEE
EZe —> — [T REEEEL SETTTOR o
2.DEAD BAND > 1.OPEN DB SET oP DB <ok VALID ? CALIB FAIL:04
<esc> <esc> =
5 =2 x |<oK> or <EsC> <OK>
. 2R
- ZEEE ——> [FrTTm REREEn EEEELT
. 2.CLOSE DB SET CL DB <OK> VALID ? /ARNING CLK DIR
| ox <o or <esc> <ok>
STTmE —> [T ——p [T T
* 3.GAIN> 1.0PEN GAIN SET OP GAIN <OK> VALID ?
B «Ese e <ok or <Esc>
ST —_— SIS
2.CLOSE GAN SET CL GAIN <ok VALD ?
5L XXX % <OK> or <ESC>
TG m’
3.SAFETY POS VALID 2
<esc>
— 20X %
1
ST —_— e
2.cL0SE VALID 2
«<ESC <ok or <EsC>
- e
ST o — [FETEE
asTop VALID 2
<ESC> [<OK> or <ESC>
-
SRS —p [T —o> [T
4.CLOSING DIR L 10K <= VALID 2
<ESC> <ESC> |<OK> or <ESC>
T T
ST aT > [T
4 2.CCLK <OF= VALID ?
«<ESC2 |<ok> or <ESC>
TSy p— m TSI
ok =
5.DISPLAY 1.SET LCD DIR LCD ABC
<esc> SESCH <> or <>
P v A
Ty —> [T —> [T
2DEF DISPLAY| L POS<- VALID 2
<esc> <Esc> <oK>
T ———
L 2.SET VALID ?
<esc> <oK>
—
B gy —p [T
3DEV e VALID ?
<! > <OK>
4 -—
T —=> [
4INFO > 1.50ft VXX
<esc>
2481 XX
SEXIT
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VIII - Verwendung der Smartronic AS-i R1313

Optische Anzeige
der Armaturposition

LCD-Bildschirm

L

Potentiometer der Einstellung / \
des Bildschirmkontrasts Navigationstasten
\ Anschlussklemmenbrett

VIl - 1 Unterspannungsetzen

Der Bildschirm wird eingeschaltet, sobald die Einheit SMARTRONIC AS-i R1313 mit einem AS-i Netz verbunden ist.

Sobald der Hauptbildschirm sichtbar ist (nach dem KSB Logo) ist die Einheit SMARTRONIC AS-i betriebsbereit.

VIII - 2 Selbstkalibrierung

VIIl - 2 - 1 Anpassung des Hubs des Winkelsensors

Das Gerat verwendet einen Winkelsensor ohne mechanische Anschlage (ausriickbares System), der eine
automatische Anpassung des Hubs des Winkelsensors an den Hub des Antriebs ermdglicht.

Fur diese Anpassung muss in folgenden Féllen ein kompletter Offnungs- /SchlieRzyklus bis zu den
mechanischen Anschldgen des Antriebs ausgefihrt werden:

- Erster Einsatz des Stellungsreglers,
- Anderung der mechanischen Anschldge des Antriebs

Dieser Vorgang muss im manuellen Modus erfolgen, bevor eine Selbstkalibrierung erfolgt.

>main menu —pp | >3.setlings —pp [>3>1.mode —p  [>3>1>2.manu — [>3>1>2.manu
3.SETTINGS > <OK> 1.MODE > I <OK> L 2.MANU <OK> VALID ? <OK> <+>0r <->
<ESC> <ESC> <ESC> | <OK> or < S <ESC> . 0,
¢ OK> or <ESC ¢ pos : 50.0 %

Bis zum mechanischen Anschlag des Antriebs die Taste <+> drlicken. Dann auf <-> driicken, bis der andere
mechanische Anschlag des Antriebs erreicht ist.
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>3.settings
2.CALIB >

VIII -

VIIl - 2 - 2 Start der Selbstkalibrierung

Eine Selbstkalibrierung muss in folgenden Fallen erfolgen:
- Erster Einsatz des Stellungsreglers
- Anderung der mechanischen Anschlage des Antriebs
- Anderung der mechanischen Einstellung der Betitigungszeit
- Anderung eines externen Parameters, der die Positionierungsleistungen des Geréats
beeinflussen kann

Der Smartronic AS- i R1313 fuhrt eine automatische Kalibrierung durch, wodurch schnell die optimale

Einstellung des Stellungsreglers gegeniiber dem Stellantrieb gewahrleistet ist.

Dies ermdglicht:

- eine Kalibrierung des Winkelgebers

- die Berechnung und Speicherung der Gewinne, der Empfindlichkeit und der Totzone fur Offnungs- und
SchlielRvorgange.

Diese Parameter werden im Falle einer Unterbrechung der Stromversorgung beibehalten.

Es muss eine Betéatigungszeit von uUber 0,5 s eingehalten werden (siehe Kapitel IV - 2 Mechanische
Einstellung der Betatigungszeit)

>3>2>1.auto >3>2>1.auto

<OK> ABORT CALIB? CALIB DONE

<OK> or <ESC> <OK>

* *<ESC>?

oK >3>2.calib OK >3>2>1.auto >3>2>1.auto >3>2>1.auto
<OK> <OK>
1.AUTO > To START <OK> CALIB STEP X/X » |CALIBFAIL: X
<Esc> <ESC> | cok> or<ESC> | ¥ SC> to ab 0
— — or <ESC> to abort <OK>

3 Betriebsmodus

Der SMARTRONIC AS-i bietet zwei Betriebsmodi: automatisch (AUTO) , und manuell (MANU).

>main menu
3.SETTINGS >

>main menu

3.SETTINGS >

———p [>3>1>lauto
<OK> VALID ?

W >3.settings W >3>1.mode
1.MODE > " 1.AUTO
< >
<EsC> PRSI0 =52 461> or <ESC>
- T

>3>1.mode —> [>3>1>2.manu —> [>3>1>2.manu
<OK> <OK>
2.MANU VALID ? <+>0r<->
<ESC> [<OK> or < > <ESC> : 9
¢ OK> or <ESC ¢ pos : 50.0 %

VIII - 3 - 1 Automatischer Modus (auTO)

Der SMARTRONIC AS-i R1313 regelt die Position des Ventils gemall dem AS- i- Einstellwert.
Dies ist die normale Betriebsart des Stellungsreglers.

Um den AS- i- Einstellwert fir den Stellungsregler zu definieren, beziehen Sie sich bitte auf Kapitel V- 2- 3
"Datenaustausch”.

— [>3.settings — [>3>1.mode —P [>3>1>l.auto

<OK> <OK>
<OK> 1.MODE > L 1.AUTO VALID ?
<«ESC& <& <E3& [<OK> or <ESC>
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>main menu
3.SETTINGS >

VIIl - 3 - 2 Manueller Modus (MANU)

<OK>

<ESC>

>3.settings
1.MODE >

—
<OK>
<ESC>

>3>1.mode
' 2.MANU

Die Bedienperson kann:

- Die Armatur manuell positionieren,
- Den Hub des Winkelsensors (ber die mechanischen Anschlage des Antriebs automatisch einstellen
(cf. 8VIII-2-1 Anpassung des Hubs des Winkelsensors)

—
<OK>
<ESC>

>3>1>2.manu
VALID ?
<OK> or <ESC>

—
<OK>

<ESC>

>3>1>2.manu
<+>0r<->

pos : 50.0 %

Durch Betéatigen der Tasten <+> oder <-> kann der Bediener die Armatur 6ffnen oder schlieRen.

Ereignisse

©l O]

Voradnae
+

[-] driicken
< 3 Sekunden)

Schrittweiser Vorgang in Schliel3richtung

Ofe

[- ] driicken
(> 3Sekunden)

Kontinuierlicher Vorgang in SchlieRrichtung

Ol [

[+] driicken
(< 3Sekunden)

Schrittweiser Vorgang in Offnungsrichtung

Ol (@

[+] driicken
(> 3Sekunden)

Kontinuierlicher Vorgang in
Offnungsrichtung

VIII - 4 Andere Funktion des Stellungsreglers SMARTRONIC AS-i R1313

VIIl - 4 - 1 Anzeige der Positionierungsdaten

Der SMARTRONIC AS-iR1313 ermdglicht den Zugriff (nur Lesen) auf die fiir die Positionierung notwendigen
Werte dank dem Menl << BETRIEB >>.
- << SETPOINT>> gibt in % den AS- i- Einstellwert zur Positionierung des Ventils an.
- << POSITION>> gibt in % den Momentanwert der Ventilposition an.
- << SETPOINT>> gibt in % den Fehler zwischen dem Einstellwert und dem Momentanwert des Ventils an.

Zugang zu diesen Parametern:

>T.operation
1.SETPOINT
XXX.X%

7 F

>1.operation
2.POSITION
XXX.X %

« 1

>1.operation

3.DEVIATION
XXX.X %

<OK>l

Smain menu
1.0PERATION |[>|

<ESC>
—
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VIIl - 4 - 2 Manuelle Kalibrierung

Nach der ersten Selbstkalibrierung erhalt der Bediener Zugang zu den Werten fir Zunahme und Totzone
(Dead Band, oder DB) und zum Positionierungshub (O/C POSITION).

STTaw
CALIB DONE
<OK> or <ESC>

<ESC>' <oK> | T

S e —> [T —_— [ —_— [T —p [FE5iot 755510 o8 ST IO s STETTOR oS

<OK> <OK> <OK> <OK>
3.SETTINGS > 2.CALIB > 2.MANU > 1.0/C POSITION > SET OPEN <OK> SET CLOSE <OK> VALID ? <OK> CALIB OK
—<ESC”| —<ESC> —ESC| —ESC> <+> or <-> e <+> or <-> > [cok> or<Esc> | » <OK>
J T <OK>
+ - ¥ <ESC>
>T2omany —==> 7" = [Frrion 3252575100 375751 0TC oS
<OK>
2.DEAD BAND > 1.OPEN DB SET OP DB <OK> VALID ? CALIB FAIL:04
<ESC> <ESC> XX %o > |<ok> or <Esc> <OK>
7y <OK>
+
N % Tf 2ESCS |
R ——b [FT7720n EEEEE F3S2525101C pos
2.CLOSE DB SET CLDB <OK> VALID ? WARNING CLK DIR
+ R —_
«—E5¢7 XXX.X % [<OK> or <ESC> <OK>
v <ESCS__<OK>
B —_— [T — [T T [T TN
3.GAIN > <OK> 1.0PEN GAIN <Ok> SET OP GAIN <OK> VALID ?
@=ESC| <ESC> XXX.X % > [ok> or <ESC>
T
¥ <ESC> <OK>
SIT2ST G read s R R =
2.CLOSE GAIN SET CLGAIN <OK> VALID ?
«E& XXX.X % * |<ok> or <ESC>

VIIl - 4 - 2 - 1 Positionierungshub

Diese Einstellung ermdglicht eine Anpassung des Stellungsreglerbetriebs an die mechanischen
Anschlage des Antriebs.

Sie wird bei der Selbstkalibrierung automatisch ausgefihrt, der Parameter kann jedoch auch
manuell eingestellt werden.

Nach Bestéatigung von O/C POSITION (Druck von <OK>) beginnt der Vorgang zur
Einstellung der mechanischen Anschlage:

>3>2>2>1.0/C pos . . .. )
SET OPEN Armatur 6ffnen (Druck auf <+> oder <->), bis zur Offnung des mechanischen

Anschlags. Dann bestétigen (<OK>)
<+> or <->

>3>2>2>1.0/C pos
SET CLOSE Armatur schlieBen (Druck auf <+> oder <->), bis zum SchlieBen des
<+> or <-> mechanischen Anschlags. Dann bestatigen (<OK>)

Die Differenz zwischen den beiden Positionen muss Uber 45° betragen. Stellt der Stellungsregler

eine Differenz zwischen der bei der letzten Selbstkalibrierung konfigurierten
SchlieRrichtung (Uhrzeigersinn und gegen den Uhrzeigersinn) und der Schlief3richtung der Ablaufe

dieses manuellen Vorgangs fest, wird eine Warnung angezeigt, dass die Schliel3richtung geéandert
wurde
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>main menu
3.SETTINGS >

Smain menu
3.SETTINGS >

30

<OK>

L=

<OK>

B¢

VIIl - 4 - 2 - 2 Totzone der Positionierung

Diese Einstellung ermdglicht eine Veranderung der Totzone des Stellungsreglers.
Sie wird bei der Selbstkalibrierung automatisch berechnet, der Parameter kann jedoch auch
manuell eingestellt werden.

>3.settings
2.CALIB >

o1 >

L

>3>2.calib
2.MANU >

oG »

L=

>3>2>manu
2.DEAD BAND >

oG P

e

‘ <ESC>| <OK>
>3>2>2>2.db —=> [e2zeeion >3>2>2>2.>1.0db
1.0PEN DB SET OP DB <Ok 5 VALID ?
D et XXX.X % <OK> or <ESC>
4 -
‘ ? ‘ <ESC>| <OK>
>3>2>2>2.db o [Erzeece [3>2>2>2.52,Cb
2.CLOSE DB SET CL DB <OK> N VALID ?
=B xxxx % <OK> or <ESC>

OPEN DB wirkt nur bei Armaturverschiebungen in Offnungsrichtung.
CLOSE DB wirkt nur bei Armaturverschiebungen in Schlief3richtung.

Durch eine Erhdéhung der Totzone wird die Stabilitéat verbessert, was jedoch die Prazision der
Stellungsregelung beeintrachtigt.

Durch eine Verringerung der Totzone wird die Prézision verbessert, was jedoch die Systemstabilitat
beeintrachtigt.

Die Selbstkalibrierung berechnet die optimale Totzoneneinstellung (bester Kompromiss zwischen
Prazision und Stabilitat).

VIl - 4 - 2 - 3Zunahme des Stellungsreglers

Diese Einstellung ermdglicht eine Veranderung der Zunahme des Stellungsreglers.

Sie wird bei der Selbstkalibrierung automatisch berechnet, der Parameter kann jedoch auch
manuell eingestellt werden.
<ESC> | <OK>
——— [>3settings ——» [>3>2calib —» [>3>2>manu ———» [>3>2>2>3gain —» [>3>2>2>3>1.0G >3>2>2>3>1.0G
2.CALIB > <OK> 2.MANU > <OK> 3.GAN > <OK> 1.OPEN GAIN <OK> SETOP GAN | <oK> VALID ?
<ESC>| <«EsC «—E& <«—EsC <«—ESC|  xxx.x % > | <ok> or <esc>
v ot v <ESC> | <OK>
37753 gam S555557C6 5555553766
2.CLOSE GAIN | | <OK> SET CL GAIN <OK> VALID ?
<«—ESC xxxx % > | <ok> or <esc>

OPEN GAIN wirkt nur auf die Offnungszunahme der Armatur.
CLOSE GAIN wirkt nur auf die SchlieBzunahme der Armatur.

Wird die Zunahme erhoéht, verringert sich die Reaktionszeit zu Lasten der Systemstabilitat.

Eine zu hohe Zunahme kann eine Systeminstabilitat zur Folge haben.

Eine Verringerung der Zunahme verbessert die Systemstabilitéat, beeintrachtigt jedoch die
Reaktionszeit.

Die Selbstkalibrierung berechnet die optimalen Zunahmeparameter (bester Kompromiss
zwischen Reaktion und Stabilitat).
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VIIl - 4 - 3 Einstellung SchlielBrichtung der Armatur

In der Standardeinstellung wird ein Drosselschieber im Uhrzeigersinn geschlossen (CLK = Clockwise).
Dieser Parameter kann jedoch geandert werden, um den Drosselschieber mit einer Drehung gegen den
Uhrzeigersinn zu schlieen (CCLK = Counter Clockwise).

Achtung: Diese Einstellung muss der Konfiguration der Einheit aus Antrieb und Armatur entsprechen,
auf die der Stellungsregler aufgebaut ist.

Zugang zu diesen Einstellungen:

>main menu

>3.settings

—ly.  [>3>4.close dir —ly,  |>3>4>1.clk
3.SETTINGS > M <OK> 4.CLOSING DIR> | | <O%> L’ 1.CLK <= <OK> VALID ?
<ESC> <ESC> <—<EC7 | oks or <ESC>
T
>3>4.close dir —_— [>3>4>2.cck
2.CCLK <OK> VALID ?
£ <ok> or <ESC>

VIIl - 4 - 4 Produktdiagnose

Der SMARTRONIC AS-i ermdglicht die Anzeige der Anzahl der Zyklen Offnen/SchlieRen, die seit der letzten
Ruckstellung durchgefiihrt wurden (Parameter "NB of OP” von 0 bis 3 999 999 999 zyklen Offnen/SchlieRen)
und der Betriebszeit seit der letzten Rickstellung (Parameter "RUN TIME” von Oday- Ohour- Ominute bis
3650days- Ohour- Ominute) sowie eine Rickstellung dieser Parameter (RESET INFO).

Wenn einer der Maximalwerte erreicht ist, werden die beiden Parameter reinitialisiert, damit die Diagnosewerte
Ubereinstimmen.

Diese Informationen sind Uber das Menl "DIAGNOSIS” zugéanglich.

Zugang zu diesen Parametern:

>main menu

<OK>
2.DIAGNOSIS >

>2.diagnosis
1.NB of OP —
<ESC
+— XXX XXX XXX
vt |

>2.diagnosis

2.RUN TIME
xxxdxxhxxm

>2.diagnosis
3.RESET INFO

>2>3.info
RESET ?
<OK> or <ESC>

<OK>
<ESC>|
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VIIl - 4 - 5 Konfiguration der Anzeige des Hauptbildschirms

Der Hauptbildschirm des Gerats SMARTRONIC AS- i bietet eine Anzeige eines benutzerdefinierten
Parameters wie beispielsweise: Armaturenposition in % (POS), Sollwerte in % (SET), Positionierungsfehler in
% (DEV). Diese Einstellung erfolgt tber das Untermenii "DEF DISPLAY ”.

Der Text kann erneut an den Bildschirm Ubermittelt werden, damit er leichter gelesen werden kann
(unabhangig von der Montagerichtung des Stellungsreglers). Dieser Vorgang erfolgt iber das Untermeni
" SET LCD DIR ™.

Zugang zu diesen Einstellungen:

>main menu —p |>3:settings 1 85 displa e
g . play —_—
3. SETTINGS > <OK> 5.DISPLAY > <OK> 1.SETLCD DIR > <OK> LCDABC
<ESC> <«—E&
- T
+ } 08v a9l
355 display >3>5>2.def disp <QOK> > >8>5>2>1.pos
2.DEF DISPLAY > | | <OK> _ <ESC> Ab
1.POS <= l&——=="| <OK> or <ESC>
|
>3>5>2.def disp — [53555252 set
+ v 2.SET <OK> VALID ?
<ESC>[ _oK> or <ESC>
T
>3>5>2.def disp <OT’ >3>5>2>3.dev
3.DEV VALID ?
—E£| <oKk> or <ESC>
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IX - Funktionsstérungen - Ursachen und Lésungen

Funktionsstérungen

Ursachen

Losungen

Eine oder mehrere
Magnetventile sind
angesteuert, aber der
Antrieb bewegt sich nicht.

- Unzureichender Steuerluftdruck.
- Steuerluftdruck zu hoch (P > 8 bar).
- Steuerluftdruck zu niedrig (P < 3 bar).

- Armatur blockiert.

- Antrieb blockiert oder beschadigt.

- Wegeventil durch Verunreinigungen verstopft

- Druckluftzufuhr priifen.
- Druck P prifen und korrigieren.
- Druck P priufen und korrigieren.

- Prufen, ob die Klappenscheibe sich ungehindert
bewegen kann .

- Den Antrieb auswechseln.

- Den Ansaudfilter auswechseln.

Instabilitat der
Magnetventile, Pumpen.

- SMARTRONIC AS- i nicht kalibriert.

- Mechanische Einstellung (Stellschrauben) der
Betéatigungszeit zu kurz.

- Eine Autokalibrierung uber HMI ausfuhren.

- Eine langere Betéatigungszeit mechanisch einstellen
und eine Autokalibrierung starten.
Optimale Einstellung: SchlieRzeit = Offnungszeit.

Der SMARTRONIC AS-i
reagiert auf keine
Steuerung

- Die Einheit ist nicht richtig stromversorgt (Display der
lokalen Schnittstelle ist ausgeschaltet).

- Der SMARTRONIC AS-i kommuniziert mit dem
AS- i- Master nicht richtig.

- Verkabelung der Stecker und Versorgungsspannung
a prifen.

- Die Konfiguration des AS-i-Masters und dessen
Ubereinstimmung mit der Spezifikation AS-i v3.0
(Master AS-i M4) prifen.

Interface homme machine

Am Bildschirm angezeigte

Armaturenstellung entspricht nicht

der tatsachlichen Stellung

AS-iist nicht kalibriert.

- Das Winkelpotentiometer ist defekt.

- Das Winkelpotentiometer der SMARTRONIC

- Autokalibrierung des Winkelpotentiometers
Uber Software SMARTRONIC AS- i
vornehmen.

- Priifen, ob der Widerstandswert des
Winkelpotentiometers sich zwischen Schlie3en
und Offnen linear andert.
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X - Kodierungen

Kodierung Bezeichnung
Typ des Gehéauses
R001313/ 0 0 0 0 0 O R 7 2 106 0 0[|SMARTRONIC AS-i
Detektion
R------ / 0000O0O0ORY 2 1 0 6 0 O |Autokalibrierend
Detektionsposition
R------ / 0000O0O0O0RY7 2 1 0 6 0 O |Endlage wieder hergestellt
Positionsgeber
R------ / 0000O0O0O0RY7 2106 0 0|Ohne
Elektrischer Ausgang
R------ / 000O0O0O R 7 2 0 6 0 O |Mit Stopfen
R-===-- / 000O0O0O R 2 0 6 0 0 |2 PE Kunststoff M20 IP67 (Durchm. 6 bis 12)
R------ / 000O0O0OO R 7 2 0 6 0 0 |2 PE Metall M20 IP67 (Durchm. 6 bis 12)
Elektrisches Wegeventil
R-===-- / 0000O0O R 7 2 1 0 6 0 0]4/3, in Mittelstellung geschlossen (POS)
Spannung Elektrisches Wegeventil
R------ / 0000O0OO R 7 2 106 0 0]24VvDC
Antrieb
R-===-- / 00000O0. R7 2. 210 6 0 0]Actair 3 bis 200 mit Anschlag auf SchlieRen (F)
R-===-- / 00000O0. R7 3. 210 6 0 0|Actair 3bis 200 mit Anschlag auf Offnen (O)
R------ / 00000O0. R7 4. 210 6 0 O |Actair 400 bis 1600
R------ / 0000O0O0. R76 . 210 6 0 0|Dynactair 1,5 bis 25, SchlieBen bei Luftmangel (FMA)
R------ /| 00000O0. R7 7. 210 6 0 0|Dynactair 1,5 bis 25, Offnen bei Luftmangel (OMA)
R------ / 0000O0O0O. R78. 210 6 0 0|Dynactair 50 bis 100, SchlieBen bei Luftmangel (FMA)
R------ / 00000O0. R79 . 210 6 0 0 |Dynactair 50 bis 100, Offnen bei Luftmangel (OMA)
R------ / 0000O0O0O. R7A. 210 6 0 0 |Dynactair 200 bis 800, Schlieen bei Luftmangel (FMA)
R------ / 00000O0. R7B. 210 6 0 0 |Dynactair 200 bis 800, Offnen bei Luftmangel (OMA)
R------ / 0000O00. SBC. 210 6 0 0]Actair NG2a700
R------ / 0000O0O0O. TBD. 210 6 0 0|Dynactair NG 1 a 350 Fermeture par manque d'air (FMA)
R------ / 0000O0O0O. TBE. 210 6 0 0|Dynactair NG 1 & 350 Ouverture par manque d'air (OMA)
R------ / 0000O0O0O. R7W. 210 6 0 0]|Pneumatischer Stellantrieb, 1/4- Umdrehung, doppeltwirkend
R------ / 00000O0O. R7 X. 210 6 0 0]|Pneumatischer Stellantrieb, 1/4- Umdrehung, einfachwirkend
R------ / 0000O0O0O. R7Y. 210 6 0 0]|Pneumatischer Stellantrieb, linear, doppeltwirkend
R------ / 00000O0. R72Z. 210 6 0 0|Pneumatischer Stellantrieb, linear, einfachwirkend
Ruhestellung (Sicherung)
R------ / 0000O0O0. R A2 0 6 0 O |SchlieBen bei Stromausfall (FMC)
R------ / 0000O0O0. R7Y B 2 0 6 0 0 |Offnen bei Stromausfall (OMC)
R-===-- / 0000O0O. R Cc 2 0 6 0 O |Halten der Stellung bei Stromausfall (MPMC)
SMARTRONIC- Funktion
R------ / 000O0O04 R 7 2 1 0 6 0 O |Intelligenter Stellungsregler




Bezeichnung

Kodierung
R------ / 0000O0O0. R7.
R------ / 0000O0O0. R7.
R-===-- / 0000O0O0. R7.
R-===-- / 0000O0O0. R7.
R-===-- / 0000O0O0. R7.

Feldbus
AS-i S-7.A*5

Heizwiderstand
Ohne

Anzeige
3D- Fenster

Konfiguration
Ohne

Diagnose
Ohne

Méglichkeiten fiir Wegeventile

Kodierung | Bezeichnung
4/3- Wegeventil, in Mittelstellung geschlossen

R------ / R72A. . |4/3 siehe (POS) - Actair 3 bis 200 "SchlieGen” - FMC
R------ / R728B. . |4/3 siehe (POS) - Actair 3 bis 200 "SchlieRen” - OMC
R------ / R72C. . |4/3 siehe (POS) - Actair 3 bis 200 "Schlieen” - MPMC
R------ / R7 3 A. . |4/3 siehe (POS) - Actair 3 bis 200 "Offnen” - FMC
R------ / R7 3 B. . |4/3 siehe (POS) - Actair 3 bis 200 "Offnen” - OMC
R------ / R7 3 C. . |4/3 siehe (POS) - Actair 3 bis 200 "Offnen” - MPMC
R------ / R7 4 A . . |4/3 siehe (POS) - Actair 400 bis 1600 - FMC
R------ / R7 4B. . |4/3 siehe (POS) - Actair 400 bis 1600 - OMC
R------ / R7 4 C. . |4/3 siehe (POS) - Actair 400 bis 1600 - MPMC
R------ / R76 A. . |4/3 siehe (POS) - Dynactair 1,5 bis 25 - FMA - FMC
R------ / R77B. . |4/3 siehe (POS) - Dynactair 1,5 bis 25 - OMA - OMC
R------ / R7 8 A. . |4/3 siehe (POS) - Dynactair 50 bis 100 - FMA - FMC
R------ / . R79 B. . |4/3 siehe (POS) - Dynactair 50 bis 100 - OMA - OMC
R------ / . R7J A. . |4/3 siehe (POS) - Dynactair 200 bis 800 - FMA - FMC
R------ / R7 KB . 4/3 siehe (POS) - Dynactair 200 bis 800 - OMA — OMC
R------ / SBCA. . 1413 cf (POS) - Actair NG 2 a NG 700 - FMC
R------ / SBC B. . |4/3 cf (POS) - Actair NG 2 & NG 700 - OMC
R------ / SBCC. 4/3 cf (POS) - Actair NG 2 a NG 700 - MPMC
R------ / TBDA. . |4/3 cf (POS) - Dynactair NG 1 a NG 350 FMA - FMC
R------ / . TBE B . . 14/3 cf (POS) - Dynactair NG 1 a NG 350 - OMA - OMC
R------ / . R7T W. . . |4/3 siehe (POS) - Antrieb 1/4- Umdrehung, doppeltwirkend
R------ / . R7 XA. . |4/3 siehe (POS) - Antrieb 1/4- Umdrehung, einfach. - FMC
R------ / . R7 X B. . |4/3 siehe (POS) - Antrieb 1/4- Umdrehung, einfach. - OMC
R------ / . R7Y . . . |4/3 siehe (POS) - linearer Antrieb, doppeltwirkend
R------ / R7 2z A. 4/3 siehe (POS) - linearer Antrieb, einfachwirkend - FMC
R------ / R7 2ZB. 4/3 siehe (POS) - linearer Antrieb, einfachwirkend - OMC

Xl - Bausatze und Ersatzteile
Wir geben lhnen gerne Auskunft.
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