Asenkron motorlari

KSB IE3-Motor

0,55 kW ila 132 kW
2 kutuplu, 4 kutuplu

Isletim ve montaj talimati

ksB D.



Baski

isletim ve montaj talimati KSB IE3-Motor
Orijinal kullanim kilavuzu

Tum haklari saklidir. Bu kitabin icerigi Ureticinin izni olmadan dagitilamaz, ¢cogaltilamaz, dizenlenemez
veya Uglnca sahislara verilemez.
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KSB b‘ sozliik

Sozlik

Tahrik tarafi

Motorun serbest mil uclu tarafi, tahrik edilecek
calisma makinesinin bir kuplaj ya da bir tahrik
diski ve kayis ile baglanmasi icin (tahrik edilen
tahrik veya makine eleman).

Tahriksiz taraf
Motorun fan ve fan kapakl tarafi.

KSB IE3-Motor
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KSB b‘ 1 Genel

1 Genel

1.1 Prensipler
Kullanim kilavuzu, kapak sayfasinda adi gecen yapi serileri ve modeller icin gegerlidir.

Kullanim kilavuzu, her isletim asamasinda gecerli, nizami ve gtvenli kullanim
hakkinda bilgi verir.

Tip levhasinin Gzerinde yapi serisini, en énemli isletim verilerini ve seri numarasini
bulabilirsiniz. Seri numarasi trina acik bir sekilde tanimlar ve Griin kimliginin sonraki
tlm is streglerinde belirlenmesini saglar.

Bir hasar olmasi durumunda garanti hakkinin ortadan kalkmamasi icin vakit
kaybetmeden en yakin KSB servisini durumdan haberdar edin.

1.2 Hedef kitle
Bu kullanim kilavuzunun hedef kitlesi teknik egitim almis olan uzman personeldir.

1.3 Diger gecerli belgeler
Tablo 1: Diger gecerli belgelere genel bakis

Belge icindekiler

Pompanin (pompalarin) kullanim [Pompanin her isletim asamasinda nizami ve
kilavuzu (kilavuzlari) guvenli kullanimi

Baglanti semasi Elektrik baglantisi

Aksesuar ve/veya entegre makine parcalarina ait ilgili Greticinin dokimantasyonu
dikkate alinmahdir.

1.4 Sembolizm

Tablo 2: Kullanilan Semboller

Anlami

islem talimati icin yerine getirilmesi gereken kosul

Guvenlik uyarilari durumunda islem talebi

Yapilan islemin sonucu

Capraz referanslar

Birkac asamadan olusan islem talimati

Bilgi
Urtnun nasil kullanilacagina dair tavsiye ve énemli bilgiler verir.

wv
o
3
o
=2
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1.5 Uyarn bilgilerinin tanimlanmasi

Tablo 3: Uyari bilgilerinin 6zellikleri

Aciklama

1= M= TEHLIKE
Bu sinyal kelimesi, 6nlenmedigi takdirde 6ltm veya agir bir

yaralanmaya yol acan ve yUksek derecede risk teskil eden bir
tehlikeyi tanimlar.

A UYARI UYARI
Bu sinyal kelimesi, 6nlenmedigi takdirde 6lim veya agir bir

yaralanmaya yol acabilen ve orta derecede bir riske sahip olan bir
tehlikeyi tanimlar.

4076.8/08-TR

DIKKAT DIKKAT
Bu sinyal kelimesi, dikkate alinmadigi takdirde makine ve makine
fonksiyonlarini tehdit edebilecek bir tehlikeyi tanimlar.

0
o
I I I3
o
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1 Genel

Sembol

Aciklama

Genel tehlike bolgesi
Bu sembol, bir sinyal kelimesi ile bir araya geldiginde 6lim veya
yaralanmaya yol acabilecek tehlikeleri tanimlar.

Tehlikeli elektrik gerilimi

Bu sembol, bir sinyal kelimesi ile bir araya geldiginde elektrik
gerilimi ile ilgili tehlikeleri tanimlar ve elektrik gerilimi korumasi ile
ilgili bilgiler verir.

7 B>

Makine hasari
Bu sembol, DIKKAT sinyal kelimesi ile bir araya geldiginde makine
ve makine fonksiyonlarina dair tehlikeleri tanimlar.

KSB IE3-Motor
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2 Giivenlik
2 Giivenlik
i Bu bolumde verilen bilgilerin timU yuksek risk derecesine sahip olan bir tehlikeyi
TEHLIKE tanimlar.

Burada belirtilen genel gegerli glivenlik uyarilari disinda diger bélumlerde belirtilen
kullanim ile ilgili gtivenlik uyarilari da dikkate alinmalidir.

2.1 Genel bilgiler

Kullanim kilavuzu; kurulum, isletim ve bakim ile ilgili temel bilgiler icermektedir.
Bu bilgilerin dikkate alinmasi halinde trtntn gtvenli kullanimi saglanabilmekte,
fiziksel yaralanmalar ve maddi hasarlar énlenebilmektedir.

Tum bélimlerin gavenlik uyarilari dikkate alinmahdir.

Sorumlu teknik personelin/operatérin montajdan ve isletime almadan énce bu
kullanim kilavuzunu okumasi ve tamamen anlamasi gerekir.

Kullanim kilavuzunun icerigi, teknik personelin her zaman ulasabilecegi bir yerde
olmalidir.

UrGinGin Gzerine dogrudan yerlestirilmis olan bilgi ve isaretler dikkate alinmali ve
tamamen okunakli halde muhafaza edilmelidir. Bu durum 6rnegdin asagidakiler
icin gecerlidir:

— Baglantilar icin olan isaretler
— Tip levhasi
Dikkate alinmamis olan yerel diizenlemelere uyulmasindan operatér sorumludur.

Motor, 2014/35/AB sayili ("Dusuk Voltaj Yonetmeligi") yonetmelikte yer alan
bilgilere gore tasarlanmis ve tretilmistir. Motor, endustriyel tesislerde kullanim
icin 6ngorilmustar.

Motorun Avrupa Birligi disinda kullaniminda Glkeye 6zgu ilgili dizenlemeler
dikkate alinmaldir. Ayrica yerel ve sektére 6zgl tim guvenlik ve kurulum
talimatlarina uyulmahdir.

2.2 Amaca uygun kullanim

Bu Urlin; sebeke gerilimi, sebeke frekansi, ortam sicakligi, motor gucu, devir
sayisl, yogunluk, basing, sicaklik ile ilgili olarak teknik dokimantasyonda
belirtilen degerlerin Uzerinde veya kullanim kilavuzu veya diger gecerli
belgelerde verilen talimatlara uygun olmayan sekilde kullaniimamalidir.

Uriin patlama riski tasiyan alanlarda kullanilamaz.

2.3 Personel nitelikleri ve personel egitimi

Personelin cihazin montaj, kullanim, bakim ve muayenesi icin gerekli olan
egitime sahip olmasi gerekir.

Personelin sorumluluk alani, yetkisi ve denetlenmesi operatér tarafindan tasima,
montaj, kullanim, bakim ve muayene esnasinda tam olarak dtzenlenmis
olmalidir.

Personelin bilgi acigi varsa bu eksiklik egitimler ve yeterli derecede egitime sahip
olan teknik personel tarafindan yapilan bilgilendirmeler ile giderilmelidir.
Egitimler, gerektiginde Ureticinin/tedarikcinin istegi Uzerine operatoér tarafindan
verilebilir.

Uriin ile ilgili egitimler sadece uzman teknik personelin kontrolt altinda
verilmelidir.

2.4 Talimatin dikkate alinmamasinin yol acabilecegi sonug ve tehlikeler

Bu kullanim kilavuzunun dikkate alinmamasi garanti ve hasarin 6denmesine
iliskin hakkin ortadan kalkmasina neden olur.

Kullanim kilavuzunun dikkate alinmamasinin beraberinde getirecegi bazi
tehlikeler:

8/44
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2 Guvenlik

Kisilerin elektriksel, termik, mekanik ve kimyasal etkiler sonucunda tehlikeye
maruz kalmasi ve patlamalar

- Urtnan bazi 6nemli fonksiyonlarinin devre disi kalmasi

- Bakim ve koruyucu bakim icin 6ngérilen ydntemlerde aksama gérilmesi

Tehlikeli maddelerin sizinti yapmasi sonucunda cevre kirliligi

2.5 Guvenlik talimatlarina uyarak ¢alisma

Bu kullanim kilavuzunda verilen glvenlik uyarilarina ve amaca uygun kullanima ek
olarak asagidaki guvenlik yonetmelikleri gecerlidir:

= Kaza 6nleme talimatlari, gavenlik yénetmelikleri ve isletme yonetmelikleri
= Tehlikeli maddelerin kullanimina yoénelik gtvenlik yénetmelikleri

= Gegerli olan standartlar, yonetmelikler ve kanunlar

2.6 Kullanici/operator icin giivenlik uyarilari

= Sicak, soguk ve hareket eden parcalar icin yapi tarafi koruma tertibatlari (6rn.
temas korumasi) takilmali ve bunun calisip calismadigi kontrol edilmelidir.

» Isletim esnasinda koruma tertibatlarini (6rn. temas korumasi) cikartmayin.
= Personel icin koruyucu ekipman temin edin ve kullanilmasini saglayin.

= Elektrik enerjisinden dolayi bir tehlikenin meydana gelmesini énleyin (konu ile
ilgili ayrintilar i¢in bulundugunuz tlkede gegerli olan dizenlemeler ve/veya yerel
enerji tedarik sirketlerine bakin).

2.7 Bakim, muayene ve montaj icin glivenlik uyarilar

= Pompada/pompa agregasinda ancak Ureticinin onayi ile tadilat veya degisiklik
yapilabilir.

= Sadece orijinal parcalari veya Uretici tarafindan onaylanan parcalari/bilesenleri
kullanin. Baska parcalarin/bilesenlerin kullaniimasindan kaynaklanan sonuglar
icin Uretici sorumluluk almayabilir.

= Operatodr; bakim, muayene ve montaj islerinin, kullanim kilavuzu hakkinda yeterli
bilgiye sahip yetkili ve kalifiye teknik personel tarafindan yapilmasini saglamakla
sorumludur.

= Urlin Gzerindeki buttn ¢ahsmalari gerilimsiz durumdayken yapin.
= Uriain Gzerinde calismalari sadece Griin duruyorken yapin.

= Yapilan ¢alismalar biter bitmez givenlik ve koruma tesisatlarini tekrar olmasi
gerektigi gibi takin ve islevine devam etmesini saglayin. Sistemi tekrar isletime
almadan 6nce isletime almaya iliskin bilgileri dikkate alin.

2.8 izin verilmeyen igletim sekilleri

Uriind asla veri sayfasi ve kullanim kilavuzunda belirtilen sinir degerlerini asacak
sekilde calistirmayin.

UrGiniin isletim glivenligi sadece amaca uygun kullanim durumunda saglanir.

2.9 Elektromanyetik uyumluluk

Frekans donUstUrtctde isletim sirasinda, déntstirici Ureticisinin Elektromanyetik
Uyumluluk direktifine uyulmasi ile ilgili bilgilerini mutlaka dikkate alin. Gerekirse
direktife uyulmasi icin ek tedbirler alin ve yetkili enerji tedarik sirketinden bir
baglanti onayi alin.

KSB IE3-Motor 9/44



KSB b‘ 3 Tagima/Depolama/Tasfiye

3 Tasima/Depolama/Tasfiye

3.1 Teslimat konumu kontrolii
1. Uriin teslimatinda her bir ambalajda hasar olup olmadigini kontrol edin.

2. Tasima hasarinin olmasi durumunda hasari kesin olarak belirleyin, tutanak yazin
ve derhal yazili olarak KSB'ye veya tedarik eden satici ve sigortaciya bildirin.

3.2 Tasima

A\ TEHLIKE

Yanhs tasima sekli

Dusen parcalardan kaynaklanan hayati tehlike!
> Motoru sadece 6ngorilen konumda tasiyin.
> Tasima icin daima motorda mevcut olan kaldirma halkalarini kullanin.

> Kaldirma halkalarini (halka vidalar) her zaman tasiyici ytizeye kadar vidalayin ve
sikin.

> Uygun ve izin verilen yUk tasima araclari kullanin.

Gerekirse isletime almadan hemen 6énce mevcut tasima emniyetlerini ¢cikarin ve
muhafaza edin veya etkisiz hale getirin. Tasima emniyetlerini sonraki tasimalar icin
kullanin veya etkisiz hale getirin.

25 kg Uzerinde agirliga sahip motorlari gosterildigi gibi sabitleyin ve tasiyin.

Sek. 1: Motorun, motor gévdesinin yan tarafindaki iki kaldirma halkasi ile tasinmasi

3.3 Depolama/saklama

Metalik parlak ylizeyler Parlak birlesme yluzeyleri (mil uclari, flans ytzeyleri, merkezleme kenarlari, fis
kontaklari) tasima icin sinirh etkili (< 6 ay) korozyon korumasi uygulanmistir. Daha
uzun depolama sureleri icin uygun korozyon koruma tedbirleri alinmalidir.

Depolama siiresi  Yatak ¢iziklenmelerini 6nlemek icin milleri yilda 1 kez déndirtn. Uzun sureli
depolamada silindir yataklarinin gres yagi tuketim suresi (eskime) azalir.

Kapali silindir yatagi Kapali silindir yataklarinda yataklari 48 ay depolama siresi sonrasinda degistirin.

Depolama sirasinda  Motorun icine kondens suyu kacmasini 6nlemek icin bagimsiz motor isitmasini” acin.

kondens olusumu . . . .
Kondens suyu olusmussa ve tahliye borusu varsa motoru su tahliye tapalari gévdenin

en alcak yerinde olacak sekilde depolayin. Kondens suyunu bosaltin.
(= B6lum 7.2.2.1, Sayfa 34)

Kondens suyunu ortam kosullarina gére ancak en ge¢ 6 ayda bir tahliye edin.

T Varsa.

10/ 44 KSB IE3-Motor
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3 Tasima/Depolama/Tasfiye

Acik havada depolama

DIKKAT

&

Depolama sirasinda nem, kir veya hasarat nedeniyle hasar meydana gelebilir
Tahrikte korozyon/kirlenme gorulebilir!

> TUm parcalarin UstlnU su gecirmez sekilde kapatin. Bu sirada ortuler veya
brandalar depolanan Urinln ylzeyine temas etmemelidir.

> Orn. aralara yerlestirilmis mesafe tahtalari ile yeterli bir hava sirkilasyonu
saglayin.

> Zemin nemine karsi korumak icin motorlari ve ambalajli motorlari paletler,
kirisler ve temeller Gzerine birakin.

> Topraga gémulmesini engelleyin.

Orn. tuzlu, tozlu veya nemli atmosfer gibi asiri iklim sartlarinda uygun tedbirler alin.

Kapali mekanlarda depolama

Depo alanlari asiri iklim sartlarina karsi koruma saglamali; ayrica kuru, tozsuz,
donsuz, darbesiz ve titresimsiz olmali ve iyi havalandirilmalidir.

3.4 Tasfiye

Yaninda sembol bulunan elektrikli ve elektronik cihazlar kullanim stresi bittikten
sonra ev ¢coplne atilmamalidir.

iade icin ilgili yerel tasfiye ortagi ile iletisime gecin.
Eski elektrikli veya elektronik cihazlar kisisel veriler iceriyorsa cihazlar iade edilmeden
once bu verilerin silinmesinden operatérin kendisi sorumludur.
Bazi bilesenlerinden dolayi bu trtn 6zel atik sayilir.
1. Urana sékan.

2. Malzemeleri; 6rnegin
metal,
plastik,
elektronik hurda,
gres ve yaglama sivilarina goére ayirin

3. Yerel dizenlemelere gore tasfiye edin veya diizenlenmis bir tasfiye sirketine
birakin. Devre kartlari, gtc elektronigi, kondansatérler ve elektronik aksamlar
ozel atik sayilir.

KSB IE3-Motor 11744



KSB b‘ 4 Agklama

4 Aciklama

4.1 Genel aciklama

Kamusal tedarik aginda veya bir frekans donUsttrtctde kullanim igin 6ngoéralen, IEC
60034-30 uyarinca IE3 verimlilik sinifindaki al¢ak gerilim asenkron motorlari.

4.2 Uriin bilgileri

4.2.1 1907/2006 (REACH) sayili direktif uyarinca triin bilgileri

1907/2006 (REACH) sayil, kimyasallarla ilgili Avrupa direktifi (AT) uyarinca bilgiler igin
bkz. https://www.ksb.com/ksb-en/About-KSB/Corporate-responsibility/reach/ .

4.2.2 (AB) 2019/1781 sayili direktif uyarinca tirtin bilgileri

Tablo 4: Etki derecesi

Model tanimi Etki derecesi

Fabrikaya bagli malzeme numarasi, motor KSB malzeme numarasi N Mrso%? | Nsoo®
[%] [%] [%]

1619657 1619641 {1470730 |1550184 (1629109 1716577 |1583941 |1583975 (1716569 | 80,7 82,0 80,0

1619633 1619722 1470733 |1550248 (1629129 1716553 |1583945 |1583978 (1716535 | 82,5 82,0 79,9

1619658 1619642 (1470731 |1550185 (1629110 1716578 |1583942 |1583976 (1716570 | 82,7 83,7 82,0

1619634 1619723 |1470734 |1550249 (1629130 1716554 |1583946 |1583979 (1716536 | 84,1 84,7 83,4

1619659 1619643 |1470732 1550186 [1629111 |1716579 (1583943 1583977 1716571 | 84,2 84,6 83,2

1619635 1619724 |1470735 1550250 [1629131 |1716555 1583947 1583980 1716547 | 85,3 86,0 85,0

1619660 1619644 |1470770 (1550187 [1629112 |1716580 (1583944 1583981 1716572 | 85,9 86,4 86,1

1619636 1619645 1374507 |1607772 1629132 |1716556 |1583934 |1583968 (1716548 | 86,7 87,0 85,9

1619661 |1619688 |1374500 (1550188 [1629113 |1716581 (1583927 1583961 (1716573 | 87,1 86,0 84,5

1619697 1619646 |1374508 |1607773 1629133 |1716557 |1583935 |1583969 (1716549 | 87,7 88,0 87,7

1619662 [1619689 |1374501 |1550189 (1629114 1716582 |1583928 1583962 (1716574 | 88,1 88,0 87,0

1619698 1619727 1374509 |1607791 (1629134 1716558 |1583936 |1583970 1716550 | 88,6 89,0 88,6

4076.8/08-TR

1619663 |1619690 |1550190 1629115 |- - 1583929 1583963 |- 89,2 88,0 87,0
1619699 1619728 |1607792 1629135 |- - 1583937 1583971 |- 89,6 90,0 89,4
1619664 1619691 |1550191 1629116 |- - 1583930 1583964 |- 90,1 90,6 89,6
1619700 [1619729 |1607809 1629136 |- - 1583938 1583972 |- 90,4 90,0 88,5
1619665 [1619692 |1550192 1629117 |- - 1583931 1583965 |- 91,2 91,0 89,5
1619701 1619730 |1607810 |1629137 |- - 1583939 |1583973 |- 91,4 91,0 89,5
1619666 1619693 |1550193 |1629118 |- - 1583932 1583966 |- 91,9 91,9 91,0
1619702 1619731 |1607811 |1629138 |- - 1583940 |1583974 |- 92,1 91,2 89,7
1619667 1619694 |1550194 1629119 |- - 1583933 |1583967 |- 92,4 92,6 91,5
1619703 1619732 |1607914 |1629139 |- - 1583921 1583906 |- 92,6 92,2 91,0
1619668 1619695 |1550195 1629120 |- - 1583896 |1583902 |- 92,7 92,7 92,0
1619704 1619733 |1607915 |1629140 |- - 1583902 |1583957 |- 93,0 93,0 92,0
1619669 1619696 1550196 |1629121 |- - 1583917 |1583903 |- 93,3 93,0 91,8
1619705 1619734 |1607933 |1629141 |- - 1583923 |1583958 |- 93,6 93,5 92,5
1619670 1619717 |1550197 |1629122 |- - 1583918 |1583904 |- 93,7 93,3 92,5
1619706 1619735 |1607934 |1629142 |- - 1583924 |1583959 |- 93,9 93,9 93,7
1619671 |1619718 |1550198 1629123 |- - 1583919 |1583905 |- 94,0 94,0 93,8
1619707 |1619736 |1607951 1629143 |- - 1583925 1583960 |- 94,2 94,0 93,8
1619672 |1619719 |1550199 (1629124 |- - 1583920 1583900 |- 94,3 94,0 93,5

2 Asgari deger
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Model tanimi

Etki derecesi

Fabrikaya bagli malzeme numarasi, motor KSB malzeme numarasi Ny Nrs%” | Nsoo
[%] [%] [%]
1619708 [1619737 |1607952 |1629144 |- - 1583900 1583901 |- 94,6 94,6 94,5
1619673 1619720 {1619720 |1550200 (1629125 1629125 |1583786 |1619778 5045963 | 94,7 94,7 93,9
1619709 1619738 (1619738 |1607953 (1629145 1629145 |1583856 |1619758 5045983 | 95,0 94,9 94,7
1619674 1619721 |1550201 |1629126 |- - 1583855 [1619779 |- 95,0 95,0 94,5
1619710 |1619739 |1629106 |1629146 |- - 1583857 1619759 |- 95,2 95,4 95,2
1619675 [1619797 |1550202 |1629127 |- - 1583858 1619792 |- 95,2 95,4 94,6
1619711 |1619807 (1629107 [1629147 |- - 1583860 (1619795 |- 95,4 95,5 95,0
1619676 [1619798 |1550225 |1629128 |- - 1583859 1619793 |- 95,4 95,5 94,7
1619712 1619808 [1629108 |1629148 |- - 1583862 [1619796 |- 95,6 95,6 95,3
Verimlilik sinifi: IE3
Uretici: KSB SE & Co. KGaA
Johann-Klein-StraB3e 9
67227 Frankenthal
HRB 65657 Ludwigshafen
Tablo 5: Modele bagl elektrik verileri
= -—
Model tanimi 'I:Illjc:tc;)run _E ‘é .g g -g c f_g %
sayisi g Fl g L% g E E L
25 2o 20 23
PN f1 U1 =
Fabrikaya bagli malzeme numarasi, motor [kw] [Hz] [Vl [dk-"]
1619657 [1619641 |1470730 |1550184 (1629109 1716577 2 0,75 50 400 2850
1619633 1619722 |1470733 |1550248 (1629129 |1716553 4 50 400 1410
1619658 (1619642 (1470731 |1550185 [1629110 (1716578 2 1,1 50 400 2810
1619634 (1619723 (1470734 |1550249 [1629130 [1716554 4 50 400 1440
1619659 1619643 |1470732 |1550186 (1629111 |1716579 2 1,5 50 400 2860
1619635 (1619724 1470735 |1550250 [1629131 1716555 4 50 400 1445
1619660 1619644 1470770 |1550187 (1629112 |1716580 2 2,2 50 400 2855
1619636 (1619645 (1374507 |1607772 |1629132 (1716556 4 50 400 1430
1619661 [1619688 |1374500 |1550188 1629113 1716581 2 3 50 400 2900
1619697 1619646 1374508 |1607773 |1629133 (1716557 4 50 400 1430
1619662 1619689 1374501 |1550189 (1629114 (1716582 2 4 50 400 2890
1619698 1619727 1374509 |1607791 1629134 1716558 4 50 400 1445
1619663 1619690 1550190 |1629115 |- - 2 5,5 50 400 2935
1619699 1619728 |1607792 |1629135 |- - 4 50 400 1460
1619664 [1619691 |1550191 |1629116 |- - 2 7,5 50 400 2925
1619700 [1619729 |1607809 |1629136 |- - 4 50 400 1460
1619665 [1619692 |1550192 |1629117 |- - 2 1 50 400 2945
1619701 |1619730 |1607810 |1629137 |- - 4 50 400 1465
1619666 [1619693 |1550193 |1629118 |- - 2 15 50 400 2940
1619702 1619731 |1607811 |1629138 |- - 4 50 400 1460
1619667 [1619694 |1550194 |1629119 |- - 2 18,5 50 400 2940
1619703 1619732 |1607914 |1629139 |- - 4 50 400 1465
1619668 [1619695 |1550195 |1629120 |- - 2 22 50 400 2945
1619704 |1619733 (1607915 [1629140 |- - 4 50 400 1465
1619669 [1619696 1550196 |1629121 |- - 2 30 50 400 2955
KSB IE3-Motor 13744
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=] _
Model tanimi Il:l:::’:j:run E‘; _‘_é, g E c f_c\'-i %
sayisi g:—‘“ g:é’”ﬁ gg €L
25 Z2ZoE |20 S >
Py i U, o
Fabrikaya bagli malzeme numarasi, motor [kW] [Hz] [V] [dk"]
1619705 |1619734 [1607933 [1629141 |- - 4 30 50 400 1470
1619670 [1619717 [1550197 |1629122 |- - 2 37 50 400 2955
1619706 [1619735 [1607934 1629142 |- - 4 50 400 1478
1619671 [1619718 [1550198 [1629123 |- - 2 45 50 400 2955
1619707 [1619736 [1607951 1629143 |- - 4 50 400 1478
1619672 [1619719 [1550199 [1629124 |- - 2 55 50 400 2960
1619708 [1619737 [1607952 (1629144 |- - 4 50 400 1478
1619673 [1619720 1619720 |1550200 (1629125 1629125 2 75 50 400 2975
1619709 [1619738 (1619738 |1607953 1629145 1629145 4 50 400 1480
1619674 [1619721 [1550201 (1629126 |- - 2 90 50 400 2973
1619710 [1619739 [1629106 (1629146 |- - 4 50 400 1480
1619675 [1619797 [1550202 (1629127 |- - 2 110 50 400 2975
1619711 [1619807 [1629107 (1629147 |- - 4 50 400 1488
1619676 [1619798 |1550225 (1629128 |- - 2 132 50 400 2977
1619712 |1619808 (1629108 [1629148 |- - 4 50 400 1490
Faz sayisi: 3
Kurulum yuksekligi [m]: 1000
Ortam havasi sicaklik arahgi [°C] -20 ila +40
isletim icin en yiksek sicaklik [°C] 130
4.3 Adlandirma
Tablo 6: Adlandirma 6rnegi
Pozisyon
112/3/4/5/6/7(8/9/10 |11 |12 13|14 15|16 | 17 |18 | 19 |20 | 21 |22 | 23 | 24 | 25 | 26 | 27 | 28 | 29 | 30
-121-14|5 0 2| 2 5| M - B |W|A|G®6 F 3 N | T S D|W| F Uu|  wj|K S |wW
Tablo 7: Anlami Adi
Pozisyon |Kisaltma Anlami
1-2 Kutup sayisi
2 2 kutuplu
4 4 kutuplu
4-7 Anma gucu
45,0 |45KkW (0,55 ... 45,0 kW)
9-12 IEC yapi buyuklugi
1225 M |Eksen yiiksekligi [mm] = IEC yapi biiyuklugi
14 Koruma tard
B IP55
15 Atesleme korumasi
‘W ‘patlama korumasi yok
16 Anma gerilimi ve frekansi
A 13-, AC, 220 VA, 380 VY, 50 Hz
17 Gug faktord sinifi
6 IE3
18 Sicaklik sinifi
‘F ‘Slcakllk sinifi F
14/44 KSB IE3-Motor
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Pozisyon |Kisaltma ‘Anlaml

19 Motor ve sargl korumasi
3 3PTC
20 D&nis yonu
‘N ‘sol ve sag donuslu (¢ift yonlu)
21 Terminal kutusunun konumu
‘T ‘Terminal kutusu Gst
22 Ayaklar vidali
S Ayaklar vidali
W Ayaksiz
H Ayaklar dékme
23 Pozisyon sabit yatak
‘D ‘Sabit yatak, tahrik tarafi
24 Sundurma
‘W ‘Sundurma yok
25 Motor flansi
F EN 50347 Tip FF
W Flans yok
26 invertor isletimi
‘U ‘invertér isletimine izin verilir
27 Onay
‘W ‘Onay yok
28-29 Uretici
KS  |KsB
30 Uretici tipi
W |KSB IE3 Motor
4.4 Tip levhasi

Tip levhasi asgari olarak asagidaki bilgileri icerir:

Uretici: KSB SE & Co. KGaA, Johann-Klein-StraBe 9, 67227 Frankenthal

KSB materyal numarasi

= Tip tanimi: KSB IE3 Motor

Uretim yili

Sarim sayisi

= Anma standartlari

Koruma tart
IEC 60034-30 uyarinca guc faktora sinifi

= Termal sinif

* Anma gUct/Anma gucleri

= Anma gerilimi/Anma gerilimleri

Anma frekansi/Anma frekanslari

Anma akimi/Anma akimlari

= Anma devir sayisi/Anma devir sayilari

= Anma gucu faktérd/Anma gucu faktorleri

= Toplam agirhk

4.5 Yapi sekilleri

Asagidaki yapi sekilleri mevcuttur:

KSB IE3-Motor
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Tablo 8: Yapi sekilleri ve kurulum secenekleri

Yapi sekli Eksen yiksekligi IM kodlar
Flang tipi® ayakh [mm]
yok X 71ila 315 B3
Gegis delikli flang (FF) - 71ila 112 V1, B5
X 132 ila 315 V159, B35
4.6 Kurulum tiirleri
IM kodlar Sekil
IM B3
— 1
IM B5
IM B35
NN
]
727
IM V1 m
IM V15 %

4.7 Beklenen giiriiltii degerleri

DIN EN 60034-9 uyarinca beklenen gurultt degerlerine uyulmustur.

3 EN 50347 uyarinca tanimlamalar

4 Ayaklar cikarilabilir

16/ 44 KSB IE3-Motor
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4.8 Balans

Rotor, ISO 1940-1 uyarinca dinamik olarak dengelenmistir. Rotorun balans kalitesi
G 2,5 balans kalitesine esittir.

Motor, IEC 60034-14 uyarinca A titresim sinifina sahiptir.

isaretleme

= Ayar yay! bulunan motorlarda ISO 21940-32 uyarinca standart olarak yarim ayar
yayi (isareti "H") ile dinamik dengeleme yapilir. Ayar yayi dlizenlemesi uyarinca
¢tkis elemaninin da ayni sekilde yarim ayar yayi ile dengelenmesi gerekir.

KSB IE3-Motor 17144
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5 Kurulum/montaj

5.1 Kuruluma baslamadan 6nce kontrol

Kurulum yeri

A UYARI

Asfaltlanmamis ve tasiyici olmayan kurulum yiizeyi lizerinde kurulum
Fiziksel yaralanmalar ve maddi hasarlar!

> EN 206-1 uyarinca XC1 ekspozisyon sinifinda betonun C12/15 sinifi
dogrultusunda yeteli basing¢ mukavemetine sahip olmasini dikkate alin.

> Kurulum ylzeyi bagimsiz, diz ve yatay olmalidir.
> Agirlik bilgilerini dikkate alin.

Sundurma/ek cati

Dikey kurulum

Acik havada kurulum

1. Yapinin bi¢cimini kontrol edin.
Yapinin bicimi 6l¢t sayfalari/kurulum semasindaki élctlere gére hazirlanmis
olmalidir.

Dikey kurulumda bir sundurma/ek cati kurun.
Fan kapagina dismesini 6nlemek i¢in mil ucu asagi bakan dikey kurulum.

= Sivinin mil boyunca igeri girmesini dnlemek icin mil ucu yukari bakan dikey
kurulum.

Kondens suyu olusumunu; dogrudan yogun guines isigi, yagmur, kar, buz veya toz
nedeniyle uzun vadeli etkileri dnlemek icin motoru uygun bir koruma ile korumaya
alin.

Tasiyic ylizeylerinin dizlik toleranslar

Ayak montajli motorlarda motorun asagidaki tasiyici ytzeyi, dizltk toleranslarina
uyulmahdir.

Tablo 9: Motor ayaklari icin tasiyici yizeylerin duzlik toleransi

Eksen yuksekligi Diizliik toleransi (mm)
<132 mm 0,10
>160 mm 0,15

Havalandirma

A UYARI

Ongériilmeyen sekilde yapilan kurulum
Tahrikin asiri 1sinma tehlikesi bulunur!

> Komsu aksamlara olan asgari mesafelere uyulmalidir.
> Tahrikin havalandirmasini asla engellemeyin.

> Komsu aksamlarin atik havasinin dogrudan emilmesini engelleyin.

Sek. 2: Asgari mesafe X

18/44
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Kondens suyu cikisi

Tablo 10: Komsu yapi gruplarina asgari mesafe X

Motor eksen yiksekligi [mm] Asgari mesafe X [mm]

71-100 30
112-132 40

160 50
180 - 200 90
225 - 250 100
280 - 315 110

355 140

Tahliye borusu varsa motoru su tahliye tapalari gévdenin en al¢ak yerinde olacak
sekilde kurun. Motor, yerlestirilen su tahliye tapalariyla fabrika tarafinda
tasarlanmistir.

5.2 Motorun kurulumu

Kuruluma baslamadan 6nce kontrol edin
Boya hasarlarini duzeltin. (= B6lum 7.2.2.2, Sayfa 34)

Korozyon korumasi uygulanmis, sorunsuz montaj veya kurulum igin gerekli olan
metalik parlak ylGzeyleri temizleyin.

Hizalama ve sabitleme

isletimde 1SO 10816-1 uyarinca salinim degerlerine uyun.

Kuplajda radyal kacikhgin

Hizalama ve sabitleme sirasinda dikkat edilecekler:

= Motor ayaklarinin esit oturmasi
Nizami ayak veya flans sabitlemesi

= Sabit kuplajlardan kaginma
Direkt kuplajda dogru hizalama

= Sabitleme yuzeylerinin kirden arindiriimasi
Dénme frekansi ve iki kati ag frekansi ile yapi baglantili rezonanslari énleyin.
Rotorun elle déndurtlmesinde olagan disi sesler

Kuplajda radyal kacikligin dengelenmesi ve motorun calisma makinesine (6rn.

dengelenmesi ve yatay pompa) gore yatay ayarlanmasi icin asagidaki tedbirlerin alinmasi gereklidir:

ayarlama

Dikey konumlandirma
Calisma makinesi ve motorun gerilmesini 6nlemek icin motor ayaklarinin altina
ince saclar yerlestirin.
Eklerin sayisi mimkin oldugunca dusuk olmalidir; az istiflenmis ekler kullanin.

= Yatay konumlandirma
Motorun temel Gzerinde yatay konumlandirilmasi icin yana kaydirin ve bu sirada
eksenel kagikhigini (aci hatasi) koruyun.
Bu sirada kuplajda esit olarak cevreleyen eksen bosluguna dikkat edin.

= Sessiz calisma

DIN 4024 uyarinca titresimsiz, stabil temel tasarimi, kuplajin dogru hizalanmasi ve

iyi dengelenmis bir cikis elemani (kuplaj, kayis kasnaklari, fanlar vs), motorun
dasuk titresimle sessiz calismasi icin 6n kosuldur.

Motorun c¢ikis elemani ile komple dengelenmesi gerekebilir. ISO 10816 uyarinca
bilgilere ve degerlendirme kriterlerine dikkat edin.

= Ayak sabitlemesi / flans sabitlemesi
Motorun temele veya motor flansina ayak ve flang sabitlemesi icin EN 50347

tarafindan 6ngoérulen dis buyukluklerini kullanin. Motoru birbirine dik agili duran

dort ayak veya flans deliginde sabitleyin. Sabitleme elemanlarinin mukavemet
secimi musterinin sorumlulugundadir.

KSB IE3-Motor 19/ 44
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Onerilen: 160 mm eksen ylksekligine kadar motorlarda 5,6 veya daha ylksek
mukavemet sinifi, 180 mm eksen yuksekligindeki motorlarda 8,8 veya daha
yuksek mukavemet sinifi.

Vidalanmis kaldirma halkalarini kurulumdan sonra sikin veya c¢ikarin.

5.3 Elektrik baglantisinin kurulmasi

A TEHLIKE

Tehlikeli elektrik gerilimi
Elektrik carpmasi sonucunda hayati tehlike meydana gelebilir!

> Tum calismalar sadece kalifiye teknik personel tarafindan ve tahrik tekrar
acilmaya karsi emniyete alinmis durumdayken yapilmalidir. Bu husus yardimci
akim devreleri i¢in de gecerlidir (6rn. bagimsiz isitma).

> Terminal kutusu acikken yapilan tam islerde tahrikin akim baglantisi
bulunmamalidir.

> Terminal kutusu agikken yapilan tam islerde, tahrik (rotor) mekanik olarak
doéndurtimemelidir.

ANTYZ

Yanlis elektrik baglantisi

Sebeke hasar gorebilir, kisa devre!

> Bulundugunuz yerdeki enerji besleme sirketinin teknik baglanti sartlarini
dikkate aliniz.

> b @

Trifaze akim motorlarini daima ek bir faz kesintisi korumasi iceren akimli asir1 ytk
korumasi ile koruyun.

Motor baglanti hattini IEC 60364 uyarinca secin. Bunun icin hattin akim yukanu
mevcut ortam sicakliginda ve IEC/ EN 60204-1 uyarinca désemenin tlrd nedeniyle
zorunlu is1 tahliyesinde dikkate alin.

5.3.1 Motorun terminal kutusuna baglanmasi
Terminal kutusundaki tim calismalarda asagidaki hususlara dikkat edin:
= Terminal kutusunu daima orijinal contasi ile toz ve su gecirmez sekilde kapatin.

= Terminal kutusunun i¢ kismindaki bilesenlere, 6rn. terminal panosu ve kablo
baglantilarina hasar vermeyin.

= Terminal kutusunda yabanci maddeler, kir ve nem olmamalidir. Terminal kutusu
girisleri DIN 42925 uyarinca.

= Diger acik gegisleri, O-ringler veya uygun yassi contalarla kapatin.
Kablo rakorlarinin ve diger vidalarin sikma torklarina dikkat edin.

Kablo rakorlarinin koruma ttrintn saglanmasi i¢in sonradan monte edilmesi
durumunda contanin terminal kutusu dis tarafinda dogru oturmasina dikkat
edin.

20/ 44
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Motorun baglanmasi

1. Mevcut besleme sebekesinin elektrik gerilimini motorun tip levhasindaki
bilgilerle karsilastirin.

2. Topraklama hattini (PE) baglayin.

3. Terminal kutusunda mevcut ¢ikis deliklerini kirin, bu sirada terminal kutusunun
i¢ kisminda yer alan terminal panosu, kablo baglantilarina vb. hasar vermekten
kacinin.

4. Motoru anma gerilimi bilgileri (bkz. tip levhasi) ve mevcut besleme sebekesi
uyarinca yildiz veya licgen devre olarak baglayin. Alternatif olarak 3 sarginin 6
damarli baglantisi otomatik bir gecis icin harici kumanda cihazlari Gzerinden
gerceklesebilir.

~

1T(P)1 1T(P)2
PTC 155°C
<25V

7

Sek. 3: Yildiz devre

1T(P)1  1T(P)2
PTC 155°C
<25V

Vi

= 80 mm ve 90 mm eksen yuksekliklerine sahip motorlarda, motor terminal
panosunun modeli, gosterilen semadan farkli olabilir. Burada yildiz ve tiggen
devre arasindaki secim Jumper'ler yardimiyla yapilir.

7

Sek. 4: Ucgen devre

5. Opsiyonel olarak motorun isi denetimi icin 2 damarli PTCzincir baglantisi uygun
termistorrolesi (Termistor tetikleme cihazi) Gzerinden 1T1 ve 1T2 terminallerinde
gerceklesir. Maksimum 6l¢iim gerilimine dikkat edin!
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Jumper'in degistirilmesi

Sek. 5: Jumper pozisyonu
1. Kirmizi kilitleme kolunu (1) acin ve Jumper'i (2) soket yerinden cikarin.
2. Depo cebindeki segman kancasini ¢6zun ve Jumper'i (3) ¢ikarin.

3. Jumper'i (3) tabana kadar soket yerine bastirin. Kilitleme kolunu son konuma
getirin ve kilitlenmesini saglayin.

4. Jumper'i (2) depo cebine takin ve ilgili segman kancasini kilitleyin.

5.3.2 Topraklama

Elektrikli yatak yuklenmesini azaltmak amaciyla frekans déntsturucuyle isletilen
motorda/pompada yuksek frekansa elverisli fonksiyon topraklamasi gereklidir
(= Sek.6), (= Sek.7).

22/44
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Frekans donitisturiciiniin
kumanda panosunun icine
montaiji
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Sek. 6: Frekans d6n0§turi)cunfln kumanda pandsunun icine montaji esnasinda tahrik
sistemindeki koruma topraklamasi ve fonksiyon topraklamasi modeli

Tahrik sistemi (motor + pompa)

Transformator/enerji beslemesi

Merkezi koruma topraklayici/salon/zemin topraklayici

Merkezi fonksiyon topraklayici

Frekans donUstlrtci

Kumanda panosu

JFlofu]rlwNT=

Tahrik bilesenleri yerel topraklamasi (kisi korumasi/alcak frekansli potansiyel
esitleme)

PE iletkeni geleneksel topraklamasi (kisi korumasi/alcak frekansli potansiyel
esitleme)

Motor klemens kutusu ve frekans dénusturtct arasindaki yuksek frekansli
potansiyel esitleme (blendaj)

Fonksiyon topraklamasi/tim sistem bilesenlerinin yuksek frekansli, dustk
empedansli baglantisi
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Frekans donitisturiciiniin
motor lizerine montaji
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Sek. 7:

Frekans donistlricliniin motor Gzerine montaji esnasinda tahrik sistemindeki

koruma topraklamasi ve fonksiyon topraklamasi modeli

Tahrik sistemi (motor + pompa)

Transformator/enerji beslemesi

Merkezi koruma topraklayici/salon/zemin topraklayici

Merkezi fonksiyon topraklayici

Frekans donUstlrtct

.|,|_U1-I>UUNA

Tahrik bilesenleri yerel topraklamasi (kisi korumasi/alcak frekansli potansiyel
esitleme)

PE iletkeni geleneksel topraklamasi (kisi korumasi/alcak frekansli potansiyel
esitleme)

Fonksiyon topraklamasi/tim sistem bilesenlerinin yuksek frekansli, dustk
empedansli baglantisi

Elektrikli makine baglanirken bunun yuksek frekansa elverisli olarak baglanmasi
saglanmalidir.

Bunun icin motor Gzerinde ve frekans dontsturicl tarafinda motor besleme hattinin
elektriksel blendajinin 360° kontaklanmasi gereklidir.

invertér isletimindeki elektrikli makinelerin yatak akimi yiklerinin azaltilmasi ya da
frekans donusturicu ile motor arasindaki fonksiyon topraklamasi ile ilgili diger
bilgiler ve 6nlemler IEC 60034-25 veya DIN VDE 0530-25'te ("tahrik sistemlerinde
kullanim amagl alternatif akim makineleri - uygulama kilavuzu") verilmistir.

24144

KSB IE3-Motor

4076.8/08-TR



4076.8/08-TR

kss L.

5 Kurulum/montaj

5.3.3 D6niis yoniunin kontrol edilmesi

A UYARI

Etrafa firlayan parcalar
insanlar zarar gérebilir ve maddi hasar meydana gelebilir!

> Kuplaj edilmemis tahrikte dénus yoni kontroll sirasinda ilgili ayar yaylarini
disari firlamaya karsi emniyete alin.

Sag calisma

Sol calisma

Motorlar standart olarak sag ve sol ¢calisma icin uygundur. Tahrikin dénts yénina,
tahrik edilen santriflij pompasinin 6ngoérisu uyarinca secin.

Sebeke hatlarinin U1, V1, W1 faz sirasiyla besleme sebekesinin L1, L2, L3
baglantilarina baglanmasi durumunda sag ¢alisma olusur (tahrik tarafli mil ucuna
bakis).

iki baglanti degistirildiginde, 6rn. V1, U1, W1 kablolarinin L1, L2, L3 baglantilarina
baglanmasi durumunda sol ¢calisma olusur.
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5.4 Sikma torklari

Motorda farkli sikma torklari verilmedigi strece asagidaki degerler kullaniimalidir:

Tablo 11: Terminal panosu baglantilari icin sikma torklari

Vida disi [Nm]
M4 2,0
M5 3,0
M6 5,0
M8 10

Tablo 12: Baglanti terminal panosu sabitlemeleri icin sikma torklari

Vida disi [Nm]
M4 2,0
M5 4,0
M6 9,0
M8 23

Tablo 13: Terminal kutusu kapagi icin sikma torklari

Vida disi [Nm]
M5 4,0
M6 7,0
M8 19
M10 37
M12 63

Tablo 14: Kablo gerginligini alan civata baglantisi i¢in sikma torklar

Vida disi [Nm]
M12 1,5
M16 2,0
M20 4,0
M25 4,0
M32 6,0
M40 6,0
M50 6,0
M63 8,0

Tablo 15: Topraklama hattl, yatak kapagi, fan kapagi ve aliminyum malzeme
modelindeki ayak icin sikma torklari

Vida disi [Nm]
M4 2,0
M5 4,5
M6 7,5
M8 19
M10 37
M12 64

Tablo 16: Topraklama hatti, yatak kapagi, fan kapagi ve dékme demir malzeme
modelindeki ayak icin sikma torklari

Vida disi [Nm]

M4 3,0

M5 6,0

M6 10

M8 25
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Vida disi [Nm]
M10 50
M12 86

5.5 Cikis bilesenlerinin takilmasi ve cikarilmasi

= Cikis bilesenlerinin takilmasi icin ek olarak calisma makinesinin (6rn. pompa)
kullanim kilavuzu da dikkate alinmalidir.

= Cikis bilesenlerini (kavrama, kayis kasnagi vb.) takmak icin mil ucundaki disliyi
kullanin, gerekirse cikis bilesenlerini ihtiyaca goére isitin.

= Cikarmak icin uygun tertibatlar kullanin.
= Takma ve ¢ikarma sirasinda darbe (6rn. ¢ekicle vb.) uygulamayin.

= Mil ucu tzerinden silindir yatagina dogru izin verilen radyal ve eksenel kuvvetleri
dikkate alin ve bunlari asmayin.

KSB IE3-Motor 27 /44



kss L.

6 isletime alma/devre disi birakma

6 isletime alma/devre disi birakma

A\ TEHLIKE

Tehlikeli elektrik gerilimi
Elektrik carpmasi sonucunda hayati tehlike meydana gelebilir!
> Tum calismalar sadece kalifiye teknik personel tarafindan ve tahrik tekrar

acilmaya karsi emniyete alinmis durumdayken yapilmalidir. Bu husus yardimci
akim devreleri i¢in de gecerlidir (6rn. bagimsiz isitma).

> Terminal kutusu agikken yapilan tim islerde tahrikin akim baglantisi
bulunmamalidir.

> Terminal kutusu agikken yapilan tum islerde, tahrik (rotor) mekanik olarak
dondurtlmemelidir.

isletime alma ve her tekrar isletime alma éncesinde EN 60204-1 uyarinca elektrik
emniyet kontrollerini uygulayin.

6.1 Topraklama baglantisinin kontrolii
isletime alma 6ncesinde topraklama baglantisini EN 60204 uyarinca kontrol edin.

6.2 Yalitim direncinin kontrolu

isletime almadan &nce ve uzun sire depolama veya duraklamadan sonra, yalitim
direncinin kontrol edilmesi gerekir.

Onarilmis veya temizlenmis sargilarin kurutulmasindan sonra sicak sargida yalitim
direncinin daha kuguk olmasina dikkat edin. Yalitim direnci ancak 25 °C referans
sicakliga donusturuldikten sonra dogru degerlendirilebilir.

Stator sargisinin yalitim direnci 220 -1000 V motorlarinda en az 1,5 megaohm
olmahdir.

6.3 isletime alma kosullan

Ayar tahrikini isletime almadan 6nce asagidaki kosullarin yerine getirilmis olmasi
gerekir:

= Tahrikin montaj ve hizalanmasi 6ngérildagu gibi gerceklesti.
= Tahrik 6ngérilen dénUs yonl uyarinca baglandi.
isletme kosullarinin, tip plakasindaki bilgilerle uyumlu oldugu kontrol edildi.

= Tarlerine gore cikis elemanlarinin ayar kosullari (6r. kavramalarin hizalanmasi ve
dengelenmesi, kayisli tahrikte bant gugcleri, disli isletiminde dis gtgleri ve dis
kanadi boslugu, kuplajli millerin radyal ve eksenel bosluklari) kontrol edildi.

= Topraklama baglantisi ve potansiyel dengeleme baglantisi 6ngéraldagu gibi
olusturuldu.

= Tum sabitleme civatalari, baglanti elemanlari ve elektrik baglantilari 6ngéralen
stkma torklari ile monte edildi.

= Vidalanmis kaldirma halkalari ¢ikarildi veya gevsemeye karsi emniyete alindi.
= Milin serbest hareketi kontrol edildi.
= Hareketli ve gerilim ileten parcalarda temas koruma tedbirleri alindi.
= Acik mil ucu kapatildi. Ayar yayi disari firlamaya karsi emniyete alindi.
Istya duyarlh parcalar (6r. elektrik hatlar)) motor gévdesine temas etmiyor.

Elektrikli yatak yUklenmesini azaltmak amaciyla frekans déntsttrictnin ¢evrim
frekansinin fabrika ayarlarina gére birakilmasi tavsiye edilir. Cevrim frekansi
4 kHz degerini asmamalidir.
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6.4 Acma

A\ uvaARi

isletimde > 70 dB(A) degerinde yiiksek ses basinc seviyesi miimkiindiir

Yaralanma ve isitme duyusunun olumsuz etkilenmesi s6z konusudur. isitme zorlugu,
kulak ¢inlamasi ve isitme kaybi olasidir!

> Kulaklik kullanin!

> Gegerli olan yerel calisma guvenligi ve guvenlik yonetmeliklerini dikkate alin.

Motorun acgilmasi sadece duraklama durumunda gergeklesir.

1. Actiktan hemen sonra dénme yéninu yeniden kontrol edin.
(= Bolum 5.3.3, Sayfa 25)

6.5 isletim araliginin sinirlari

6.5.1 Gerilimler ve frekanslar

Motorlarin anma noktasinin disinda isletilmesi durumunda motorun isinmasi artar.
Izin verilen sapmalar gerilimde + %5 ve frekansta + %2 degerindedir.

Gerilim ve frekansta ayni anda sapma durumunda A bolgesinin EN 60034-1
bunyesinde gosterilen iliskileri gecerlidir. Motorlar stirekli olarak A bélgesinde
cahstirilabilir. B boélgesinde uzun sureli bir isletim EN 60034-1 uyarinca 6nerilmez.

6.5.2 izin verilen maks. devir sayisi
Tip levhasi Uzerinde verilen maks. devir sayisina uyulmalidir.

6.5.3 Kurulum yiiksekligi, sogutma maddesi sicakligi, ortam sicakhigi

DIKKAT

izin verilen ortam sicakhginin disindaki kullanim
Pompa/pompa agregasi hasar goérebilir!
> Belirtilen ortam sicakliklari, yalnizca motorun calistirilmasiyla ilgilidir.

> Pompa veya pompa agregasinin sinir degerlerine uyulmalidir!

Belirtilen anma guict Py asagidaki yan kosullar altinda IEC 60034-1 uyarinca kesintisiz
isletim (S1) icin gecerlidir:

= Sogutma maddesi sicakligi/ortam sicakligi T, -20°C ila +40°C boélgesinde
Deniz seviyesinin 1000 m Gzerindeki kurulum yuksekligine H kadar

Tc ve Hile ilgili isletim kosullari birbirinden farkliysa motor cikis gtct kg faktoriyle
azaltilmalidir. Aksi halde bu durum motorun kullanim émrinin azalmasina neden
olur.

Py =Py X kR

Tablo 17: Azaltma faktoru kg farkl kurulum yaksekligi ve/veya sogutma maddesi
sicakligr icin

Deniz seviyesinin Sogutma maddesi sicakligi/ortam sicakhgi
tzerindeki kurulum
yiiksekligi
H [m] Tc [°C]

30-40 45 50 b5 60
1000 1,00 0,95 0,92 0,87 0,82
1500 0,97 0,92 0,89 0,84 0,79
2000 0,94 0,90 0,86 0,82 0,77
2500 0,90 0,86 0,83 0,78 0,74
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Deniz seviyesinin Sogutma maddesi sicakligi/ortam sicakhgi
tizerindeki kurulum
yuksekligi
H [m] T [°C]

30-40 45 50 55 60
3000 0,86 0,82 0,79 0,75 0,70
3500 0,82 0,79 0,75 0,71 0,67
4000 0,77 0,74 0,71 0,67 0,63
6.6 Kapatma

Motor ancak gerilimsiz hale getirilip mil hareketsiz duruma geldiginde kapatiimis
sayilir.

6.7 isletim molalari

Uzun sureli isletim molalari (> 1 ay)

Uzun sureli isletim molalarinda (> 1 ay) tahriki duzenli olarak, yaklasik ayda bir kez
isletime alin veya en azindan rotoru déndirin. Tasima emniyetli motorlarda rotoru
dondirmeden 6nce emniyeti ¢ikarin. Acmadan énce "Tekrar isletime alma"
bolumant dikkate alin.

12 aydan uzun bir streli devre disi birakma durumunda uygun korozyondan
korunma, koruyucu kaplama, ambalaj ve kurutma tedbirleri uygulayin.

6.8 Tekrar isletime alma

A\ UYARI

isletimde > 70 dB(A) degerinde yiiksek ses basinc seviyesi miimkiindiir

Yaralanma ve isitme duyusunun olumsuz etkilenmesi s6z konusudur. isitme zorlugu,
kulak ¢inlamasi ve isitme kaybi olasidir!

> Kulaklik kullanin!

> Gegerli olan yerel calisma gUvenligi ve guvenlik yonetmeliklerini dikkate alin.

Depolamadan sonra tahriki tekrar isletime almadan 6nce ayrica bakim icin verilen
bilgileri de dikkate alin.
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7 Bakim/koruyucu bakim

7.1 Glivenlik yonetmelikleri

Yanlis bakim yapilmis motor
Motor hasar gérebilir!
> Motorun bakimini dlizenli olarak yapin.

> Bakim plani olusturun ve buna uyun.

isletmeci; batin bakim, muayene ve montaj calismalarinin, kullanim kilavuzu
hakkinda yeterli bilgiye sahip yetkili ve kalifiye teknik personel tarafindan
gerceklestiriimesinden sorumludur.

A UYARI

Motorun istemeden calistiriimasi

Hareketli parcalar ve tehlikeli madde akimlari nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> Motorda calismalari sadece elektrik baglantilari gerilimsiz hale getirildiginde
yapin. Ana akim devrelerinin yaninda mevcut ek ve yardimci akim devrelerine
dikkat edin.

> Motoru istenmeden agilmaya karsi emniyete alin.

A\ uvARI

Yetersiz durus emniyeti
El ve ayaklar sikisarak ezilebilir!

> Montaj/sokme islemi esnasinda motoru devrilmeye veya dismeye karsi
emniyete alin.

Bir bakim planinin hazirlanmasi ile bakim zahmeti en aza indirilebildigi gibi masrafh
onarim calismalari da 6nlenebilir. Boylece motorda arizasiz ve guvenilir bir sekilde
isletim saglanir.

Her turlt bakim, koruyucu bakim ve montaj calismalari icin KSB servisine ya da
yetkili atélyelere basvurabilirsiniz. Iletisim adresleri icin ekte verilen "Adresler" adli
adres defterine veya internette "www.ksb.com/contact" adresine bakiniz.

Motoru sokme ve takma islemlerinde kaba kuvvet kullanmayin.

EN 50110-1 uyarinca "Gerilimsiz durumda calismalar” icin bes giivenlik kurali
Asagidaki guvenlik kurallarina uyulmahdir:

1. Etkinlestirme.

2. Tekrar agilmaya karsi emniyete alinmalidir.

3. Gerilimsizlik saglanmalidir.

4. Topraklama ve kisa devre yaptirilmalidir.

5

Yakininda bulunan, gerilim altinda olan parcalarin Gstl kapatilmali veya erisimi
engellenmelidir.
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7.2 Bakim/muayene

KSB asagidaki plana gore duzenli bir bakim onerir:

Tablo 18: Bakim 6nlemlerine genel bakis

Bakim arahigi Bakim 6nlemleri Bunun i¢in bkz. ...

500 isletim saatinden sonra® ilk muayene (= Bélum 7.2.2, Sayfa 33)
Her 14.000 calisma saatinde bir® Ana muayene (= Bolum 7.2.2, Sayfa 33)
Lokal kirlenme derecesine gore Temizlik

iklim kosullarina gére Kondens suyunu bosaltin. (= Bolum 7.2.2.1, Sayfa 34)

itinali ve diizenli bakim, muayene ve revizyonlar sayesinde arizalar erken zamanda
algilanabilir ve arizalar, dolayli zararlara yol agmadan énce giderilebilir.

isletim kosullari cok farkli oldugundan arizasiz isletimde sadece genel siireler
verilebilir. Bakim araliklarinin yerel kosullara (kir, anahtarlama sikligi, yukleme vb.)
gore uyarlanmasi gerekir.

Elektriksel veya mekanik olarak motorun asiri yiklenmesine yol acan arizalar veya
sira disi kosullar (6rn. asirt yuklenme, kisa devre vb.) ortaya ciktiginda muayeneler
hemen uygulanmalidir.

7.2.1 isletim denetimi

A TEHLIKE

Doénen veya gerilim ileten parcalar
Olum, agir yaralanmalar veya maddi hasar tehlikesi bulunur!

> Kapaklarin ¢ikarilmasi zorunluysa motoru daha énce gerilimsiz hale getirin.

> Aktif ve dénen parcalara dokunmaktan kaginin.

A TEHLIKE

Sicak yuzeyler

Yanma tehlikesi!
> Asla isletimde bulunan bir motora dokunmayin.
> Motorun sogumasini bekleyin.

> Kapaklari sadece belirtilmesi durumunda ¢ikarin.

A7

Degisen motor veya ortam sicakliklarinda motorun icinde yogusan hava nemi
Kondens suyu nedeniyle korozyon tehlikesi bulunur!

> Ortam kosullari ile ilgili bilgileri mutlaka dikkate alin.

isletim esnasinda asagidaki hususlar dikkate alinmali veya kontrol edilmelidir:

= Orn. yuksek giic sarfiyati, sicakliklar veya titresimler, sira disi sesler veya kokular,
denetim tertibatlarinin devreye girmesi vb. gibi normal isletime gore olan
farkhliklar.

Duzensiz ¢alisma veya anormal seslerde motoru kapatin ve kapanma sirasinda
nedenini kontrol edin.

— Kapatildiktan hemen sonra mekanik calisma iyilesirse manyetik veya
elektriksel nedenler vardir.

5 Engeg 1/2 yil sonra
6 En gegikiyil sonra
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— Kapatildiktan sonra mekanik calisma iyilesmezse mekanik nedenler vardir.
Orn. elektrikli motorun veya calisma makinesinin balanssizhigi, calisma
makinesi ile motor arasinda yetersiz hizalama, motorun sistem rezonansinda
calistiriimasi (sistem = motor + ana cerceve + temel vb.)

— Sorunsuz mekanik calismada gerekirse mevcut sogutma tertibatlarini acin,
motoru birkac dakika daha rélantide calisirken gézlemleyin.

— Sorunsuz ¢alismada motora yuk verin. Sessiz ¢calismayi kontrol edin, gerilim,
akim ve guii¢ degerlerini okuyun ve kaydedin. Mimkunse calisma makinesinin
de ilgili degerlerini okuyun ve ayni sekilde kaydedin.

= Yataklarin, sargilarin sicakliklarini istikrarli noktaya ulasilana kadar denetleyin ve
mevcut 6l¢iim tertibatlari ile mimkin olmasi durumunda kaydedin.

= Cok sik devreleme veya fren isletiminde veya anma devir sayisi altinda strekli
devir sayisi degisiminde sogutma etkisini kontrol edin.

7.2.2 Kontrol ¢aligmalari

ilk muayene
Muayene siiresi  Yakl. 500 calisma saati sonrasinda, en ge¢ 1/2 yil sonra
Uygulama Calisma sirasinda kontrol edilecekler:

= Elektrik karakteristik degerlerine uyulmasi.
= Silindir yataklarinda izin verilen sicakliklarin asiimamasi.
= Tahrikin sessiz calismasinin ve calisma seslerinin kétilesmemesi.

Durma sirasinda kontrol edilecekler:
= Temelde ¢dkmeler ve catlaklarin olusmamasi.

Muayene sirasinda tespit edilen gecersiz sapmalarin derhal giderilmesi.

Ek kilavuzlar uyarinca veya tesise 6zgu 6zel kosullara gore ek olarak diger
kontroller gerekli olabilir.

Ana muayene
Muayene siiresi yilda bir kez
Uygulama Calisma sirasinda kontrol edilecekler:

= Elektrik karakteristik degerlerine uyulmasi.
= Silindir yataklarinda izin verilen sicakliklarin asilmamasi.

Durma sirasinda kontrol edilecekler:
= Temelde ¢cokmeler ve catlaklarin olusmamasi.
= Tahrik hizalamasinin izin verilen toleranslar icinde olmasi.

= Mekanik ve elektrik baglantilarinin tim sabitleme civatalarinin iyice sikilmig
olmasi.

= Sargilarin yalitim direnglerinin yeterli buyukltkte olmasi.

= Elektrik hatlarinin ve yalitim parcalarinin nizami durumda olmasi ve renk
degistirmemis olmasi.

Muayene sirasinda tespit edilen gecersiz sapmalarin derhal giderilmesi.
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7.2.2.1 Kondens suyunu bosaltin

A TEHLIKE

Elektrik baglantisindaki calismalarin kalifiye olmayan personel tarafindan yapilmasi
Elektrik carpmasi sonucunda hayati tehlike meydana gelebilir!

> Elektrik baglantisi sadece bir elektrik uzmani tarafindan yapilmalidir.

> |EC 60364 duzenlemelerini dikkate alin.

A\ UvARI

Sicak yuzeyler
Yaranlama tehlikesi!

> Pompa agregasinin cevre sicakligina ulasana kadar sogumasini saglayiniz.

v' Pompa agregasi kapalidir ve tekrar acilmaya karsi emniyete alinmistir.
v' Motor, ortam sicakligina kadar sogutuldu.
v" Motorda bir tahliye borusu var.
v’ Su tahliye tapalari gévdenin en alcak yerinde bulunur.

1. Kondens suyunu toplayan hazneyi alta yerlestirin.

2. Su tahliye tapalarini ¢ikarin.
3. Kondens suyunu bosaltin.
4.

Su tahliye tapalarini tekrar takin.

7.2.2.2 Boya hasarlarinin diizeltilmesi

DIKKAT

Boya hasarlari
Korozyon tehlikesi!

> Korozyondan korunmanin saglanabilmesi icin boya hasarlarini derhal dizeltin.

Dogru boya yapisi ve dizeltme islerinin dogru uygulanmasi konusunda énemli
bilgiler edinmek i¢in en yakindaki KSB servis kurumu ile iletisime gecilmesi énerilir.

7.2.2.3 Yaglama ve yaglama maddesi degisimi

7.2.2.3.1 Silindir yataklarinin bakimi

Uzun depolama siiresinde silindir yataklarinin bakimi

Uzun sureli depolamada gres yagi kullanim siresi azalir. Bu da yatak kullanim
stresinin azalmasina yol acar.

= 4 yildan uzun bir depolama suresinde silindir yataklarin komple degistirilmesi
onerilir.

12 aydan uzun bir depolama stresinde kullanim émri boyunca yaglanmamis
silindir yataklarda bir gres degisimi 6nerilir.

Normal isletim kosullarinda silindir yataklarinin bakimi

Normal isletim kosullari altinda 6nerilen yatak degistirme suresi:

Tablo 19: Yatak degistirme

Ortam sicakligi Yatak degistirme siiresi
40 °C 20.000 sa
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Yatak kullanim stresi 6rn. dikey kurulumda, blyUk titresim ve darbe yukleri, ¢cok sik
ters isletim, yUksek ortam sicakhgi, ytksek devir vs. nedenlerle azalir.

7.2.2.3.1.1 Gres ile yaglama

Pompa teslim edildiginde yataklar lityum sabunu iceren yuksek kaliteli yag ile
yaglanmis haldedir.

7.2.2.3.1.2 Araliklar

Motorun silindir yatagi, bakim gerektirmeyen bir gresle doldurulmustur. Eksenel
takviyeli yataklara sahip motorlar haric. Tahrik tarafinda bulunan silindir yataklari
sonradan yaglanabilir ve bir bakim cercevesinde yaglanmalidir.

BILGI

Bazi modellerde 6mur boyu yaglama 6zelligine sahip silindir yataklar kullanilir. Bu
durumlarda yatak tasiyicisinda yaglama nipeli bulunmaz.

BILGI

Kisa tekrar yaglama araligi 6nerildiginde, gresin yilda bir kez komple degistirilmesi
gerekir.

Durum boyle olmadiginda, her iki yilda bir komple yenileme yapilmasi gerekir. Bu
uygulamada silindir yatagini sékln, temizleyin ve yeni gresle doldurun.

Yaglama nipeline sahip motorlarin 2000 saat sonra yaglanmasi gerekir.

Motorun titresim ve yuksek sicakliklar gibi asiri kosullarda ¢alismasi durumunda
yataklarin daha sik araliklarla yaglanmasi gerekir.

7.2.2.3.1.3 Tekrar yaglama

A\ TEHLIKE

Yataklarin fazla isinmasi veya arizali yatak contalari sonucunda olusan asiri
sicakliklar

Yangin tehlikesi!
Motor hasar gérebilir!

> Yaglama maddesi seviyesini dizenli olarak kontrol edin.

> Silindir yataklarinin hareket esnasinda cikardigi sesleri diizenli olarak kontrol
edin.

A2

Doner parcalarin yakininda yapilan isler
Ellerin yaralanma tehlikesi bulunur!

> Calismalar sadece egitim gormus personel tarafindan gerceklestirilmelidir.

> Calismalar 6zel dikkat gosterilerek yapilmalidir.

Gres kalitesi

Gres miktari

Silindir yataklari icin en uygun gres 6zellikleri
Lityum sabun bazli sicak yatak gresi
Recinesiz ve asitsiz
Pastan koruyucu

= Silindir yatagi basina 15 g
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DIKKAT

Kirli yaglama nipelleri
Yaglama gresi kirlenebilir!

> Yaglama yapmadan 6nce gres ile yaglamada kullanilan nipeli temizleyiniz.

1. Kirlenen yaglama nipelini temizleyin.
2. Yaglama nipeline gres tabancasini yerlestirin.
3. Gres sikin.

DIKKAT

Tamamlanmamis tekrar yaglama
Yatak hasarlari meydana gelebilir!

> Tekrar yaglama islemini sadece motor calisirken yapin.

7.3 S6kme hazirhgi

> B

A TEHLIKE

Kalifiye olmayan personelin motor/tahrik tizerinde calismasi
Elektrik carpmasi sonucunda hayati tehlike meydana gelebilir!

> Motorlar veya tahriklerin degistirilmesi ve sokulmesi sadece yetkili personel
tarafindan yapilabilir.

> |EC 60364 kurallarini ve patlama korumasinda IEC 60079 kurallarini dikkate alin.

v Genel gecerli olan guvenlik kurallarina uyulmustur. (= Bélum 7.1, Sayfa 31)
. Tum elektrik baglantilarini sékin ve tim kablolari ¢ikarin.
. Tam sivilari tahliye edin, toplayin ve nizami olarak bertaraf edin.

. Motorun sabitleme elemanlarini ¢ikarin.

A W N -

. Motoru temiz bir sékme alanina tasiyin. (= Bélum 3.2, Sayfa 10)

7.4 Motorun so6kiilmesi

7.4.1 Genel uyarilar/giivenlik yénetmelikleri

A TEHLIKE

Sicak yuzeyler

Yanma tehlikesi!
> Asla isletimde bulunan bir motora dokunmayin.
> Motorun sogumasini bekleyin.

> Kapaklari sadece belirtilmesi durumunda cikarin.

A7

Agir yapi gruplari veya yapi parcalarinin kurallara uygun olmayan sekilde
kaldirilmasi/hareket ettirilmesi

Yaralanmalar ve maddi hasarlar!

> Agir yapi gruplari veya yapi parcalarinin tasinmasinda uygun tasima, kaldirma
ve tahdit araglari kullanin.

Temel olarak glvenlik talimatlarini ve uyarilari dikkate alin.

S6kme ve takma isleminde komple resmi dikkate alin.
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Devre baglantilari

Bir hasar olusmasi durumunda servisimize basvurabilirsiniz.

S6kme isleminden 6nce, daha sonra kolay birlestirilmesi icin sabitleme elemanlarinin
duzenlemesini ve de i¢ baglantilarin dizenlemelerini isaretleyin.

= Gerekirse paslanmis civatalari degistirin.
= Gerilim ileten parcalarin yalitimina asla zarar vermeyin.

Muhtemelen séktlmesi gereken gug levhalarinin ve ek levhalarin pozisyonunu
belgeleyin.

Merkezleme kenarlarinda hasardan kaginin.

Silindir yataklarini kir ve nem girisine karsi koruyun.

7.4.2 Sundurmanin kaldirilmasi (opsiyonel)
1. Sundurmanin sabitleme civatalarini ¢6zun.

2. Sundurmayi cikarin.

7.4.3 Fan kapaginin sokiilmesi
1. Fan kapagindaki vidalari ¢ikarin.

2. Fan kapagini arkaya dogru cekin.

7.4.4 Fanin sokilmesi
1. Sikma vidalarini ¢c6zun veya tespit halkasini ¢cikarin (yapi bayuklugtne bagli).

2. Fanlari uygun bir aletle cekip cikarin.

7.4.5 Rotorun sokiilmesi
v' Yeterli boyutta bir kaldirma araci kullaniimalidir.

1. Tahrik tarafinda ve tahriksiz tarafta bulunan ayar yayini ¢ikarin ve muhafaza
edin.

2. Tahrik tarafindaki yatak kapaginin vidalarini ¢ikarin.

3. Motor govdesini dikey olarak kurun (tahrik tarafi yukarida) ve uygun kaldirma
tertibati ile yatak kapagini ve rotoru motor gdévdesinden ¢ikarin ve bir yere
birakin.

7.4.6 Yataklarin sokuilmesi

Sabit yatak tahrik tarafi
v Rotor sékulmustar.
v" Ayar yaylari ¢cikarilmis ve muhafaza edilmektedir.

1. Yatak kapagindaki tespit halkasini veya yatak kapagi diskini kaldirin ve yatak
kapagini ¢cikarin.

2. Yatagi uygun bir aletle cekip ¢ikarin.

Hareketli yatak tahriksiz taraf
v' Rotor sokUlmustur.
v" Ayar yaylari ¢cikarilmis ve muhafaza edilmektedir.
1. Yay pulunu mil ucundan cekip ¢ikarin.

2. Yatagi uygun bir aletle cekip ¢ikarin.
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7.5 Motorun monte edilmesi

A\ uvaARi

Agir yapi gruplari veya yapi parcalarinin kurallara uygun olmayan sekilde
kaldinlmasi/hareket ettirilmesi

Yaralanmalar ve maddi hasarlar!

> Agir yapi gruplari veya yapi parcalarinin tasinmasinda uygun tasima, kaldirma
ve tahdit araglari kullanin.

DIKKAT

: :N Yanlis montaj

Sargilarin hasar gérme tehlikesi bulunur!

> Yatak kapaginin takilmasi sirasinda motor gévdesinden disari ¢ikan sargilara
dikkat edin.

Genel bilgiler = Motorun montaji mimkn oldugunca bir ayar tezgahi Gzerinde yapilmalidir. Bu
sayede motorun ayak ylzeylerinin ayni diizeyde durmasi saglanir.

Motorun montajini sadece ilgili patlak resmi kullanarak yapin.

= Sokulen tum pargalari temizlenmeli ve asinma acisindan kontrol edilmelidir.
Hasarli veya asinmis parcalar yedek parcalarla degistirilmelidir.

= Temel olarak yeni tolerans halkalari kullanin.

= O-ringlerin veya yassi contalarin temiz sizdirmazlik yazeylerine ve sorunsuz bir
sekilde oturmalarina dikkat edin.

Sikma torklari Montaj islemi sirasinda tim civatalari nizami olarak sikin.

7.5.1 Yataklarin monte edilmesi

DIKKAT

| :N Yanlis montaj

Mil contasi hasar gorebilir!

> Rotoru motor gévdesine monte ederken, merkezlemeyi dogru yapmaya dikkat
edin.

Tahrik tarafli sabit yatak
1. Ongérilen yatagi mile takin.
2. Yatak kapagini takin.
3. Yatadi bir tespit halkasi veya yatak kapadi diskiyle yatak plakasina sabitleyin.
4. Tahrik tarafi ayar yayini mile takin.

Tahriksiz tarafin hareketli yatagi
1. Ongérilen yatagi mile takin.

2. Yay pulunu mile takin.

7.5.2 Rotorun monte edilmesi

Rotor alaninda gticlii manyetik alan
Kalp pili kullanan kisilerde hayati tehlike!

> En az 0,3 m guvenlik mesafesi birakin.
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n

A\ uvARI

Kuvvetli manyetik alan

Rotorun disari ¢ekilmesi sirasinda ezilme tehlikesi bulunur!

GU¢li manyetik alan nedeniyle rotor ani bir hareketle kendi ¢ikis konumuna geri
cekilebilir!

Rotorun yaninda duran manyetik parcalar icin cekim tehlikesi bulunur!

> Rotorun motor gévdesinden c¢ikarilmasi sadece yetkili teknik personel
tarafindan yapilabilir.

> Manyetik parcalari rotorun yakinindan uzaklastirin.
> Montaj yeri temiz tutulmahdir.

> Elektronik parcalarda en az 0,3 m'lik gtivenlik mesafesine uyun.

DIKKAT

Rotor alaninda kuvvetli manyetik alan

Manyetik diskler, elektronik cihazlar, yapi parcalari ve gereclerin arizasi!

Manyetik parcalar, araclar ve benzeri icin kontrol edilmeyen karsilikli cekim!
> Manyetik parcalari rotorun yakinindan uzaklastirin.

> Montaj yeri temiz tutulmahdir.

DIKKAT

Guclii manyetik alan yiziinden tehlike
Elektrikli cihazlar olumsuz etkilenebilir veya hasar goérebilir!

> Rotorun motor gévdesinden c¢ikariimasi temel olarak yalnizca yetkili uzman
kisilerce gerceklestirilebilir.

DIKKAT

Yanlis montaj
Mil contasi hasar gorebilir!

> Rotoru motor gévdesine monte ederken, merkezlemeyi dogru yapmaya dikkat
edin.

1. Yatak kapaginin ve motor gévdesinin merkezleme kenarina sivi conta uygulayin.

2. Motor govdesini dikey olarak kurun (tahrik tarafi yukarida) ve uygun kaldirma
tertibati ile yatak kapagini ve rotoru motor gévdesine yerlestirin.

3. Tahrik tarafli yatak kapagindaki vidalari sikin.
4. Tahriksiz taraftaki ayar yayini yerlestirin.

7.5.3 Fanin monte edilmesi
1. Fanlari takin.

2. Sikma vidalarini yerlestirin veya tespit halkasini takin (yapi bayakltgune bagli).

7.5.4 Fan kapaginin monte edilmesi
1. Fan kapagini takin ve vidalarla sabitleyin.

7.5.5 Sundurmanin monte edilmesi (opsiyonel)
1. Sundurmayl motorun Gzerine yerlestirin.

2. Sundurmanin sabitleme civatalarini sikin.
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A\ uvARI

Yaralanma riski!

Anza giderme icin yapilan yanhs ¢calismalar

> Ariza giderme icin yapilan tim ¢alismalarda bu kullanim kilavuzundaki ve/veya
aksesuarlarin Uretici dokiimantasyonundaki ilgili notlara dikkat edin.

Asagidaki tabloda aciklanmayan problemler ortaya ¢iktiginda, KSB servisi ile irtibat

kurulmasi gerekir.

Tahrik calismiyor.

Calisma sirasinda viziltil ses
Surtinme sesleri

Radyal titresimler

Eksenel titresimler

- m U N w >

Yanlis donUs yonu

Tablo 20: Ariza giderme yardimi

A | B|C|D|E | F Muhtemel nedeni Giderilmesi

X|-1|-1]-1-1|-|Gerilimyok Sebeke sigortasini, sebeke gerilimini ve frekans
donuUsttriactntn durumunu kontrol edin

X|-|-1]-1-|-|Sebeke kablosu yanlis baglanmis/ Kablaji kontrol edin

Besleme hattinda hata

X|X|-|-|-|-|Calisma makinesi bloke edilmis Calisma makinesinin blokajini manuel olarak
giderin, ¢alisma makinesinin kullanim
kilavuzuna dikkat edin!

-|-1X]|-]-|- Yatak hasari Yatagi kontrol edin, gerekirse degistirin

-|-1X]|-1]-| - |Statordaki rotorun calismaya baslamasi Yataklari kontrol edin, gerekirse degistirin,
rotoru kontrol edin, gerekirse degistirin

-|-1]-1X|-|- |Rotorun balanssizligi Mil ile tahrik elemaninin ayar yayi hizalamasini
kontrol edin, rotoru sékin ve gerekirse
yeniden dengeleyin

-|-1]-1X|-|- Hatali kurulum Temeli, kurulum yerini ve kurulum alanini
kontrol edin

-|-1]-]-|X]| - |Pompanin/yikin hatali baglantisi Motorun calisma makinesine dogru
hizalanmasini kontrol edin, kavramayi kontrol
edin

- -1-1]-1-|X|Yanhs donls yonu ayarlanmis Frekans donustlrtct parametrelemesi
Gzerinden donUs yonUnu degistirin, alternatif
olarak iki dis iletkeni degistirin
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Uretici:

9 AB Uygunluk Beyani

KSB SE & Co. KGaA
Johann-Klein-StraBBe 9

67227 Frankenthal (Almanya)

isbu belge ile Gretici, asagidaki tiriiniin::

01619633 - 01619636
01619688 - 01619712
01619797 - 01619798

01550184 - 01550202
01607772 - 01607773
01607914 - 01607915
01629106 - 01629148

01607812 - 01607826
01655597 - 01655611

5147856 - 5147860

= Asagidaki yonetmeliklerin gecerli olan versiyonunda belirtilen tim sartlari yerine getirdigini beyan eder:

KSB IE3-Motor

01619641 - 01619646
01619717 - 01619724
01619807 - 01619808

01550225
01607791 - 01607792
01607933 - 01607934

01655597 - 01655611

01619657 - 01619676
01619727 - 01619739

01550248 - 01550250
01607809 - 01607811
01607951 - 01607953

01655493 - 01655496

— Motor: 2005/32/AT (2009/125/AT) sayili "Eko Tasarim Yonetmeligi", 640/2009 sayili direktif

— 2011/65/AB: Belirli tehlikeli malzemelerin elektrikli cihazlarda ve elektronik cihazlarda kullanimini

sinirlandirma yénetmeligi (RoHS)
- Motor: 2014/35/AB "Dusuk Voltaj" yonetmeligi

Uretici ayrica asagidaki beyanda bulunur:

= Asagidaki uluslararasi standartlar uyumlu hale getirilerek kullaniimistir:

- EN 60034

Nihai Grintn makine yonetmeligi ile uygunlugu tespit edilene kadar amaca uygun isletime izin verilmez.

AB uygunluk beyani dizenlenmistir:

Frankenthal, 01.11.2021

=

Jochen Schaab

Pompa Sistemleri ve Tahrikler Uriin Gelistirme MdrG

KSB SE & Co. KGaA
Johann-Klein-StraBe 9

67227 Frankenthal

KSB IE3-Motor
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Anahtar s6zciik dizini

A U
Amaca uygun kullanim 8 Uyari bilgileri 6
Arizalar ) o ] Uyari bilgilerinin isaretlenmesi 6
Nedenleri ve giderilmesi 40
B U
Urlin anahtari 14
Bakim 31
Bakim énlemleri 32
D
Diger gecerli belgeler 6
E
Egitim 8
F
Fanlar 37, 39

G

Garanti haklari 6
Guvenlik 8
Guvenlik talimatlarina uyarak ¢alisma 9

H

Hasar durumu 6
|
isletime alma 28

K

Kurulum/montaj 18

N

Nitelikler 8

P

Personel 8
PTC 21

S

Sikma torklari 26
Sokme 36

T

Tasfiye 11

Tasima 10

Teknik personel 8
Termistor 21
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