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1 Manual de instrucciones adicionales

1 Manual de instrucciones adicionales

1.1 Consideraciones generales

Este manual de instrucciones adicionales complementa al manual de instrucciones y
montaje. Debera tenerse en cuenta toda la informacion contenida en el manual de
instrucciones y montaje.

Tabla 1: Manual de instrucciones relevante

Serie Referencia de impresion del manual de instrucciones
de servicio/montaje
MyFlow Drive 4074.83

1.2 Conexiones del médulo del bus de campo
Los moédulos del bus de campo funcionan como médulos de insercion.

3 4 5

@
T\

1 2
Fig. 1: Modulo del bus de campo

Tabla 2: Médulo del bus de campo

&  |Componente Descripcién
(%)
E
1 Conector M12 A Codificado en B
2 Buje M12 B Codificado en B
3 Pilotos LED verde Comunicacion con el lado del bus de campo activa / posible
4 Pilotos LED amarillos Comunicacion con el bus interno del dispositivo OK (impulso disponible)
5 Pilotos LED rojos Averia o error de comunicacién con el Modbus
= Se puede reequipar
= Pieza en T interna (bus con bucle de paso): sin interrupciones también en caso de
caida de la tensién del convertidor de frecuencia.
= Conector para confeccion propia
1.3 Montaje y conexion del médulo de bus de campo
El médulo del bus de campo funciona como médulo de insercion en el modelo de
modulo Modbus RTU.
El moédulo del bus de campo presenta las siguientes caracteristicas:
= Se puede reequipar
= Pieza en T interna (bus con bucle de paso): sin interrupciones también en caso de
caida de la tensién del convertidor de frecuencia.
= Conector para confeccion propia
Montar el médulo del bus de campo
El moédulo del bus de campo se puede insertar en una ranura de insercion disponible
del convertidor de frecuencia.
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Tapa ciega a) b)
1
Fig. 2: Tapa ciega,
a) MyFlow Drive de hasta 11 kW, b) MyFlow Drive a partir de 15 kW
‘1 ‘Tapa ciega
1. Retirar los tornillos de estrella de la tapa ciega.
2. Extraer la tapa ciega.
Moédulo del bus de campo ) b)
Fig. 3: Introducir el médulo del bus de campo,
a) MyFlow Drive de hasta 11 kW, b) MyFlow Drive a partir de 15 kW
1. Introducir con cuidado el médulo del bus de campo en la ranura de insercién
abierta. El moédulo de insercion se desplaza sobre rieles hasta que encaja en el
contacto.
2. Fijar el moédulo del bus de campo con los 4 tornillos de estrella. El tipo de
proteccién IP55 Unicamente se garantiza si los tornillos estan apretados.
a) b)
o
Fig. 4: Fijar el médulo del bus de campo,
a) MyFlow Drive de hasta 11 kW, b) MyFlow Drive a partir de 15 kW
ATENCION
N Montaje inadecuado
%‘% Reduccion del tipo de proteccion (no se garantiza el tipo de proteccién).
> Colocar una tapa protectora (incluida en el volumen de suministro) en los bujes
M12 no utilizados.
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1.4 Conexion del médulo del bus de campo

Tener sobre todo en cuenta los siguientes puntos en la conexion del médulo del bus
de campo:

= Antes de que se establezca la conexion de bus entre los equipos, se debe ejecutar
y comprobar la compensacién potencial.

= Para la pantalla de alta frecuencia, utilizar cables blindados y montarlos
conforma a la normativa CEM.

= Se recomienda una distancia minima de 0,3 m con otros cables eléctricas.

= No realizar conexiones adicionales en el médulo del bus de campo mediante el
cable bus (p. ej., la alarma de 230 V y el arranque de 24 V).

= Como cable de conexion se debe utilizar un cable especifico del médulo del bus
de campo.

ATENCION

Instalacién incorrecta
iDafo del médulo del bus de campo!

> No suministrar nunca el médulo del bus de campo mediante la conexién por
abrazaderas con tension.

Fig. 5: Conexién del médulo del bus de campo

Tabla 3: Conexién del médulo del bus de campo

Posicion Dispositivo Conector M12
1 Convertidor de Conector M12 A: entrante
frecuencia 1 Buje M12 B: saliente
2 Convertidor de Conector M12 A: entrante
frecuencia 2 Buje M12 B: saliente
1.5 Médulo RTU Modbus
El médulo Modbus RTU incluye una interfaz RS485 con protocolo Modbus RTU de
acuerdo con la especificacién V1.1b. El ajuste se realiza mediante parametros del
convertidor de frecuencia.
Protocolo de comunicacion MODBUS (RTU)
Terminal del bus Externo
Interfaz EIA-485 (RS485)
Velocidad de transmision 19200 bits/s (modificable)
Tipo de dispositivo Esclavo
Acceso al bus Acceso por sondeo entre el maestro y el
esclavo
Paridad = Par
= Impar
= Sin paridad
6de 16 Médulo RTU Modbus
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Como cable de conexion se debe utilizar un cable especifico de los médulos del bus
de campo con las siguientes propiedades:

Flexible
Apantallado

Hilos conductores trenzados para el cable de datos (D0-D1)

La impedancia debe ser de al menos 100 ohmios.

Tercer hilo conductor o segundo par de hilos conductores para la masa conjunta

b)

@ &
®@@

Fig. 6: Asignacion de clavijas: a) Esquema de polos del conector M12, b) Esquema de
polos del buje M12

Tabla 4: Asignacion de clavijas

Clavija Codigo de colores de hilos conductores | Asignacion del conector M12/  |Senal
Cable (CAN open) |Cable (DIN 47100) |Puje M12 (codificacion B)
1 - - VP (+5V) +5V
2 Azul Marrén D- RS-485 A / Data-
3 Negro Verde GND GND
4 Blanco Blanco D+ RS-485 B / Data +
5 Apantallamiento |Apantallamiento |Apantallamiento Apantallamiento
Rosca - - Apantallamiento Apantallamiento

GND
o D- ®_G
" O
o ONO
D+
Shielding
@ ®
Fig. 7: Cable autoconfeccionado
‘@ ‘Conector M12 ‘@ ‘Buje M12

Moédulo RTU Modbus
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Fig. 8: Esquema de conexién

Terminal del bus Las resistencias terminales deben coincidir con el siguiente estandar: Estandar
Profibus DP DIN 19245 parte 3, capitulo 6.3

1

Lo
Fig. 9: Resistencia terminal del bus M12
La resistencia terminal del médulo del bus de campo se puede conectar directamente
en el buje M12. Si el médulo del bus de campo sin tension, no habra polarizacion del
bus. Si el terminal del bus es independiente del suministro del médulo del bus de
campo, este debe contar con un terminal de bus activo externo.

Para la sustitucion o el reequipamiento de un médulo del bus de campo, se
realizara un restablecimiento del convertidor de frecuencia. El menu 3-12 para
ajustar el parametro del médulo del bus de campo se activara a continuacion en la
unidad de mando.
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Tabla 5: Rango de direcciones del equipo (0000 - OOFE)

1.6 Protocolo de Modbus RTU

) © Significado
n =] =
=} () =
] = Q=
o \© =] o 3
o = c Y o
= |z g o g2
() — (] oS
° [7] [} © T -~
5 |o o o o 8 5
b £ £ £ o T = g2
= ] =1 c o c = T o |+
a 2 2 [ = =) G 0L =
0000 |Estado de Modbus - DWORD |Campo |- Estado del equipo R 0 Conexion con el equipo OK
dg 32 1 Bomba en linea
bits
0004 |Reservado - - - - - - -
001E
0020 |Inicio/parada del equipo |1-3-1 DWORD |Boolean |- Control del equipo R/W |- -
o
0022 |Reservado - - - - - - - -
0028
002A |Punto de control 3-6-2 DWORD |ENUM |- Control del equipo R - Local =0
Bus de campo = 1
002C |Reservado - - - - - - - -
- O0OFE
Tabla 6: Rango de direcciones de la bomba 0x100 - 0x01FF
0 T
° S =] Q3
(<} = c Y o
= |5 g o g2
[} = ] oS
T [} [} ® T -~ o
c © © © 2 o g
0 o o o =
S |5 = € 3 5 o St =
o = = £ o =} = 99 c
£ |5 3 & 2 £ C e 5 |2
a 2 2 [ = =) G 0L o n
0100 |Estado de la bomba - DWORD |ENUM |- Estado de la bomba R - Bomba parada =1

Bomba en marcha =2

'q asdi
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o T
S @ o
o] £ w5
° © 3 Q3
o = c Y o
= |8 g o g2
[} = £ S oS
° [ (] = ° . [°)
c = o o g o B
0 o o o 5
S 5 > = 3 = ) S 5 =
o £ £ £ o T = g2 =
= ) 3 © = < o 2|5 2
[a) 2 =2 [ = 2 L) oS m ()
0100 |Estado de la bomba - DWORD |ENUM |- Estado de la bomba R - Bomba al arrancar = 3
Bomba al parar =4
Bomba parada y bloqueada =5
Bomba en macha y bloqueada =
6
Bomba en reposo =7
0102 |Alarmas de la bomba DWORD |Campo |- Estado de la bomba R 0 Proteccién térmica del motor
gf—fz 1 Sobretension
S -
I 2 Subtension
3 Fallo de fase en el lado de
accionamiento
4 Cortocircuito
5 Error de hardware
6 Temperatura elevada del
disipador de calor
7 Temperatura elevada de las
placas de circuitos impresos
8 Sobrecorriente
9 Resistencia de frenado
10 Proteccién de sobrecarga
dindmica
11 Reservado
12 Marcha en seco
13 Reservado
14 Bloqueo del sistema hidraulico
15 Reservado
16 No hay datos adecuados del

motor disponibles

'q asdi
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o T
3 @ o £
£o) £ n S
° © 3 Q3
[<] - = S o
= |3 g o g2
[} = E S 0SS
° [} @ = ° - [<}
c T © o 8 E -g
0 o o) o) 5
S 5 > = 3 = ) S 5 =
b £ £ £ o i) = g2 =
= ) 3 © = < o 2|5 2
[a) 2 =2 = = =) U] oS o (%)
0102 |Alarmas de la bomba DWORD |Campo |- Estado de la bomba R 17 No hay datos del motor
de 32 disponibles
bits 18 |Error AMA
19 Reservado
20 Subtensién de 24 V
21 Reservado
22 Prueba de hardware IO
incorrecta
23 Reservado
0104 |Reservado - - - Estado de la bomba R - -
0106 |Advertencias de la bomba DWORD |Campo |- Estado de la bomba - 0 Proteccién de sobrecarga
de 32 dindmica
bits 1 Sobretension
2 Subtensiéon
3 Reservado
4 Reservado
5 Reservado
6 Bloqueo del sistema hidraulico
7 Reservado
8 Reservado
9 Temperatura elevada del
disipador de calor
10 Temperatura elevada de las
placas de circuitos impresos
11 Corriente alta
12 Corriente baja
13 Reservado
14 Reservado

'q asdi
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o T
S |9 o £
o] £ w5
° © 3 Q3
o = = v o
= |8 2 o g2
() — £ S oS
° [ (] & T o
c T © o 8 © -g
) o o o S
S 5 > = 3 = ) S 5 =
b £ £ £ o i) = g2 =

= ) 3 © = < o 2|5 2

=) =2 =2 = [ 2 V) oS m (%)

0106 |Advertencias de la bomba DWORD |Campo |- Estado de la bomba - 15 Reservado
de 32 16 |Potencia alta
bits . :

17 Potencia baja

18 Rampa de parada limitada
19 Sobrecarga de 24 V

20 Reservado

21 Ajuste basico cargado

22 Reservado

0108 |Reservado - - - - - - - -

010A |Informacion de la bomba |- DWORD |Campo |- Estado de la bomba R 0 Reservado
d_e 32 1 Accionamiento bloqueado
bits

2 Reservado
010C |Reservado - - - - - - - -

0112

0114 |Régimen de revoluciones |1-2-1-1 |DWORD |Float32 |Régimen de revoluciones Variable del proceso de la |R - -

bomba

0116 |Potencia absorbida del 1-2-1-2 |DWORD |Float32 |Unidad base de la potencia |Variable del proceso de la |R - -

motor bomba

0118 |Potencia absorbida de la |1-2-1-3 |DWORD |Float32 |Unidad base de la potencia |Variable del proceso de la |R - -

bomba bomba

011A |Potencia absorbida del 1-2-14  IDWORD |Float32 |Unidad base de la potencia |Variable del proceso de la |R - -

grupo de bomba bomba

011C |Corriente del motor 1-2-1-5 |DWORD |Float32 |Corriente Variable del proceso de la |R - -

bomba

011E |Tensién del motor 1-2-1-6  |DWORD |Float32 |Tensién Variable del proceso de la |R - -

bomba

0120 |Frecuencia de salida 1-2-1-7 |DWORD |Float32 |Frecuencia Variable del proceso de la |R - -

bomba

'q asdi

sajeuoNIpe SBUOIINIISUI 3P [enuely |



SNQPOIAI NLY OINPOIAI

alep €l

o T
s |5 o 2
E=} = w5
) G p=} [ S
o = = v o
= |8 g o g2
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S 5 > = 3 = ) S 5 =
o £ £ £ o T = g2 =
= ) 3 © = < o 2|5 2
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0122 |Tensién del circuito 1-2-1-8 |DWORD |Float32 |Tensién Variable del proceso de la |R - -
secundario bomba
0124 |Temperatura del 1-2-1-9 |DWORD |Float32 |Unidad basica de la Variable del proceso de la |R - -
disipador temperatura bomba
0126 |Temperatura del circuito [1-2-1-10 |DWORD |Float32 |Unidad basica de la Variable del proceso de la |R - -
impreso temperatura bomba
0128 |Par motor 1-2-1-11 |DWORD |Float32 |Par Variable del proceso de la |R - -
bomba
012A |Reservado - - - - - - - -
0132
0134 |Contador de kWh 1-4-1-1  |DWORD |UINT32 |kWh Variable del proceso de la |R - -
bomba
0136 |Horas de servicio de 1-4-2-1 |DWORD |UINT32 |Horas Variable del proceso de la |R - -
convertidor de frecuencia bomba
0138 |Horas de servicio de la 1-4-2-3 |DWORD |UINT32 |Horas Variable del proceso de la |[R - -
bomba bomba
013A |Cantidad de arranques 1-4-2-5 |DWORD |UINT32 |- Variable del proceso de la |R - -
bomba
013C |Reservado - - - - - - - -
013E |Tiempo hasta servicio del |1-6-2 DWORD |UINT32 |Horas Variable del proceso de la |[R - -
cojinete del motor bomba
0140 |Reservado - - - - - - - -
0142 |Restablecer mensajes DWORD |Boolean |- Funcion de la bomba W - -
o
0144 |Reservado - - - - - - - -
014E

'q asdi
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0150 |Estado de las entradas

0152 |Reservado
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