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Les cas abordés dans ce guide d’applications sont seulement des exemples type a des fins de formation. Les
exemples ne sont pas des solutions spécifiques a une demande client. Les exemples ne sont pas exécutoires et peu-
vent étre incomplets. Les exemples ne couvrent pas toutes les éventualités possibles. Les exemples ne couvrent pas
tous les détails de conception et variantes. Ils ne couvrent pas tous les scénarios ni toutes les situations qui peuvent
survenir lors de I'installation, I’exploitation ou la maintenance. Le guide d’applications ne remplace pas le manuel
d’utilisation. En cas de divergence, le manuel d’utilisation est prioritaire. L’opérateur doit faire attention aux indica-
tions appropriées en se référent au manuel d’utilisation. Les exemples ne dispensent pas de suivre les regles de sé-
curités en matiere de fonctionnement, d’installation et de maintenance. Les modifications de ce guide
d’applications peuvent étre faites sans préavis.
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1 Pré requis

- Les données du moteur sont instruites dans le PumpDrive conformément au manuel d’utilisation.

- La commande moteur est sélectionnée correctement et convient au moteur.
- Les courbes pompe sont instruites dans le PumpDrive.

Pré paramétrage d’usine
Pompe avec PumpDrive sont livrée avec le pré paramétrage suivant :
=  Données moteur
=  Commande moteur en fonction du type moteur
= Pré paramétrage du PumpMeter incluant ces plages capteurs
= Courbes pompe

Etanorm, Etabloc, Etachrom

Etaline / Etaline Z
/ Multitec, Movitec, Sewatec

Série type

PumpDrive en
Retrofit

PumpDrive en piéce
de rechange

Sélection EasySelect EasySelect

EasySelect

Identifiant

Données moteur Pré paramétrées Pré paramétrées

Pré paramétrées

Moteur asynchrone Vectorielle ASM Vectorielle ASM

Caractéristique U/f

SuPremE Vectorielle SuPremE Vectorielle SuPremE

Vectorielle SuPremE

Vectorielle SuPremE

Régulation boucle fermée :
Régulation de pression cons-
tante et capteurs pré paramé-
trés

Régulation Boucle fermée :

Régulation de Pression diffé-

rentielle et capteurs pré pa-
ramétrés

avec PumpMeter

sans PumpMeter Régulation boucle ouverte Régulation boucle ouverte

Régulation boucle ou-
verte

Régulation boucle
ouverte

Courbes pompe Pré paramétrées Pré paramétrées

avec PumpMeter: Pré paramé-
trées

avec PumpMeter: Pré para-

Consigne e
métrées

Les PumpDrive Retrofits sélectionnée via EasySelect sont livrés avec seulement les données moteurs pré paramétrées. Les courbes de la
pompe doivent étre paramétrées sur site. Elles peuvent étre chargées du PumpMeter, via le logiciel de Service ou directement par

I'interface.

PumpDrive (en piéce de recharge) commandé par code ident’ ne sont pas paramétrés d’usine.

Différent raccordement de capteurs sur entrée analogique :

Signal sortie capteur : 0/4-20 mA Signal sortie capteur : 0/4-20 mA Signal sortie capteur : 0/2...10V
2 fils 3 fils 3 fils

324V B8 324V B8 || 324V i)

AIN2 + 87 1| AIN2 + B7 [] AIN2 + 87 [l

AIN2 - i)y AIN2 - B6 || AIN2 - g6 [I[))
®ono [ @ono  [e]] oo [es )

Il est possible d’utiliser un capteur 0/4-20mA (ou 0/2-10V) pour la régulation puis un PumpMeter peut étre utilisé en usage

local. Il servira a améliorer I'estimation du débit faite par le variateur.

2017-01-04

2017-01-04 PDrv2_Application_Guide_rev_1 5 0 (FR)

Page 5 of 134




ksB b.

Guide Applications PumpDrive 2

Version 1.5

Raccordement alimentation et moteur

Taille A (0,37 kW — 1,5 kW)

L1

L3

N —

PE—6¢— —

He)
D TRE " ) WOTOR 7 p-m @
PE|L1|L2|L3 PE|lU |V |W PTC + |BR
@ @ MOTOR
S 0 0 QO © O O SIS S O O
100 T

Taille B (2,2 kW — 4 kW)

e

@ TUNETT T Y TMOTOR T mm-—- i@ T
PE(LL|L2|L3) [PE|U |V |W BTC + |BR

& 6 MOTOR

C O 0 O O Q © © S O [SESEES)

L1

L3

N —

E

E

Fonction

Bornes alimentation réseau

Bornes moteur

PTC

Résistance de freinage

DN |B|W|IN|F

PTC moteur

Cavalier pour régime IT

Fonction

Bornes alimentation réseau

Bornes moteur

PTC

Résistance de freinage

PTC moteur

DN |B|W|IN|(-

Cavalier pour régime IT

D UNE i@ I I "MOTOR |
PE[L1|L2|L3 + BRI - | '\® " "lPE[uVv]w
é &
PTC
MOTOR
i —: S & 8 9 SIS O 0 Q9
|
|
HHR

Fonction

Bornes alimentation réseau

Bornes moteur

PTC

Résistance de freinage

PTC moteur

|| lw(N(E

Cavalier pour régime IT

Y

L1 : !
3 l 3' 3 :
N — : !
= - _>==7_ __ a
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Taille D (15 — 30 kW)

@ UNE "V i@ T TTi® MOToR 1
PE|L1|L2]|L3 + |BR PE|U |V W f@_i
r-Jee 6 o ® PTC
!.@' L MOTOR
T O 9 SEESEESTHISESESESE S
i
& ;
NN T
L1 | |
5 o :
L3 3~
N————————— : oF |
PE———— (S I

Taille E (37 — 55 kW)

=A
|
1

@e
)
[ILX )

D T UNE %% "MOTOR |

@~ PE[Lf2[BlrE[ U VW] @ 1
+ |BR| - @ @ PTC

MOTOR]
s olQ Q © OJQ_Q Q OJOD

L1

L3
N —
PE—¢

Fonction

Bornes alimentation réseau

Bornes moteur

PTC

Résistance de freinage

PTC moteur

DN |W|IN|-

Cavalier pour régime IT

Fonction

Bornes alimentation réseau

Bornes moteur

PTC

Résistance de freinage

PTC moteur

DN |B|W|IN|(-

Cavalier pour régime IT
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Afficheur graphique
Pour le paramétrage des applications suivantes I'utilisateur doit se connecter avec le mot de passe “Client”.

ST L ] ioneur seect -
Avec les touches menues I"utilisateur sélectionne le premier menu.

En appuyant sur la premiére touche de menu Exploitation © putilisateur acceéde au menu Exploitation 1-x-x-x.

Connexion client:

1)

Ecran principal Menu 1 Parameétre 1-1-1
Exploitation Connexion Client

Entrer le code Dans la ligne d’entéte la lettre C ap-
0000 parait aprés une connexion réussie
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1.1 Courbe caractéristique pompe

En retrofit, la courbe caractéristique pompe d’une Etaline 040-040-160 avec sa roue diametre 174mm doit étre rentré manuellement. Les

valeurs de courbe caractéristique pompe sont note dans le livret technique, a vitesse nominal et avec roué diametre 174mm.

Etaline 40-40-160, n = 2900 min™

0 100

0 0 Q M gpmy 100 150 200 [ ' | ]
e ] . . .. NN . TR kW 6 i 7
:%rgm\ ! ! [ b Lreenommsal 5,7kW = t F
40m ) - = = 5,.2kW > : {
t n 1—1 + T i gt 163
36m < Nt oo T T T 1
TS =) Ml , =T == g
> A= 1o 3,5kwW . / 8 -
T TN | | | P v i 4 4 T AT et 4
SIS sa g admeanl ERERE SRS |
[ 1 \\ 1 ' M z P2 al P il
g ~ { 1,5kW S —
‘ H NN R Zo=se ol
16m e T ! T L S L L Sl LIS Lt 1 41
T T I Nz TN ates e 3
“ I I \‘] o x‘ . 0 10 Qm'm 20 30 40 0
g  Z T P e . X po f Om*/h 10m’h 20m*h 30m’h 40m°h S0m*/h 60m*/h
¢ e om0 15
om'th 10m'h 20m'h 3om’h 40m’h 50mh 60m’h
35m’h
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine o
3.43.1 Débit Q_0 0.0 [m3/h] Pré paramétrée: 0,0 m3/h
3.43.2 Débit Q_1 10.0 [m3/h] Pré paramétrée: 10,1 m3/h
3.4.3.3 Débit Q_2 20.0 [m3/h] Pré paramétrée: 20,3 m3/h
3.4.3.4 Débit Q_3 30.0 [m3/h] Pré paramétrée: 30,5 m3/h
3.4.3.5 Débit Q_4 40.0 [m3/h] Pré paramétrée: 40,6 m3/h
3.43.6 Débit Q_5 50.0 [m3/h] Pré paramétrée: 50,8 m3/h
3.43.7 Débit Q_6 60.0 [m3/h] Pré paramétrée: 60,9 m3/h
3.43.8 Débit Q_opt 35.0 [m3/h] Pré paramétrée: 35,0 m3/h
3.4.3.9 Puissance absorbée pompe P_0 1.50 [kW] Pré paramétrée: 1,52 kW
3.4.3.10 Puissance absorbée pompe P_1 2.50 [kW] Pré paramétrée: 2,62 kW
3.4.3.11 Puissance absorbée pompe P_2 3.50 [kW] Pré paramétrée: 3,73 kW
3.4.3.12 Puissance absorbée pompe P_3 4.50 [kW] Pré paramétrée: 4,64 kW
3.4.3.13 Puissance absorbée pompe P_4 5.20 [kW] Pré paramétrée: 5,39 kW
3.43.14 Puissance absorbée pompe P_5 5.70 [kW] Pré paramétrée: 5,97 kW
3.4.3.15 Puissance absorbée pompe P_6 6.00 [kW] Pré paramétrée: 6,34 kW
3.4.3.16 Hauteur manométrique H_O 42.00 [m] Pré paramétrée: 43,06 m
3.4.3.17 Hauteur manométrique H_1 41,80 [m] Pré paramétrée: 42,89 m
3.4.3.18 Hauteur manométrique H_2 40.00 [m] Pré paramétrée: 41,41 m
3.4.3.19 Hauteur manométrique H_3 36.00 [m] Pré paramétrée: 37,48 m
3.4.3.20 Hauteur manométrique H_4 31.00 [m] Pré paramétrée: 32,45 m
3.4.3.21 Hauteur manométrique H_5 25.00 [m] Pré paramétrée: 25,88 m
3.4.3.22 Hauteur manométrique H_6 16.00 [m] Pré paramétrée: 16,88 m
3.4.3.30 Débit limite charge partielle 30 [%] Pré paramétrée

2) Pré paramétré pour les groupes pompe + moteur + variateur livré prémontré d’usine.
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1.2  Paramétrage des données moteurs

Un PumpDrive 2 est parameétre pour un moteur SuPremE 2 péles. Le sens de rotation de la pompe est « sens horaire ».

Plague signalétique moteur :

‘B4 Cé€

kss b.

- ey S

3~1EC60034 ENS0347

mswnni' 1E4 acc. IEC/CD 60034-30 Ea. 2

Mat 01373696 Typ  A180M2110B30

kw220 cos§ 077 Eff 44 941

v 374 Hz 50 Eff 3/4 94,0

1/min 3000 ‘Camb 40 Eff 12 93.8

A 46.9 Nm 70

® 55 kg 157 7355 ramaao
\ SN 20m Insul. F Made in Germany

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine 4

3.2.1.1 Puissance nominale moteur 22.00 [kW] Pré paramétrée: 22.00 [kW]

3.2.1.2 Tension nominale moteur 374 [V] Pré paramétrée: 400 [V]

3.2.13 Fréquence nominale moteur 50.0 [Hz] Pré paramétrée: 50.0 [Hz]

3.2.1.4 Courant nominal moteur 46.90 [A] Pré paramétrée: 46.90 [A]

3.2.1.5 Vitesse nominale moteur 3000 [t/min] Pré paramétrée: 3000 [1/min]

3.2.1.6 Cos phi nominal 0.77 Pré paramétrée: 0.77

3.2.21 Vitesse moteur minimum 500 [t/min] Pré paramétrée: 500 [1/min]

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 3000 [t/min] Pré paramétrée: 3000 [1/min]

3.23.1 Analyse thermistance PTC Activé Pré paramétrée: Activé

3.2.3.2 Comportement PTC moteur Acquittement automatique pre pararnetree: Sans acquittement
automatique

3.2.4 Sens de rotation moteur Sens horaire ¥ Pré paramétrée: Sens horaire

33.1 Procédure de commande moteur Commande vectorielle SuPremE P.re paramétrée: Commande vecto-
rielle SuPremE

3.3.4.1 Actualiser paramétres moteur A faire Pré paramétrée

2) Pré paramétré pour les groupes pompe + moteur + variateur livré prémontré d’usine
4) En fonction de la pompe
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13 Paramétrage de I'affichage principal

rs de I"écran principal
[Blocage touches exploitation
[Fonction touche FUNC

Liste des
données
actuel-
lement
affichées
sur
I'écran
principal

Jusqu’a
sélectionner
la donnée
souhaitée

OK

L’écran principal affiche par défaut 6 valeurs : vitesse de rotation, puissance instantanée, courant instantané, fréquence moteur, pression
d’aspiration PumpMeter, pression de refoulement PumpMeter, pression différentielle PumpMeter.

Il est possible d’ajouter 3 valeurs supplémentaires ou bien de changer les données pré-choisies de la maniére suivante :

[Pression d'aspiration pompe
[Pression de refoulement pompe
Pression différentielle pompe

2017-01-04 2017-01-04 PDrv2_Application_Guide_rev_1 5 0 (FR) Page 11 of 134
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Guide Applications PumpDrive 2

2 Pompe simple
2.1

2.1.1

Pompe simple — Régulation boucle ouverte

Régulation de vitesse, valeur de consigne par I'afficheur

Une vitesse fixe de 2000 tr/min devra étre mise dans I'afficheur. La vitesse nominale du moteur 2 pdles est de 2950 tr/min.

-—
2000 1/min

ou ou
Bornes Dans le¥ w .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur
DI-EN cio] [c10 :I . C10 ﬁ . C10[*— Do . Nr. Fonction
-5—2’\%;/@ % % @ % @ % @ 16 Déverrouillage partie puissance
DICOM1 7 | F:l @ c7 —GND @ 7 le— GND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tmit ou Rien)
DI5 c6 | | ce C6 C6 11 Autorisation de fonctionnement par DI1 J
Di4 1C5 1 | C5 1 C5 | 1 C5 | 18 Marche « RUN »
DI3 c4 c4 c4 C4 19 Al
DI2 cs| [c3 C3 c3 arme
DI1 C2 C2 C2 C2 [¢—DO
| +24V Cl Cl :I @ C1l ﬁ@ C1l @
AO1-GND B10 B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 B9 B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
GND ® B5 | [B5 B5 B5
+24V B4 B4 B4 B4
AIN1 + B3 B3 B3 B3
AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND - Bl | | B1 Bl B1
GND @ AL0] [Al0 A10 AL0
NC 2 A9 A9 A9 A9
NO 2 L_‘—O A8 A8 A8 @ A8 9 DI
COM 2 A7 A7 A7 :I A7 |[— +24V
+24V A6 A6 A6 A6
GND @ A5 | [ A5 A5 A5
NC 1 Ad Ad A4 A4
NO 1 L_‘ —® | A3 A3 A3 A3 =¥ DI
COM1 A2 A2 A2 :I A2 |g=— +24V
+24V Al Al Al Al
5 s 2 z 7]
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée
3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 1500 [1/min] Pré paramétrée
3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée
. . . R . 1 . - -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
1.3.3 Consigne boucle ouverte 2000 [1/min] Dépend du moteur

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.1.2 Régulation de vitesse, valeur de consigne par signal externe 0-10 V

Une vitesse fixe de 2000 tr/min devra étre envoyée par signal externe 0..10V sur I'entrée analogique 1.
La vitesse de 2000 tr/min correspond a 3,33V pour un moteur 2 péles dont la vitesse nominale est de 2950 tr/min.
Information : La consigne de vitesse ne pourra pas étre inférieure a la vitesse mini de la pompe (1450 tr/min).

2000 1/min
ou ou
Bornes Dans le¥ ¥
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN C10| [c10 C10 C10 [¢=—DO Nr. Fonction
| +24V col|co . 1 C9 | j‘ 1 C9 | 16 Déverrouillage partie puissance

GND @ cs ] [cs [ C8 Cve uillage p: pu’

DICOM1 c7 | Fj c7 —GND @ C7 le— GND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 C6 C6 C6 c6 11 Autorisation de fonctionnement par DI1”
Di4 1 csf]cs| 1Cs | 1 C5 | 2 Consigne (boucle ouverte): signal externe 0...10V
DI3 c4l[ca [ [

DI2 c3||c3 C3 C3 | 18 Marche « RUN »

DI1 c2] [e2] ] @ c2 jl@ C2 [¢— DO @ 19 Alarme
| +24V cif|c1 Cl C1

AO1-GND B10 B10 B10 B10
LAO1 B9 | [ BY B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND @ B5 | [B5 B5 B5

+24V B4 B4 B4 ~ B4

AIN1 + B3 | [ B3 B3 ,' ‘, 0..10v B3 [€—0.10V (S\gnal@

AIN1 - B2 B2 B2 [—T—T1—] 0V -GND) B2 | g— OV (GND)
| GND ® BL | [BL Bl ) B1

GND @ A10] [A10 A10 A10

NC 2 ,{: A9 A9 A9 A9

NO 2 - A8 A8 A8 4®J A8 —» DI

COM 2 A7 A7 A7 :I A7 |€— +24V
| +24V A6 | [ A6 A6 A6

GND @® As | [ As A5 A5

NC 1 T A4 A4 Ad A4

NO 1 -® [ A3 A3 A3 A3 [~ DI

COM 1 A2 A2 A2 :| A2 [g— +24V

+24V Al Al Al Al

5 S z z 2

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée
3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 1500 [1/min] Pré paramétrée
3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée
3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 0-10V Désactivé

3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Val. Consigne/commande AUTO Sans fonction

3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 1500 [1/min] -

3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 2950 [1/min] -

. , . . . 1 - - -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.1.3

Régulation de vitesse, valeur de consigne par signal externe 4-20 mA

Une vitesse fixe de 2000 tr/min devra étre envoyée par signal externe 4..20mA sur I'entrée analogique 1.
Le retour vitesse sera lue par I'automate client par un signal 4..20mA venant de la sortie analogique variateur (4mA = 0 tr/min et 20mA =

3000 tr/min).

La vitesse de consigne de 2000 tr/min correspond 9,33mA pour un moteur 2 p6les dont la vitesse nominale est de 2950 tr/min.
Information : La consigne de vitesse ne pourra pas étre inférieure a la vitesse mini de la pompe (1450 tr/min).

2000 1/mir

1

ou ou
Bornes Dans le¥ .
q . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN |C10] |C10] ‘ ﬂj‘ ‘ |C10[€¢—DO ‘ Nr. Fonction
L 24V 1 C9 | ﬂj @ 1 C9 @ 1C9 | @ 16 Déverrouillage partie puissance

GND @ cs | [cs c8 c8 — PP -
DICOML =2 Fj @ &7 —GND @ 7 le— cND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 ce | [ ce C6 [ 11 Autorisation de fonctionnement par D117

Di4 |C5] [c5 | 1 C5 | 1 C5 | 15 Sortie analogique : Vitesse

DI3 [eZ3 [eZ3 C4 C4 N T

DI2 =i =2 = is E/lonane (:'Szde ouverte): signal externe 4...20mA
DI1 c2| [c2 @ C2 @ C2 |¢—DO @ arche « »
L +24V [c1] gj &ﬁl [c1] 19 Alarme

AO1-GND B10 B10 B10 B10 4= 0V (GND)
LAO1 B9 B9 B9 B9 [ AIN (Signal)

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6
L GND @® B5 | [B5 B5S B5

+24V B4 B4 B4 ~ B4

AINL + B3 | [ B3 B3 [¢—=—, 20mA B3 |[€— 0..20mA (Signal)

AIN1 - B2 B2 B2 71— (GND) B2 |€— (GND)
L GND ® Bl | [B1 Bl @@ B1

GND @ AL0] [A10 A10 AL0

NC 2 ,{: A9 A9 A9 A9

NO 2 - A8 A8 A8 @ A8 =9 DI

COM 2 A7 A7 A7 :| A7 [€— +24V
| +24V A6 || [ A6 A6 A6

GND @ A5 | | AS A5 A5

NC 1 Ad Ad A4 A4

NO 1 L_‘ -® | A3 A3 A3 A3 =¥ DI

COoM1 A2 A2 A2 :| A2 |€— +24V

+24V Al Al Al Al

\ N 7 . . 2

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine !
3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée

3.11.1.1 Vitesse rotation minimum 0 [1/min] Pré paramétrée

3.11.1.2 Vitesse rotation maximum 3000 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 1450 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée

3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 4-20 mA Désactivé

3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Val. Consigne/commande AUTO Sans fonction

3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 1450 [1/min] -

3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 2950 [1/min] -

3.8.7.1 Utilisation 1 sortie analogique 1 Vitesse de rotation moteur Pré paramétrée

N . 7 o N 1 , , ,
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.1.4 Régulation de vitesse, valeur de consigne modifiable par impulsions (entrée Tout-ou-Rien)

Une vitesse fixe de 2000 tr/min devra étre changée via les entrées Tout-ou-Rien par incrément de 10 tr/min en mode AUTO.

—
+/- 2000 1/min

Q_U ou
Bornes Dans le¥ X A\
q . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN cio| [cio . C10 jl ’ C10[*— DO ’ Nr. Fonction
|24V 19 ﬂ:I @ 19 @ 19 @ 16 Déverrouillage partie puissance

GND ® lcs | [c8| ] @ =1 @ =1 @ — PR -
DICOM1 e [} [c7 —GND [c7 Je—onp 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 | ce6 | |cé| | C6 ——c | C6 |&— DO 13 DI5: Augmentation de la vitesse de consigne
B:g |1 C5 )¢5 1 C5 ——= @ | C5 /¢—DO @ 12 DI4: Diminution de la vitesse de consigne

C4 C4 C4 C4 N N N 1)

DI2 =i = = 11 Autorisation de fonctionnement par DI1

DI1 c2 | [c2 C2 ——= @ C2 |[4—DO @ 18 Marche « RUN »
L +24V |c1j[cC1| | C1 | | C1 | 19 Alarme

AO1-GND B10 B10 B10 B10
| AO1 B9 B9 B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6
L GND @ B5 | [B5 B5 B5

+24V B4 B4 B4 B4

AIN1 + B3 B3 B3 B3

AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND ® Bl | [B1 B1 B1

GND @ AL0] [Al0 A10 AL0

NC 2 A9 A9 A9 A9

NO 2 L_‘—O A8 A8 A8 %—' A8 =9 DI

COM 2 A7 A7 A7 :| A7 |€— +24V
| +24V A6 || [ A6 A6 A6

GND @ A5 | [ A5 A5 A5

NC1 Ad A4 A4 A4

NO 1 L_‘ - | A3 A3 A3 A3 =¥ DI

COM1 A2 A2 A2 :I A2 (€= +24V

+24V Al Al Al Al

< N . 7 . 2,

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée

3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 1450 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée

3.8.6.4 Fonction entrée ToR 4 Potentiomeétre Auto - Sans fonction

3.8.6.5 Fonction entrée ToR 5 Potentiomeétre Auto + Sans fonction

3.6.6.2 Incrément vitesse de rotation 10 [1/min] Pré paramétrée

. . . R N 1 . , -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
1.3.3 Consigne boucle ouverte 2000 [1/min] Dépend du moteur

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, va