Variateur de fréquence autorefroidi pour

toutes les marques de moteur

PumpDrive 2

Guide Applications

ksB D.




- - - i Version 1.5
KSBb‘ Guide Applications PumpDrive 2

Guide Applications
PumpDrive 2

Les cas abordés dans ce guide d’applications sont seulement des exemples type a des fins de formation. Les
exemples ne sont pas des solutions spécifiques a une demande client. Les exemples ne sont pas exécutoires et peu-
vent étre incomplets. Les exemples ne couvrent pas toutes les éventualités possibles. Les exemples ne couvrent pas
tous les détails de conception et variantes. Ils ne couvrent pas tous les scénarios ni toutes les situations qui peuvent
survenir lors de I'installation, I’exploitation ou la maintenance. Le guide d’applications ne remplace pas le manuel
d’utilisation. En cas de divergence, le manuel d’utilisation est prioritaire. L’opérateur doit faire attention aux indica-
tions appropriées en se référent au manuel d’utilisation. Les exemples ne dispensent pas de suivre les regles de sé-
curités en matiere de fonctionnement, d’installation et de maintenance. Les modifications de ce guide
d’applications peuvent étre faites sans préavis.
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1 Pré requis

- Les données du moteur sont instruites dans le PumpDrive conformément au manuel d’utilisation.

- La commande moteur est sélectionnée correctement et convient au moteur.
- Les courbes pompe sont instruites dans le PumpDrive.

Pré paramétrage d’usine
Pompe avec PumpDrive sont livrée avec le pré paramétrage suivant :
=  Données moteur
=  Commande moteur en fonction du type moteur
= Pré paramétrage du PumpMeter incluant ces plages capteurs
= Courbes pompe

Etanorm, Etabloc, Etachrom

Etaline / Etaline Z
/ Multitec, Movitec, Sewatec

Série type

PumpDrive en
Retrofit

PumpDrive en piéce
de rechange

Sélection EasySelect EasySelect

EasySelect

Identifiant

Données moteur Pré paramétrées Pré paramétrées

Pré paramétrées

Moteur asynchrone Vectorielle ASM Vectorielle ASM

Caractéristique U/f

SuPremE Vectorielle SuPremE Vectorielle SuPremE

Vectorielle SuPremE

Vectorielle SuPremE

Régulation boucle fermée :
Régulation de pression cons-
tante et capteurs pré paramé-
trés

Régulation Boucle fermée :

Régulation de Pression diffé-

rentielle et capteurs pré pa-
ramétrés

avec PumpMeter

sans PumpMeter Régulation boucle ouverte Régulation boucle ouverte

Régulation boucle ou-
verte

Régulation boucle
ouverte

Courbes pompe Pré paramétrées Pré paramétrées

avec PumpMeter: Pré paramé-
trées

avec PumpMeter: Pré para-

Consigne e
métrées

Les PumpDrive Retrofits sélectionnée via EasySelect sont livrés avec seulement les données moteurs pré paramétrées. Les courbes de la
pompe doivent étre paramétrées sur site. Elles peuvent étre chargées du PumpMeter, via le logiciel de Service ou directement par

I'interface.

PumpDrive (en piéce de recharge) commandé par code ident’ ne sont pas paramétrés d’usine.

Différent raccordement de capteurs sur entrée analogique :

Signal sortie capteur : 0/4-20 mA Signal sortie capteur : 0/4-20 mA Signal sortie capteur : 0/2...10V
2 fils 3 fils 3 fils

324V B8 324V B8 || 324V i)

AIN2 + 87 1| AIN2 + B7 [] AIN2 + 87 [l

AIN2 - i)y AIN2 - B6 || AIN2 - g6 [I[))
®ono [ @ono  [e]] oo [es )

Il est possible d’utiliser un capteur 0/4-20mA (ou 0/2-10V) pour la régulation puis un PumpMeter peut étre utilisé en usage

local. Il servira a améliorer I'estimation du débit faite par le variateur.

2017-01-04
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Raccordement alimentation et moteur

Taille A (0,37 kW — 1,5 kW)

HG)
D " LNE I 1% "MOTOR | OR i Nr. Fonction
PE|L1|L2]|L3 PE|U |V [W PTC + |BR 1 Bornes alimentation réseau
é & 2 B t
MOTOR ornes moteur
3 PTC
S 0 8 ® © 0 0 9 SIS S O O 4 Résistance de freinage
5 PTC moteur
| i 6 Cavalier pour régime IT
000 |
oS =L o e — = =
L1 :
L2 )
L3 ]
N—————————— |
PE——— I_ > ___L_———
Taille B (2,2 kW — 4 kW)
El@ @ Nr. Fonction
A ——mm——— 9 A 9 oem————— 1 Bornes alimentation réseau
LINE (2 MOTOR O ! 2 Bornes moteur
PE|L1|L2|L3 PE|U |V | W PTC + |BR 3 PTC
® ® MOTOR 4 Résistance de freinage
5 PTC moteur
O Q© O O O 9 © 9 Q O [SEESERS) 6 Cavalier pour régime IT
L1
L2
L3
N p—
E
Taille C (5,5 kW — 11 kW)
Nr. Fonction
T LUNE 1 I_@j______l |®— MOToR™ T 1 Bornes alimentation réseau
Ia——— 2 Bornes moteur
PE|L1|L2|L3 + |BR @ WPE|U |V W 3 PTC
)
PTC ] 4 Résistance de freinage
MOTOR
Y O O O O S 0 S 9 O © O 5 PTCr.'noteur“
| 1 SEES) 6 Cavalier pour régime IT
|
e , A

L1 : !
3 l 3' 3 :
N — : !
= - _>==7_ __ a
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Taille D (15 — 30 kW)

@ UNE TV i@ T TTi® MOToR 1
PE|L1|L2]|L3 + |BR PE|U |V W f@_i
r-Jee 6 o ® PTC
!.@' L MOTOR
T O 9 SEESEESTHISESESESE S
i
& ;
NN T
L1 | |
5 o :
L3 3~
N————————— : oF |
PE———— (S I

Taille E (37 — 55 kW)

=A
|
1

@e
)
[ILX )

D T UNE %% "MOTOR |

@~ PE[Lf2[BlrE[ U VW] @ 1
+ |BR| - @ @ PTC

MOTOR]
s olQ Q © OJQ_Q Q OJOD

L1

L3
N —
PE—¢

Fonction

Bornes alimentation réseau

Bornes moteur

PTC

Résistance de freinage

PTC moteur

DN |W|IN|-

Cavalier pour régime IT

Fonction

Bornes alimentation réseau

Bornes moteur

PTC

Résistance de freinage

PTC moteur

DN |B|W|IN|(-

Cavalier pour régime IT
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Afficheur graphique
Pour le paramétrage des applications suivantes I'utilisateur doit se connecter avec le mot de passe “Client”.

ST L ] ioneur seect -
Avec les touches menues I"utilisateur sélectionne le premier menu.

En appuyant sur la premiére touche de menu Exploitation © putilisateur acceéde au menu Exploitation 1-x-x-x.

Connexion client:

1)

Ecran principal Menu 1 Parameétre 1-1-1
Exploitation Connexion Client

Entrer le code Dans la ligne d’entéte la lettre C ap-
0000 parait aprés une connexion réussie
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1.1 Courbe caractéristique pompe

En retrofit, la courbe caractéristique pompe d’une Etaline 040-040-160 avec sa roue diametre 174mm doit étre rentré manuellement. Les

valeurs de courbe caractéristique pompe sont note dans le livret technique, a vitesse nominal et avec roué diametre 174mm.

Etaline 40-40-160, n = 2900 min™

0 100

0 0 Q M gpmy 100 150 200 [ ' | ]
e ] . . .. NN . TR kW 6 i 7
:%rgm\ ! ! [ b Lreenommsal 5,7kW = t F
40m ) - = = 5,.2kW > : {
t n 1—1 + T i gt 163
36m < Nt oo T T T 1
TS =) Ml , =T == g
> A= 1o 3,5kwW . / 8 -
T TN | | | P v i 4 4 T AT et 4
SIS sa g admeanl ERERE SRS |
[ 1 \\ 1 ' M z P2 al P il
g ~ { 1,5kW S —
‘ H NN R Zo=se ol
16m e T ! T L S L L Sl LIS Lt 1 41
T T I Nz TN ates e 3
“ I I \‘] o x‘ . 0 10 Qm'm 20 30 40 0
g  Z T P e . X po f Om*/h 10m’h 20m*h 30m’h 40m°h S0m*/h 60m*/h
¢ e om0 15
om'th 10m'h 20m'h 3om’h 40m’h 50mh 60m’h
35m’h
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine o
3.43.1 Débit Q_0 0.0 [m3/h] Pré paramétrée: 0,0 m3/h
3.43.2 Débit Q_1 10.0 [m3/h] Pré paramétrée: 10,1 m3/h
3.4.3.3 Débit Q_2 20.0 [m3/h] Pré paramétrée: 20,3 m3/h
3.4.3.4 Débit Q_3 30.0 [m3/h] Pré paramétrée: 30,5 m3/h
3.4.3.5 Débit Q_4 40.0 [m3/h] Pré paramétrée: 40,6 m3/h
3.43.6 Débit Q_5 50.0 [m3/h] Pré paramétrée: 50,8 m3/h
3.43.7 Débit Q_6 60.0 [m3/h] Pré paramétrée: 60,9 m3/h
3.43.8 Débit Q_opt 35.0 [m3/h] Pré paramétrée: 35,0 m3/h
3.4.3.9 Puissance absorbée pompe P_0 1.50 [kW] Pré paramétrée: 1,52 kW
3.4.3.10 Puissance absorbée pompe P_1 2.50 [kW] Pré paramétrée: 2,62 kW
3.4.3.11 Puissance absorbée pompe P_2 3.50 [kW] Pré paramétrée: 3,73 kW
3.4.3.12 Puissance absorbée pompe P_3 4.50 [kW] Pré paramétrée: 4,64 kW
3.4.3.13 Puissance absorbée pompe P_4 5.20 [kW] Pré paramétrée: 5,39 kW
3.43.14 Puissance absorbée pompe P_5 5.70 [kW] Pré paramétrée: 5,97 kW
3.4.3.15 Puissance absorbée pompe P_6 6.00 [kW] Pré paramétrée: 6,34 kW
3.4.3.16 Hauteur manométrique H_O 42.00 [m] Pré paramétrée: 43,06 m
3.4.3.17 Hauteur manométrique H_1 41,80 [m] Pré paramétrée: 42,89 m
3.4.3.18 Hauteur manométrique H_2 40.00 [m] Pré paramétrée: 41,41 m
3.4.3.19 Hauteur manométrique H_3 36.00 [m] Pré paramétrée: 37,48 m
3.4.3.20 Hauteur manométrique H_4 31.00 [m] Pré paramétrée: 32,45 m
3.4.3.21 Hauteur manométrique H_5 25.00 [m] Pré paramétrée: 25,88 m
3.4.3.22 Hauteur manométrique H_6 16.00 [m] Pré paramétrée: 16,88 m
3.4.3.30 Débit limite charge partielle 30 [%] Pré paramétrée

2) Pré paramétré pour les groupes pompe + moteur + variateur livré prémontré d’usine.
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1.2  Paramétrage des données moteurs

Un PumpDrive 2 est parameétre pour un moteur SuPremE 2 péles. Le sens de rotation de la pompe est « sens horaire ».

Plague signalétique moteur :

‘B4 Cé€

kss b.

- ey S

3~1EC60034 ENS0347

mswnni' 1E4 acc. IEC/CD 60034-30 Ea. 2

Mat 01373696 Typ  A180M2110B30

kw220 cos§ 077 Eff 44 941

v 374 Hz 50 Eff 3/4 94,0

1/min 3000 ‘Camb 40 Eff 12 93.8

A 46.9 Nm 70

® 55 kg 157 7355 ramaao
\ SN 20m Insul. F Made in Germany

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine 4

3.2.1.1 Puissance nominale moteur 22.00 [kW] Pré paramétrée: 22.00 [kW]

3.2.1.2 Tension nominale moteur 374 [V] Pré paramétrée: 400 [V]

3.2.13 Fréquence nominale moteur 50.0 [Hz] Pré paramétrée: 50.0 [Hz]

3.2.1.4 Courant nominal moteur 46.90 [A] Pré paramétrée: 46.90 [A]

3.2.1.5 Vitesse nominale moteur 3000 [t/min] Pré paramétrée: 3000 [1/min]

3.2.1.6 Cos phi nominal 0.77 Pré paramétrée: 0.77

3.2.21 Vitesse moteur minimum 500 [t/min] Pré paramétrée: 500 [1/min]

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 3000 [t/min] Pré paramétrée: 3000 [1/min]

3.23.1 Analyse thermistance PTC Activé Pré paramétrée: Activé

3.2.3.2 Comportement PTC moteur Acquittement automatique pre pararnetree: Sans acquittement
automatique

3.2.4 Sens de rotation moteur Sens horaire ¥ Pré paramétrée: Sens horaire

33.1 Procédure de commande moteur Commande vectorielle SuPremE P.re paramétrée: Commande vecto-
rielle SuPremE

3.3.4.1 Actualiser paramétres moteur A faire Pré paramétrée

2) Pré paramétré pour les groupes pompe + moteur + variateur livré prémontré d’usine
4) En fonction de la pompe

2017-01-04
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13 Paramétrage de I'affichage principal

rs de I"écran principal
[Blocage touches exploitation
[Fonction touche FUNC

Liste des
données
actuel-
lement
affichées
sur
I'écran
principal

Jusqu’a
sélectionner
la donnée
souhaitée

OK

L’écran principal affiche par défaut 6 valeurs : vitesse de rotation, puissance instantanée, courant instantané, fréquence moteur, pression
d’aspiration PumpMeter, pression de refoulement PumpMeter, pression différentielle PumpMeter.

Il est possible d’ajouter 3 valeurs supplémentaires ou bien de changer les données pré-choisies de la maniére suivante :

[Pression d'aspiration pompe
[Pression de refoulement pompe
Pression différentielle pompe

2017-01-04 2017-01-04 PDrv2_Application_Guide_rev_1 5 0 (FR) Page 11 of 134
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Guide Applications PumpDrive 2

2 Pompe simple
2.1

2.1.1

Pompe simple — Régulation boucle ouverte

Régulation de vitesse, valeur de consigne par I'afficheur

Une vitesse fixe de 2000 tr/min devra étre mise dans I'afficheur. La vitesse nominale du moteur 2 pdles est de 2950 tr/min.

-—
2000 1/min

ou ou
Bornes Dans le¥ w .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur
DI-EN cio] [c10 :I . C10 ﬁ . C10[*— Do . Nr. Fonction
-5—2’\%;/@ % % @ % @ % @ 16 Déverrouillage partie puissance
DICOM1 7 | F:l @ c7 —GND @ 7 le— GND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tmit ou Rien)
DI5 c6 | | ce C6 C6 11 Autorisation de fonctionnement par DI1 J
Di4 1C5 1 | C5 1 C5 | 1 C5 | 18 Marche « RUN »
DI3 c4 c4 c4 C4 19 Al
DI2 cs| [c3 C3 c3 arme
DI1 C2 C2 C2 C2 [¢—DO
| +24V Cl Cl :I @ C1l ﬁ@ C1l @
AO1-GND B10 B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 B9 B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
GND ® B5 | [B5 B5 B5
+24V B4 B4 B4 B4
AIN1 + B3 B3 B3 B3
AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND Bl | | B1 Bl B1
GND @ AL0] [Al0 A10 AL0
NC 2 A9 A9 A9 A9
NO 2 L_‘—O A8 A8 A8 @ A8 9 DI
COM 2 A7 A7 A7 :I A7 |[— +24V
+24V A6 A6 A6 A6
GND @ A5 | [ A5 A5 A5
NC 1 Ad Ad A4 A4
NO 1 L_‘ —® | A3 A3 A3 A3 =¥ DI
COM1 A2 A2 A2 :I A2 |g=— +24V
+24V Al Al Al Al
5 s 2 z 7]
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée
3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 1500 [1/min] Pré paramétrée
3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée
. . . R . 1 . - -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
1.3.3 Consigne boucle ouverte 2000 [1/min] Dépend du moteur

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.

2017-01-04
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2.1.2 Régulation de vitesse, valeur de consigne par signal externe 0-10 V

Une vitesse fixe de 2000 tr/min devra étre envoyée par signal externe 0..10V sur I'entrée analogique 1.
La vitesse de 2000 tr/min correspond a 3,33V pour un moteur 2 péles dont la vitesse nominale est de 2950 tr/min.
Information : La consigne de vitesse ne pourra pas étre inférieure a la vitesse mini de la pompe (1450 tr/min).

2000 1/min
ou ou
Bornes Dans le¥ ¥
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN C10| [c10 C10 C10 [¢=—DO Nr. Fonction
| +24V col|co . 1 C9 | j‘ 1 C9 | 16 Déverrouillage partie puissance

GND @ cs ] [cs [ C8 Cve uillage p: pu’

DICOM1 c7 | Fj c7 —GND @ C7 le— GND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 C6 C6 C6 c6 11 Autorisation de fonctionnement par DI1”
Di4 1 csf]cs| 1Cs | 1 C5 | 2 Consigne (boucle ouverte): signal externe 0...10V
DI3 c4l[ca [ [

DI2 c3||c3 C3 C3 | 18 Marche « RUN »

DI1 c2] [e2] ] @ c2 jl@ C2 [¢— DO @ 19 Alarme
| +24V cif|c1 Cl C1

AO1-GND B10 B10 B10 B10
LAO1 B9 | [ BY B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND @ B5 | [B5 B5 B5

+24V B4 B4 B4 ~ B4

AIN1 + B3 | [ B3 B3 ,' ‘, 0..10v B3 [€—0.10V (S\gnal@

AIN1 - B2 B2 B2 [—T—T1—] 0V -GND) B2 | g— OV (GND)
| GND ® BL | [BL Bl ) B1

GND @ A10] [A10 A10 A10

NC 2 ,{: A9 A9 A9 A9

NO 2 - A8 A8 A8 4®J A8 —» DI

COM 2 A7 A7 A7 :I A7 |€— +24V
| +24V A6 | [ A6 A6 A6

GND @® As | [ As A5 A5

NC 1 T A4 A4 Ad A4

NO 1 -® [ A3 A3 A3 A3 [~ DI

COM 1 A2 A2 A2 :| A2 [g— +24V

+24V Al Al Al Al

5 S z z 2

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée
3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 1500 [1/min] Pré paramétrée
3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée
3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 0-10V Désactivé

3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Val. Consigne/commande AUTO Sans fonction

3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 1500 [1/min] -

3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 2950 [1/min] -

. , . . . 1 - - -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.

2017-01-04
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2.1.3

Régulation de vitesse, valeur de consigne par signal externe 4-20 mA

Une vitesse fixe de 2000 tr/min devra étre envoyée par signal externe 4..20mA sur I'entrée analogique 1.
Le retour vitesse sera lue par I'automate client par un signal 4..20mA venant de la sortie analogique variateur (4mA = 0 tr/min et 20mA =

3000 tr/min).

La vitesse de consigne de 2000 tr/min correspond 9,33mA pour un moteur 2 p6les dont la vitesse nominale est de 2950 tr/min.
Information : La consigne de vitesse ne pourra pas étre inférieure a la vitesse mini de la pompe (1450 tr/min).

2000 1/mir

1

ou ou
Bornes Dans le¥ .
q . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN |C10] |C10] ‘ ﬂj‘ ‘ |C10[€¢—DO ‘ Nr. Fonction
L 24V 1 C9 | ﬂj @ 1 C9 @ 1C9 | @ 16 Déverrouillage partie puissance

GND @ cs | [cs c8 c8 — PP -
DICOML =2 Fj @ &7 —GND @ 7 le— cND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 ce | [ ce C6 [ 11 Autorisation de fonctionnement par D117

Di4 |C5] [c5 | 1 C5 | 1 C5 | 15 Sortie analogique : Vitesse

DI3 [eZ3 [eZ3 C4 C4 N T

DI2 =i =2 = is E/lonane (:'Szde ouverte): signal externe 4...20mA
DI1 c2| [c2 @ C2 @ C2 |¢—DO @ arche « »
L +24V [c1] gj &ﬁl [c1] 19 Alarme

AO1-GND B10 B10 B10 B10 4= 0V (GND)
LAO1 B9 B9 B9 B9 [ AIN (Signal)

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6
L GND ® B5 | [B5 B5S B5

+24V B4 B4 B4 ~ B4

AINL + B3 | [ B3 B3 [¢—=—, 20mA B3 |[€— 0..20mA (Signal)

AIN1 - B2 B2 B2 71— (GND) B2 |€— (GND)
L GND ® Bl | [B1 Bl @@ B1

GND @ AL0] [A10 A10 AL0

NC 2 ,{: A9 A9 A9 A9

NO 2 - A8 A8 A8 @ A8 =9 DI

COM 2 A7 A7 A7 :| A7 [€— +24V
| +24V A6 || [ A6 A6 A6

GND @ A5 | | AS A5 A5

NC 1 Ad Ad A4 A4

NO 1 L_‘ -® | A3 A3 A3 A3 =¥ DI

COoM1 A2 A2 A2 :| A2 |€— +24V

+24V Al Al Al Al

\ N 7 . . 2

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine !
3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée

3.11.1.1 Vitesse rotation minimum 0 [1/min] Pré paramétrée

3.11.1.2 Vitesse rotation maximum 3000 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 1450 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée

3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 4-20 mA Désactivé

3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Val. Consigne/commande AUTO Sans fonction

3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 1450 [1/min] -

3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 2950 [1/min] -

3.8.7.1 Utilisation 1 sortie analogique 1 Vitesse de rotation moteur Pré paramétrée

N . 7 o N 1 , , ,
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.1.4 Régulation de vitesse, valeur de consigne modifiable par impulsions (entrée Tout-ou-Rien)

Une vitesse fixe de 2000 tr/min devra étre changée via les entrées Tout-ou-Rien par incrément de 10 tr/min en mode AUTO.

—
+/- 2000 1/min

Q_U ou
Bornes Dans le¥ X A\
q . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN cio| [cio . C10 jl ’ C10[*— DO ’ Nr. Fonction
|24V 19 ﬂ:I @ 19 @ 19 @ 16 Déverrouillage partie puissance

GND ® lcs | [c8| ] @ =1 @ =1 @ — PR -
DICOM1 e [} [c7 —GND [c7 Je—onp 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 | ce6 | |cé| | C6 ——c | C6 |&— DO 13 DI5: Augmentation de la vitesse de consigne
B:g |1 C5 )¢5 1 C5 ——= @ | C5 /¢—DO @ 12 DI4: Diminution de la vitesse de consigne

C4 C4 C4 C4 N N N 1)

DI2 =i = = 11 Autorisation de fonctionnement par DI1

DI1 c2 | [c2 C2 ——= @ C2 |[4—DO @ 18 Marche « RUN »
L +24V |c1j[cC1| | C1 | | C1 | 19 Alarme

AO1-GND B10 B10 B10 B10
| AO1 B9 B9 B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6
L GND ® B5 | [B5 B5 B5

+24V B4 B4 B4 B4

AIN1 + B3 B3 B3 B3

AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND ® Bl | [B1 B1 B1

GND @ AL0] [Al0 A10 AL0

NC 2 A9 A9 A9 A9

NO 2 L_‘—O A8 A8 A8 %—' A8 =9 DI

COM 2 A7 A7 A7 :| A7 |€— +24V
| +24V A6 || [ A6 A6 A6

GND @ A5 | [ A5 A5 A5

NC1 Ad A4 A4 A4

NO 1 L_‘ - | A3 A3 A3 A3 =¥ DI

COM1 A2 A2 A2 :I A2 (€= +24V

+24V Al Al Al Al

< N . 7 . 2,

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée

3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 1450 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée

3.8.6.4 Fonction entrée ToR 4 Potentiomeétre Auto - Sans fonction

3.8.6.5 Fonction entrée ToR 5 Potentiomeétre Auto + Sans fonction

3.6.6.2 Incrément vitesse de rotation 10 [1/min] Pré paramétrée

. . . R N 1 . , -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
1.3.3 Consigne boucle ouverte 2000 [1/min] Dépend du moteur

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.

2017-01-04 2017-01-04 PDrv2_Application_Guide_rev_1 5 0 (FR) Page 15 of 134




- - - i Version 1.5
KSBb‘ Guide Applications PumpDrive 2

2.2  Pompe simple — Régulation boucle fermée

2.2.1 Régulation de pression différentielle par PumpMeter (Modbus)

La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression différentielle
avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La consigne
est entrée par I'afficheur. Surveillance rupture cable capteur (Live-Zero), en cas de défaillance du signal capteur, la vitesse de la pompe
sera fixée a 1000 tr/min.

q_l.l ou
Bornes Dans le¥ w .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN Cl10f [c10 C10 C10 [¢=— DO Nr. Fonction
24V Mol RSY :I <9 ﬁl €9 | 16 Déverrouill rti issan

GND-@® <1 s s s (lev, ouillage partie pullss Acg :

DICOM1 71 [c7 | :l I 'c7 — GND @ 7 le— GND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI5 C6 || | C6 C6 C6 11 Autorisation de fonctionnement par DI1”

Di4 LCS | |cCS| 1 CS | 1 CS | 18 Marche « RUN »

DI3 C4 C4 C4 C4

DI2 c3] [c3 C3 C3 19 Alarme

DI1 c2| [c2 :I @ Cc2 j @ C2 [¢—DO @ Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
| 24V |C1)|cCLy 1 C1 1 1 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
AO1-GND B10| |B10 B10 B10 coudé)
| AO1 B9 | | B9 B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND -@ B5 | [B5 B5 B5

+24V B4 | [ B4 B4 B4

AIN1 + B3 B3 B3 B3

AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND - B1 | [B1 B1 B1

GND @ AL0] [Al0 AL0 AL0 Nr. Fonction

NC 2 A9 | [ A9 | L A9 | L A9 | Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NO 2 - A8 A8 A8 A8 = DI ’ 70 tilisé ici

COM 2 A7 A7 A7 :I A7 _[€— +24V (non utilisé ici)
| +24V AB AB AB AB C -

GND - A5 | [ A5 A5 A5 D R

NC 1 Ad Ad A4 Ad -

NO1 e ovs ey e é > oI 80 Module M12: PumpMeter :

COM 1 ; : a2 | A2 | Az | = A2 le— +24v A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
+24V AL | [AL Al Al B -

< N . 7 . 2,

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée

. . . . . 1 4 . .

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée se référer au chapitre 1

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

3.9.1.1 Action en cas de défaillance Vitesse prédéfinie Maintient de la vitesse de rotation

3.9.1.2 Temporisation 0,5 [s] Pré paramétrée

3.9.1.3 Vitesse prédéfinie 1000 [1/min] Valeur du parameétre 3-2-2-1

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.2 Régulation de pression différentielle sans capteur

La demande est une pression différentielle constante de 0,8 bar sans utiliser de capteur (exemple pour une Etaline 40-40-160).

La consigne est entrée par I'afficheur.

La régulation est basée sur les courbes caractéristiques de la pompe. Une courbe de puissance pentue est propice a une régulation plus
précise. La régulation fonctionne sur une page limitée si les sections de la courbe de puissance sont constantes en fonction du débit.
Pour faciliter la régulation sans capteur, tout les parameétres des courbes caractéristiques de la pompe (3-4-1, 3-4-3-1 a 3-4-3-22) et le
diametre de brides (3-5-2-1 et 3-5-2-2) doivent étre renseigné dans le PumpDrive. Tous les parametres nécessaires a I'estimation du dé-
bit tel que les diamétres de brides (exemple : 40mm) et la différence de niveau des capteurs (exemple : 340mm) sont pré paramétrés
dans le PumpDrive lors de la commande d’un groupe complet pompe+moteur + variateur.

TR
|

[o)

c
[=]
c

I v"\‘—

Bornes Dans le ) \rky7”

) ; Dans armoire Dans automate _ B

PumpDrive 2 variateur — !

DI-EN C10| |C10 :I . C10 ﬁl ‘ C10 [+— DO ‘ Nr. Fonction

-25—2,\?[;/_@ % % @ % @ % @ 16 Déverrouillage partie puissance

DICOM1 o7 ] FZI @ c7 —GND @ 7 le— cND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 ce | [ ce C6 [ 11 Autorisation de fonctionnement par D117
Di4 LCS | |cCS| 1 C5 | 1 CS | 18 Marche « RUN »

DI3 cal [ca [ [ o A

DI2 c3| [c3 C3 C3 arme

DI1 C2 C2 C2 C2 [¢— DO

| +24V ci] [cL 1 @ C1 i‘@ C1L @

AO1-GND B10| |B10 B10 B10

| AO1 B9 | | B9 B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6

GND -@® B5 | | B5 B5 B5

+24V B4 | [ B4 B4 B4

AIN1 + B3 B3 B3 B3

AIN1 - B2 B2 B2 B2

GND -@® B1 | | B1 Bl B1

GND @ AL0] [A10 A10 AL0

NC 2 E: A9 A9 A9 A9

NO 2 - A8 A8 A8 @ A8 = DI

COM 2 A7 A7 A7 ] A7 [€— +24V

| +24V A6 || [A6 A6 A6

GND -@® A5 | [ A5 A5 A5

NC 1 ,{: Ad Ad Ad A4

NO 1 - A3 A3 A3 A3 =% DI

COM 1 A2 A2 A2 j A2 |g=— +24V

+24V Al Al Al Al

< N . 7 . 2,
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] -1,00 [bar]
3.11.2.2 Pression maximum 3.00 [bar] 999,99 [bar]
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.9.8.1 Estimation du débit Activé Pré paramétrée
3.5.2.1 Diam. tuyau au capteur asp. 40 mm Pré paramétrée
3.5.2.2 Diam. tuyau au capteur ref. 40 mm Pré paramétrée
3.5.2.3 Diff. de niveau des capteurs 0,34 m Pré paramétrée
3.5.2.4 Positionnement des capteurs A proximité de la pompe Pré paramétrée
N . 7 o N 1 . , -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation : Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression diff. (sans capteur) Vitesse (fonct. non régulé)
1.3.2 Consigne boucle fermée 0,8 [bar] 0,00 [bar]

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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Version 1.5

2.2.3

Régulation de pression différentielle par capteur 4-20 mA

La demande est une pression de différentielle constante de 4 bar. Le capteur pression différentielle 4..20 mA utilisé a une plage de me-
sure de 0...6 bar. Il est raccordé a I’entrée analogique 2. La consigne est entrée par I'afficheur. Surveillance rupture cable capteur (Live-
Zero), en cas de défaillance du signal capteur, la vitesse de la pompe sera fixée a 1000 tr/min.

__u ou
Bornes Dans le¥ \‘_ .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur
DI-EN |C10} | C104 |C104 |Clo[4= Do Nr. Fonction
+24V co | |co ] [ j C9 " - - -
_C:N_D-@ i =3 = 16 Déverrouillage partie puissance
DICOML 7| ?:l @ 7 —GND @ 7 le— aND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 [ce | [ce | Cé =2 11 Autorisation de fonctionnement par DI1”
Di4 1G5 | [CS | 1 C5 | 1 CS | 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4..20 mA
DI3 [cal|cal | C4 | [ C4]
DI2 c3] [c3 C3 3 18 Marche « RUN »
DIl [c2] [c2] C2 [ C2 }¢—DO 19 Alarme
24y SHEOO SO | @
AO1-GND ﬂ & B10 &
LAOL [Bo] [o] [ B | I
+24V B8 B8 B8 B8
anz+  [or] [or] o] Ol
AIN2 - [B6 ] [E6 ] 66 | S
LGND ® (B85 ] [Bs] [ B5 | [ 85 |
+24V | B4 | | B4 B4 | B4 |
AIN1 + 183 || | B3 | B3 [ B3 |
AIN1 - 1282 | B2 | |82
L GND ® 1 B1] [61] | B1 | | B1 |
GND [ato] [Ato] [As0] [AL0]
NC 2 A9 A9 A9 A9
NO 2 L_‘ —e [a8] [As] A8 E—' (A8 |+ oI
COM 2 A7 | [A7 ] A1 | A7 |&— +2av
| +2av [ac | [ac] A6 | 26 ]
GND -® [as ] [as | [ A5 | [ 45 |
NC1 [ Ad ]| A4 | Ad | L A4 ]
NO 1 L_\-' [a3] [a3] [ a3 | [A3 > DI
com1 | A2 ]| A2 | 142 ] | A2 [ +24V
+24V Al Al Al Al
\ N , . . 2,
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] -1,00 [bar]
3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999,99 [bar]
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression différentielle Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -
. ., , . . 1 . . .
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ’ Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Vitesse (fonct. non régulé)
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 0,00 [bar]
3.9.1.1 Action en cas de défaillance Vitesse prédéfinie Maintient de la vitesse de rotation
3.9.1.2 Temporisation 0,5 [s] Pré paramétrée
3.9.1.3 Vitesse prédéfinie 1000 [1/min] Valeur du parameétre 3-2-2-1

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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KSBb‘ Guide Applications PumpDrive 2

2.2.4

La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le capteur pression différentielle 4..20 mA utilisé a une plage de mesure
de 0...10 bar. Il est raccordé au Module M12 entrée A. La consigne est entrée par I'afficheur.

Régulation de pression différentielle par capteur 4-20 mA via Module M12

ou ou
Bornes Dans le¥ .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN c10] [c1o0 C10 C10[¢— DO NI Fonction
| +24V co | [co 1 C9 i‘ C9 16 D& i " -

GND ® sl sl — @ =3 =3 t,evlerrow age partie pullssan.ct'e :
DICOM1 c7 1 [c7 C7 —GND (: ) C7 l¢— GND (: ) 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI5 c6 | | ce C6 C6 11 Autorisation de fonctionnement par DI17Y

Di4 |C5 | 1G5 1C5 | 1C5 | 18 Marche « RUN »

DI3 c4 c4 c4 C4

DI2 c3|[c3 C3 T3 | 19 Alarme

DIl c2 | |c2 Cc2 C2 |€¢—DO 4 Retour capteur: Cable capteur (connecteur ident’ 01523004)
| +24V c1] [cL -1 @ [ j‘@ C1 @
AO1-GND B10| |B10 B10 B10 Raccordement connecteur M12 male (vue extérieur)
LAO1 B9 B9 B9 B9 +24V

+24V B8 | B8 B8 B8
AIN2 + 87 | [ B7 B7 B7 GND/
AIN2 - B6 B6 B6 B6 blindage
| GND @ B5 | | B5 B5 B5

+24V B4 B4 B4 B4 Signal
AIN1 + B3| [B3 B3 B3
AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND - B1 | [B1 B1 B1

GND 9 A10| |A10 A10 A10 Nr Fonction

NC 2 A9 | [ A9 A9 é A9 . : :

NG 2 —o gl s YR M5 DI 70 Module'IlYI}% ..fonctlonnement double ou multi pompes
coMm 2 : a7 | [a7 AT A7 |€— +24v (non utilisé ici)
| +24V A6 | | A6 A6 A6 C -

GND @ As | [ A5 A5 A5 D R

NC 1 As ] [A4 Ad AL

— — San — M le M12:

NO 1 - | A3 A3 A3 E‘ A3 =¥ DI 80 odule - - -
COM 1 ; : a2 1 A2 ] A2 | A2 le— +24v Module M12 femelle A: connexion capteur pression diff. (4..20mA)
+24V Al Al Al :I Al B -

S 3 P 7 7

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

- . - 3 -

3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A Pression refoulement’ Sans fonction

3.8.4.2 Echelle basse M12 entrée A 0.00 [bar] -

3.84.3 Echelle haute M12 entrée A 10.00 [bar] -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

P N . 3
3.6.1 Type de régulation Pression refoulement’ -
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] -

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
3) Méme si le capteur est un capteur de pression différentielle, il faut mettre cette valeur. L'important est que les parameétres 3-8-4-1 et

3-6-1 aient la méme valeur.
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2.2.5 Régulation de pression différentielle par capteur 4-20 mA, consigne par signal externe 0-10V

La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le capteur pression différentielle 4-20 mA utilisé a une plage de mesure
de 0...6 bar. Il est raccordé a I'entrée analogique 2. La consigne est envoyée par un signal externe 0-10 V sur I'entrée analogique 1. Une
consigne de 4 bar correspond a un signal externe 6,66V.
Info: La consigne regue par I'entrée analogique est prioritaire sur une consigne entrée par I'afficheur.

ou ou
Bornes Dans le¥ w .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur
DI-EN |CL0} | C10] |C10] |C10/4= DO Nr. | Fonction
| +24V cof|co :I Cc9 ﬁl C9 , . " .
GND ® i = o] 16 Déverrouillage partie puissance
DICOM1 = Fj @ [c7 —onND @ I C7 le— GnD @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 ce || ce 1 C6 | [ 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
g:;‘ % % % % 1 Consigne (boucle fermée) : 0...10V
DI2 a1 [c3 = =1 11 Autorisation de fonctionnement par D117
DI1 [cz]| [z = C2 [¢— DO 18 | Marche « RUN »
|24V [c1] [c1] . @ Ej@ e @ 19 | Alarme
AO1-GND |B10| |B10 |B10] B10
LAO1 189 | [B9 1 B9 | B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + [87] [B7 57| @ B7
AIN2 - 1 B6 | [B6 | B6 | B6
| GND <@ 185 | [B5 | B5 | B5
+24V | B4 | [B4 |1B4| ~ B4
AIN1 + 183 ] [B3 | B3 l€=—5 10v B3 [&— 0..10V (Signal)
AIN1 - [B2 ] [B2 [ B2 |+—7— 0V -GND) B2 }— OV (GND) @
| GND [B1] [B1 [ B1 |—w® B1
GND @ [At0] [A10 [A10] A10
NC 2 A9 A9 A9 A9
NO 2 L—‘—o [As | [A8 EE‘ A8 | DI
COM 2 i A7 i:l A7 [ +24V
| +24v A6 | [a6 [ A | [ 26 |
GND -® 125 | [As [ A5 | A5
NC1 | A4 ] [ A4 | A4 | Ad
NO 1 L—x —® [A3][A3 | A3 | A3 DI
COM 1 i A2 ij A2 (= +24V
+24V Al Al Al Al
\ N 7 , . 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] -1,00 [bar]
3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999,99 [bar]
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 0-10V Désactivé
3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Val. Consigne/commande AUTO Sans fonction
3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 0.00 [bar] -
3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 6.00 [bar] -
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression différentielle Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -
N . 7 o N 1 , , ,
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation : Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Vitesse (fonct. non régulé)

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.6

Régulation de pression différentielle par 2 capteurs 4-20 mA via Module M12

La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le capteur pression 4..20 mA placé a I'aspiration de la pompe a une plage
de mesure de 0...2 bar. Le capteur pression 4..20 mA placé a 'aspiration de la pompe a une plage de mesure de 0...6 bar.
Ils sont raccordés au Module M12 respectivement entrée A et B. La consigne est entrée par I'afficheur.

ou ou
Bornes Dans le¥ .
. R Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN c1of [ci10 C10 jl C10[€—DO Nr. Fonction
|24V <o ﬂj <o €O 16 Déverrouillage partie puissance

GND @ cs ] [cs c8 c8 = 8¢ p pulssance .

DICOML X Fj c7 — GND @ 7 le—GND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI5 c6 | |.ce C6 C6 11 Autorisation de fonctionnement par D117

Di4 154 1Co5 ) 1C5 | 1C5 | 18 Marche « RUN »

DI3 C4 C4 C4 C4

DI2 c3| [c3 C3 C3 19 Alarme

DIl c2 | |c2 Cc2 c2|, DO 4 Retour capteur: Cables capteurs (connecteur ident’ 01523004)
| +24V c1] [cL ] @ C1 _/Ll@ c1|" @

AO1-GND |B10} |B10 |B10] |B10] Raccordement connecteur M12 male (vue extérieur)
| AO1 B9 | | B9 B9 B9 +24v

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 B7 GND/

AIN2 - B6 B6 B6 B6 blindage
L GND @® B5 | [B5 B5 B5

+24V | B4 | | B4 | | B4 | | B4 | Signal

AIN1 + B3 B3 B3 B3

AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND @® Bl | [B1 B1 B1

GND @ A10] [A10 A10 A10 Nr. Fonction

NC 2 A9 | [ A9 A9 A9 - - -

NO 2 _.: 3l gl s = DI 70 Module'M}% ..fonctlonnement double ou multi pompes

COM 2 A7 | [A7] [ A7} u (A7 | le— +2av (non utilisé ici)
| +24V A6 | | A6 A6 A6 C -

GND @ A5 | | AS A5 A5 D R

NC 1 Ad Ad A4 A4 ;

NO 1 A _.: ralra o E_‘ oy .- 80 Module M12: ' ‘

COM 1 a2 | A2 ] A2 | ) (A2 le— +24v A Module M12 femelle A: connexion capteur pression asp. (4..20mA)
+24V Al | | AL Al Al B Module M12 femelle B: connexion capteur pression ref. (4..20mA)

5 5 2 z 2

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.84.1 Fonction module M12 entrée A Pression d’aspiration Sans fonction

3.8.4.2 Echelle basse M12 entrée A 0.00 [bar] -

3.8.4.3 Echelle haute M12 entrée A 2.00 [bar] -

3.8.5.1 Fonction module M12 entrée B Pression de refoulement Sans fonction

3.8.5.2 Echelle basse M12 entrée B 0.00 [bar] -

3.85.3 Echelle haute M12 entrée B 6.00 [bar] -

N . 7 o N 1 . - -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation : Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle -

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] -

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.7 Régulation de pression différentielle par PumpMeter (Modbus) et consigne alternative par entrée ToR

La demande est une pression différentielle constante de 1,2 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression différentielle
avec sa plage de mesure de -1...3 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. Via I'entrée
RI5, on active la consigne alternative de 0,8 bar. Les consignes sont entrées par I'afficheur.

ou ou
Bornes Dans le¥ . i\
. R Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN c10] [c10 c10 C10[*— DO Nr. Fonction
2y =]t ©) re— =] T —

GND'@ ) ) :I @ _C8 ) (?V,EI’I’OUI age partie pUlISSanAC? :

DICOM1 e 1 7 &7 — GND (:) C7 l¢— GND (:) 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI5 Cc6 || | C6 C6 = @ C6 12 Activation consigne alternative par DI5

Di4 1 C5 )¢5 1 C5 | 1CS | 11 Autorisation de fonctionnement par DI17

DI3 C4 C4 C4 C4

DI2 Al 3 ] 3] 18 Marche « RUN »

DI1 c2||c2 | @ C2 —— = @ C2 [¢—DO @ 19 Alarme
_:\%ﬁVGND % % % % Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
| A0 51 [Bo] 55 1 55 1 4 Pumijeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
+24V B8 | [ B8 B8 B8 coudé)

AIN2 + 87 | [B7 B7 B7

AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6
L GND @® B5 | [B5 B5 B5

+24V B4 B4 B4 B4

AIN1 + B3 B3 B3 B3

AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND @® Bl | [B1 B1 B1

GND @ AL0] [Al0 A10 AL0

NC 2 A9 A9 A9 A9 "

NO 2 - [as| [As s | E‘ Mg 1= DI Nr. Fonction

COM 2 A7 | [A7 A7 A7 |l€— +24V 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
| +24V A6 | | A6 A6 :| A6 (non utilisé ici)

GND @D A5 | | AS A5 A5 C N

NC 1 A4 ] [A4 A4 A4

NO 1 L_‘—O A3 | | A3 A3 E—' A3 % DI D ~

COM 1 A2 A2 A2 :I A2 |g— +24v 80 Module M12: PumpMeter

+24V AL | [ AL Al Al A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)

B -
5 5 2 z 7]

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 3.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

3.8.6.5 Fonction entrée ToR 5 Consigne alternative Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée se référer au chapitre 1

1.3.2 Consigne boucle fermée 1.20 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

1.3.9.1 Consigne alternative boucle fermée 0.80 [bar] -

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.8

Régulation de pression différentielle par PumpMeter (Modbus) et consigne alternative a une heure fixe

La demande est une pression différentielle constante de 1,2 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression différentielle
avec sa plage de mesure de -1...3 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La consigne
alternative de 0,8bar sera activée de 22h a 6h. Les consignes sont entrées par |'afficheur.

ou ou
Bornes Dans le¥ .
. R Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur
DI-EN Cl10f [c10 C10 C10 [¢= DO Nr. Fonction
| +24V Cco |l | co :I <9 j‘ c9 16 Dé il 1 -
GND‘@ _08 _08 :I @ ) _C8 (?V,EI’I’OUI age partie pUlISSar‘{C? :
DICOML 71 7] c7 — GND @ C7 l¢— GND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 C6 || | C6 C6 C6 11 Autorisation de fonctionnement par DI17?
Di4 1C5{1C5) 1C5 | 1C5 | 18 Marche « RUN »
DI3 c4 | [ca c4 c4
DI2 c3] [c3 C3 C3 19 Alarme
DI1 c2| [c2 C2 C2 DO Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
| +24V LC1y|C1 ] @ C1 @ ISU @ 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
AO1-GND B10] [B10 B10 B10 ;
— — — — coudé)
LAO1 B | [BY B9 B9
+24V B8 | [ B8 B8 B8
AIN2 + B7 | [B7 B7 B7 RSSO e
AIN2 - B6 | | B6 B6 B6 : |
| GND @ 85 | [B5 B5 B5 : @ @ @:
124V 82 | [B41 B2 | B2 | H S Sl
AINI + B3 | [B3 B3 B3 : @ ®):
AIN1 - B2 | [B2 B2 B2 N T A LT |
L GND @ Bl | [B1 Bl B1
GND @ AL0] [A10 A10 AL0
NC 2 A9 A9 A9 A9 -
NO 2 - (A8 [ AB E‘ A8 |- DI Nr. Fonction
COM 2 A7 1 (A7 A7 A7 le— +24v 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
| +24V A6 | | A6 A6 :| A6 (non utilisé ici)
GND @ As || [ As A5 A5 C -
NC1 A4 | | A4 Ad Ad
NO 1 R-O A3 | [ A3 A3 %—' A3 > DI D -
COM 1 A2 A2 A2 A2 |g— +24v 80 Module M12: PumpMeter
+24V AL | [ AL Al :| Al A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
B -
5 5 2 z 7]
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 3.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.8.6.5 Fonction entrée ToR 5 Consigne alternative Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée se référer au chapitre 1
1.3.2 Consigne boucle fermée 1.20 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe
1.3.9.1 Consigne alternative boucle fermée 0.80 [bar] -
1.3.9.3 Début consigne alter. 22.00 [h] 00.00 [h]
1.3.94 Fin consigne alter. 06.00 [h] 00.00 [h]

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement

(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.9

Régulation de pression différentielle par 2 capteurs de pression 4-20 mA

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar. Le capteur pression 4-20 mA coté refoulement utilisé a une plage de
mesure de 0...6 bar. Il est raccordé a I’entrée analogique 1. Le capteur pression 4-20 mA coté aspiration utilisé a une plage de mesure de

0...2 bar. Il est raccordé a I'entrée analogique 2. La consigne est entrée par I'afficheur.

Q_U ou
Bornes Dans le¥ .
q . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN |Cl0} [C10 . &ﬁ . C10 [¢—DO . Nr. Fonction
-5—2’\%_@ % %:I @ % @ % @ 16 Déverrouillage partie puissance
DICOM1 E ?:l @ E—GND @ &7 le— GND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tomi)t ou Rien)
DI5 1ce | c6 | C6 | cé 11 Autorisation de fonctionnement par DI1
B:g |1 cs ) lcs 1 C5 | 1 C5 | 2 Retour capteur aspiration : capteur pression 4...20mA

C4 C4 C4 C4 N N

DI2 E = E = 18 :/letou;]r ca;;ts;r refoulement : capteur pression 4...20mA
DI1 c2|[c2 c2 jl C2 [¢—DO arcne « »
L+24V 1] &j @ 1] @ 1 C1 | @ 19 Alarme

AO1-GND [B10] [B10 [B10] B10
| AO1 189 | | BY 1 B9 | B9

+24V ﬂ B8 ﬂ B8

AIN2 + 187 | [B7 | 87 | @ B7

AIN2 - [ B6 | [B6 [ B6 | B6
LGND @ 185 [B5 185 B5

+24V | B4 | [B4 | B4 | B4

AIN1 + B3] [B3 [ B3 | @ B3

AIN1 - 1 B2 | [ B2 | B2 | B2
| GND [B1] [BL [ B1 | B1

GND @ [A10] [A10 [A10} AL0

NC 2 A9 A9 A9 A9

NO 2 R—o (A8 | A8 E%—' A8 [~ DI

COM 2 A7 | [A7 &:‘ A7 = +24V
| +24V [ A6 | [ A6 A6 | A6

GND -® (A5 | [ ] 75 | 25 |

NC 1 Ad ] [A4 A4 A4

NO 1 L_‘—O [As | A3 Eg—' A3 ¥ DI

COM1 i A2 i:l A2 (€= +24V

+24V Al Al Al Al

< N . 7 . 2,

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] -1,00 [bar]

3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999,99 [bar]

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 4-20 mA Désactivé

3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Pression de refoulement Sans fonction

3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 0.00 [bar] -

3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 6.00 [bar] -

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression d’aspiration Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 2.00 [bar] -

. , ., . . 1 . . .

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Vitesse (fonct. non régulé)

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] -

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.10  Régulation de pression refoulement par PumpMeter (Modbus)

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression refoulement
avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La consigne
est entrée par I'afficheur.

Attention : Le capteur refoulement du PumpMeter doit étre installé en aval du clapet !

i)

ou ou
Bornes Dans le¥ . A
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN c10] [c10 /] ‘ C10 jl . C10[*— Do . Nr. Fonction
| +24V 1 Cof]Co @ 1 €O @ 1 C9 | @ 16 Déverrouillage partie puissance

GND -@® c8 cs:l@ C8 @ C8 @ e | < os digital -
DICOML =1 c7 —GND &7 le— GnD 17 Référence pour les entrées digitales (Toult ou Rien)

DI5 ce || | c6 [ c6 11 Autorisation de fonctionnement par DI17

Dl4 15§ [CS | 1 C5 | 1 C5 | 18 Marche « RUN »

DI3 c4|[ca C4 Ca

DI2 c3] [c3 C3 C3 19 Alarme — - —

DI1 c2 1l 2 C2 c2|, Do Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
| +24V cif|c1 ] @ cL[— L| @ Ci1 @ 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
AO1-GND B10] [B10 B10 B10 coudé)
| AO1 B9 B9 B9 B9

+24V B8 | [ B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 B7

AIN2 - B6 | | B6 B6 B6
| GND @ B5 | [B5 B5 B5

+24V B4 B4 B4 B4

AIN1 + B3 | [B3 B3 B3

AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND @ Bl | [B1 B1 B1

GND @ A10] [A10 A10 AL0 Nr Fonction

NC 2 A9 | A9 A9 é A9 - - -

NO 2 ‘ — (75l [7s 0 26— DI . 70 Module'lYI}% .'fonctlonnement double ou multi pompes
COM 2 A7 | [A7 ] | A7 | ] [ A7 |&— +24v (non utilisé ici)
| +24V A6 | | A6 A6 A6 C -

GND @ A5 || [ AS AS AS D R

NC 1 Ad | A4 A4 A4

NO 1 —o [ [ MAa] s > oI 80 Module M12: PumpMeter :

COM 1 a2 | [A2 A2 A2 le— +24V A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
+24V AL | [ AL Al :I AL B -

5 5 z z 7

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine L

3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Pré paramétrée se référer au chapitre 1
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.11

Régulation de pression refoulement par capteur 4-20 mA

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar. Le capteur pression 4-20 mA coté refoulement utilisé a une plage de
mesure de 0...6 bar. Il est raccordé a I’entrée analogique 2. La consigne est entrée par I'afficheur.

ou ou
Bornes Dans le¥ w .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN C10| [c10 C10 C10 [¢=—DO S
|4y = Feo ] = ﬁ =y Nr. Fctnctlonl _

GND -® sl [ca ] :l @ s | s | 16 Déverrouillage partie puissance

DICOM1 c7||c7 C7 —GND @ C7 [€¢— GND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 | C6§|C6| 1 C6 | 1 C6 | 11 Autorisation de fonctionnement par DI1”
Di4 C5 C5 C5 C5 - N
DI3 ol sl el cal 2 Retour capteur refoulement : capteur pression 4...20mA
DI2 c3||c3 C3 C3 18 Marche « RUN »

DI1 C2 C2 C2 C2 [¢— DO 19 Alarme
| +24V ci]|c1 :I @ C1 j@ C1 @

AO1-GND B10| |B10 B10 B10
| AO1 B9 B9 B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 | | B7 B7 @ B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6

GND @ B5 | [ BS B5 B5

+24V B4 B4 B4 B4

AIN1 + B3 B3 B3 B3

AIN1 - B2 B2 B2 B2

GND @ Bl | | BL B1 B1

GND @ A10] |A10 AL0 A10

NC 2 A9 A9 A9 A9

NO 2 -0 | A8 A8 A8 @ A8 =9 DI

COM 2 : A7 A7 A7 :l A7 [€— +24V
| +24V A6 || | A6 A6 A6

GND @ A5 | [ AS A5 A5

NC 1 ,{: Ad A4 A4 Ad

NO 1 - | A3 A3 A3 A3 =¥ DI

COM 1 A2 A2 A2 :| A2 (g +24V

+24V Al Al Al Al

S S z 7 2

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] -1,00 [bar]

3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999,99 [bar]

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression de refoulement Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -

. , ., . . 1 . . .

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Vitesse (fonct. non régulé)

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 0,00 [bar]

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.12

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar. Le capteur pression 0-10 V coté refoulement utilisé a une plage de me-
sure de 0...6 bar. Il est raccordé a I’entrée analogique 2. La consigne est entrée par I'afficheur.

Régulation de pression refoulement par capteur 0-10 V

ou ou
Bornes Dans le¥ . 14
R . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN C10| [c10 C10 C10 [¢=—DO Nr. Fonction
L +24V Cc9 C9 :I C9 ﬁl C9 16 Dé il m N
GND-@ _C8 _C8 :I _(38 _CS everroulllage partie puissance
DICOM1 c7 1l c7 C7 —GND @ C7 |¢— GND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 [ g C6 C6 11 Autorisation de fonctionnement par D17
DI4 1 C51]C5 | 1Cs | 1 C5 | 2 Retour capteur refoulement : capteur pression 0...10V
DI3 C4 C4 C4 C4

DI2 ezl [c3 ] = =1 18 Marche « RUN »

DI1 c2| [c2 C2 C2 [4¢— DO 19 Alarme
| +24V cif|c1 :I @ Cl ﬁl@ Cl @

AO1-GND B10| [B10 B10 B10
| AO1 B9 B9 B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 @ B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND @ B5 | [B5 B5 B5

+24V B4 B4 B4 B4

AIN1 + B3 B3 B3 B3

AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND @ BL | [B1 Bl B1

GND @ A10] |A10 AL0 A10

NC 2 ,{: A9 A9 A9 A9

NO 2 -0 | A8 A8 A8 A8 =9 DI

COM 2 A7 A7 A7 :I A7 _[€— +24V

| +24V A6 | [ A6 A6 A6

GND @ A5 | [[As A5 A5

NC 1 '{: Ad Ad A4 Ad

NO 1 - [ A3 A3 A3 A3 =¥ DI

COM 1 A2 A2 A2 :| A2 (g— +24V

+24V Al Al Al Al

\ N , . . 2,

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] -1,00 [bar]

3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999,99 [bar]

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 0-10V Désactivé

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression de refoulement Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -

3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Vitesse (fonct. non régulé)
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 0,00 [bar]

. 4, , . . 1 - . .
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.13

Régulation de pression refoulement par capteur 4-20 mA et consigne par signal externe 0-10V

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar. Le capteur de pression 4..20mA au refoulement utilisé a une plage de
mesure de 0...6 bar. Il est raccordé a I’entrée analogique 2. La consigne est regue par un signal externe 0-10 V sur I'entrée analogique 1.
Une consigne de 4 bar correspond a un signal externe de 6,66V.
Info: La consigne regue par I'entrée analogique est prioritaire sur une consigne entrée par I'afficheur.

1 ®

6,66 V

©,

q_u ou
Bornes Dans le¥ w .
. R Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur
DI-EN |c1o] [c1o} C10 i‘ | C10 [€— DO Nr. Fonction
_tzr\;ll:\)/-@ % %:I % % 16 Déverrouillage partie puissance
SICOMl =3 FZI @ o7 —GND @ o7 le— onD @ 17 Référence pour les entrées digitales (Toti't ou Rien)
DI5 [ce | [ce] Cé = 11 Autorisation de fonctionnement par DI1
Di4 1G5 [C5 | c5 | C5 | 2 Retour capteur : pression de refoulement 4-20 mA
B:g % % % % 1 Consigne (boucle fermée) : 0...10V
DI1 [c2 | [cz] o t—1 [C2 |« Do 18 Marche « RUN »
| +24V [c1] Ej @ [ @ [c1] @ 19 Alarme
AO1-GND [B10] [B10] [B10] [B10]
LAOL [Bo] [Bo] B | 3
+24V B8 B8 B8 B8
anz+  [or] [or] 7] @ =]
AIN2 - [B6 ] [E6 ] 66 | S
L GND ® [B5] [B5 ] [ B5 ] [ B5 ]
+24V |Bal B4 184 A |54
AIN1 + B3] [B3 | B3 [&=—( 10v | B3 [&— 0..10V (Signal)
AIN1 - B2 | B2 | B2 ——— OV-GND)[ | [B2 — OV (GND) @
| GND -@® [B] |B1] (1w [B1]
GND -® [ALO] | AL0] [ALO] [ALO]
NC 2 A9 A9 A9 A9
NO 2 L_‘_. [As | [28] Asg—l (A8 | oI
COM 2 (a7 [A7] [ 1] [A7 e +20v
| +2av [ac | [ac] A6 | 26 ]
GND -® [as ] [as | [ 45 | [ 45 |
NC 1 Ad Ad Ad Ad
NO 1 L_\-' [a3] [a3] _ASEI [A3 > DI
COM 1 | A2 | | A2 | A2 :I | A2 €= +24V
+24V Al Al Al Al
< N 7 , . 2,
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] -1.00 [bar]
3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999.99 [bar]
3.11.2.3 Unité pression bar bar
3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 0-10V Désactivé
3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Val. consigne/commande AUTO Sans fonction
3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 0.00 [bar] -
3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 6.00 [bar] -
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pressure Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -
3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Vitesse (fonct. non régulé)
. 4, , . . 1 , - -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.14  Régulation de débit par PumpMeter (Modbus)

La demande est un débit constant de 30m*/h (exemple pour une Etaline 40-40-160).. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de
pression différentielle avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au
module M12. La consigne est entrée par I’afficheur. Avertissement lorsque le débit passe sous 5m®/h. (Attention au choix de la consigne
sur la courbe pompe)

OU ou
Bornes Dans le¥ w .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur
DI-EN C10| [C10 C10 C10 [¢= DO Nr. Foncti
24V ] [ 1) [—@® | [ r onction_ —_
-C:N_D-@ i3 o ol 16 Déverrouillage partie puissance
DICOM1 E E:l @ E—GND @ Eq— GND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 1 C6 | | C6 | 1 C6 | 1 C6 | 11 Autorisation de fonctionnement par DI1”
Di4 LCsf|cs | CS | | CS | 18 Marche « RUN »
DI3 [cal|cal [ C4] [ C4]
DI2 |c3] [c3| =1 [c3] 19 Alarme
DI1 [Cc2 | [c2] gjl @ | C2 [«—DO @ Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
L+24V 1 C1 &:I @ | C1 1 1 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
AO1-GND B10 B10 B10 B10 .
_— = =l — coudé)
LAOL (B9 § [Bo] B9 | 59|
+24V |88 ] |88 ] | B8 | 86
AIN2 + (57 [o7] 57 [ 57
AIN2 - [B6 ] [B6] 56| 56|
| GND -® 185 ] |85 | | B5 | | B5 |
+24V |Bal | B4 |54 LBa
AINL + [es] [s] E= E=
AINL - 1282 |52 ] |82
| GND -® [B1] [BL] [B1] [B1]
GND [A10] [A10] [Al0] [AL0] Nr. Fonction
NC 2 A9 A9 A9 A9 A N N
NG 2 e E E E é E_’ ol 70 Module.IlYI:’L% :fonctlonnement double ou multi pompes
COM 2 ; : a7l [a7] i:l (A7 Je— +2av (non utilisé ici)
| 24V (6] [ A6 ] [ 26 | [ 46 | ¢ -
GND @ [as ] [as | &@ [ 45 | D -
NC1 Ad Ad Ad Ad -
NO 1 ‘ _.: E E E E_’ ol 80 Module M12: PumpMet.er :
com 1 (a2 ] [A2] i:l (A2 |e— +24v A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
+24V Al Al Al Al B -
\ N . 7 . 2,
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.11.3.1 Débit minimum 5.0 [m’/h] Pré paramétrée
3.11.3.2 Débit maximum 60.0 [m3/h] Pré paramétrée
s L 3 - - -
3.11.3.3 Unité débit m>/h Pré paramétrée
3.5.2.1 Diam. tuyau au capteur asp. 40 mm
3.5.2.2 Diam. tuyau au capteur ref. 40 mm
3.5.2.3 Diff. de niveau des capteurs 0.34m
3.5.2.4 Positionnement des capteurs A proximité de la pompe
3.84.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
. , . . . 1 - - -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.9.8.1 Estimation du débit Activé
3.9.8.2 Constante de temps estim. débit 5s
3.6.1 Type de régulation Débit (sans capteur) Pression différentielle
. . 3 . - - .
1.3.2 Consigne boucle fermée 30.0 [m°/h] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.15  Régulation de débit sans capteur (a partir du firmware 1.3.1)

La demande est un débit constant de 30m>/h sans utiliser de capteur (exemple pour une Etaline 40-40-160).

La consigne est entrée par 'afficheur.

La régulation est basée sur les courbes caractéristiques de la pompe. Une courbe de puissance pentue est propice a une régulation plus
précise. La régulation fonctionne sur une page limitée si les sections de la courbe de puissance sont constantes en fonction du débit.
Pour faciliter la régulation sans capteur, tout les parameétres des courbes caractéristiques de la pompe (3-4-1, 3-4-3-1 a 3-4-3-22) et le
diametre de brides (3-5-2-1 et 3-5-2-2) doivent étre renseigné dans le PumpDrive. Tous les parameétres nécessaires a I'estimation du dé-
bit tel que les diamétres de brides (exemple : 40mm) et la différence de niveau des capteurs (exemple : 340mm) sont pré paramétrés
dans le PumpDrive lors de la commande d’un groupe complet pompe+moteur + variateur. (Attention au choix de la consigne sur la
courbe pompe).

TR
|

/ b .|_

ou

ou
Bornes Dans le¥ N : CWEE
. . Dans armoire Dans automate — 1
PumpDrive 2 variateur
DI-EN [c10] [c10} C10 |C10 4= DO Nr. Fonction
GND'@ F F E E everroulllage partle puissance
DICOM1 7] Ej @ c7 —GND @ [C7 [e—onp @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 1 ce |l | cs| C6 1 6 | 11 Autorisation de fonctionnement par D117
Di4 Lcsf|cs 1Cs | | CS | 18 Marche « RUN »
DI3 |cal |c4l c4 | C4 | 9 A
DI2 [cs] [c3] [c3 ] = arme
DI1 C2 C2 C2 C2 [¢—DO
Yy SR O | @
AO1-GND [B10] [B10] B10 [B10]
LAO1 [Bo] [o] [ B | I
+24v |B8 ]88 | | B8 | | B8 |
AIN2 + | B7 | | B7 | B7 | B7 |
AIN2 - [B6 ] [E6 ] 66 | S
LGND ® [B5] [B5] [ B5 | [ B5 |
+24V | B4 | | B4 B4 | B4 |
AIN1 + 183 || | B3 | B3 [ B3 |
AIN1 - 1282 | B2 | |62
L GND 4© | B1] [B1] | B1 | | B1 |
GND ® [ato] |Ato] [Ad0] [Ao]
NC 2 A9 A9 A9 A9
NO 2 L_‘ —e [A8 | [As] A8 E‘ (A8 > DI
COM 2 (a7 [A7] [ 1] [A7 e +20v
| +2av [ac | [ac] A6 | 26 ]
GND -® [as ] [as | [ A5 | [ 45 |
NC1 [ Ad ]| A4 | Ad | L A4 ]
NO 1 "_\-' [a3] [a3] [ a3 | [A3 > DI
CoM1 | A2 | | A2 | A2 :I | A2 [a= +24V
+24V Al Al Al Al
\ a - Py . 2]
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine L
S .. 3
3.11.3.1 Débit minimum 0.0 [m“/h] -1,00 [bar]
1 - 3
3.11.3.2 Débit maximum 60.0 [m°/h] 999,99 [bar]
3.11.3.3 Unité débit m>/h Pré paramétrée
3.9.8.1 Estimation du débit Activé Pré paramétrée
3.5.2.1 Diam. tuyau au capteur asp. 40 mm Pré paramétrée
3.5.2.2 Diam. tuyau au capteur ref. 40 mm Pré paramétrée
3.5.2.3 Diff. de niveau des capteurs 0,34 m Pré paramétrée
3.5.2.4 Positionnement des capteurs A proximité de la pompe Pré paramétrée
. , ., . . 1 . . .
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Débit (sans capteur) Vitesse (fonct. non régulé)
- - 3
1.3.2 Consigne boucle fermée 30.0 [m®/h] 0,00 [bar]

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.16  Régulation de débit par capteur 4..20mA

La demande est un débit constant de 100I/s. Le débitmétre 4-20 mA 3 fils coté refoulement utilisé a une plage de mesure de 0...200
I/min. Il est raccordé a I'entrée analogique 2. La consigne est entrée par Iafficheur.

ou ou
Bornes Dans le¥ X A
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN c1o] [c10 [c10] C10[%— DO NI Foncti
| +24V co | [co 1 c9 j‘ c9 . olnc |on' - -
GND ® ol sl =3 3 16 Déverrouillage partie puissance
DICOM1 = ™ @ [C7 F—GND @ [C7 je—onD @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 C6 | | C6 1 C6 | c6 11 Autorisation de fonctionnement par DI1"
Di4 1G5 1C5 | 1G5 ) 1 C5 | 2 Retour capteur refoulement : débitmetre 4..20mA
DI3 c4|[ca C4 Ca
DI2 c3| [c3 =1 c3 18 Marche « RUN »
DI1 c2 | [c2 [c2| C2 [¢— DO 19 Alarme
| +24V ci] [c1 1 @ Eﬁ@ c1 @
AO1-GND B10 B10 & B10
| AO1 B9 B9 189 | B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 | [B7 = @ B7
AIN2 - B6 B6 ﬂ B6
| GND @ B5 | | BS | BS | B5
+24V B4 B4 | B4 | B4
AIN1 + B3 | [ B3 | B3 | B3
AIN1 - B2 B2 | B2 | B2
| GND @ Bl | | BL | B1 | B1
GND @ A10] [A10 [AL0} AL0
NC 2 A9 A9 A9 A9
NO 2 R -o [As] [As EE‘ A8 = DI
COM 2 A7 | A7 | A7 | | A7 |€— +24V
| +24V A6 | [A6 [ A6 | A6
GND @ As | [As [ As | A5
NC 1 A4 ] A4 A4 A
NO 1 L_‘—O A3 | [ A3 &E‘ A3 [ DI
COM 1 A2 A2 i:l A2 |g— +24V
+24V Al Al Al Al

S S z 2 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.3.1 Débit minimum 0.00 [I/min] 0.00 [m3/h]
3.11.3.2 Maximum Flow Rate 200.00 [I/min] 9999.99 [m3/h]
3.11.3.3 Unité débit I/min m3/h
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Débit Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [I/min] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 200.00 [I/min] -
3.6.1 Type de régulation Débit Vitesse (fonct. non régulé)
1.3.2 Consigne boucle fermée 100.00 [I/min] 0,00 [bar]

. . . R . 1 . - -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.17

Régulation de débit par les 2 capteurs de pression 4..20mA du PumpMeter (PumpMeter Inside)

La demande est un débit constant de 40m*/h. Le capteur pression 4..20 mA placé a 'aspiration de la pompe a une plage de mesure de
0...6 bar, celui placé au refoulement a une plage de mesure de 0..10bar. Ils sont raccordés directement au Module M12 respectivement
entrée A et B. La consigne est entrée par I'afficheur. La régulation est basée sur les courbes caractéristiques de la pompe. Une courbe de
puissance pentue est propice a une régulation plus précise. La régulation fonctionne sur une page limitée si les sections de la courbe de
puissance sont constantes en fonction du débit.
Pour faciliter la régulation sans capteur, tout les parameétres des courbes caractéristiques de la pompe (3-4-1, 3-4-3-1 a 3-4-3-22) et le
diametre de brides (3-5-2-1 et 3-5-2-2) doivent étre renseigné dans le PumpDrive. Tous les parametres nécessaires a I'estimation du dé-
bit tel que les diameétres de brides (exemple : 40mm) et la différence de niveau des capteurs (exemple : 340mm) sont pré paramétrés
dans le PumpDrive lors de la commande d’un groupe complet pompe+moteur + variateur. (Attention au choix de la consigne sur la
courbe pompe).

N
-
[amamn i
ou ou
Bornes Dans le¥ w Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur Nr. Fonction
16 Déverrouillage partie puissance
DI-EN Cc10| [c10 C10 C10 [¢—DO A ” — -
| 2av e Ej Ej e 17 Refer?ncg pour les ethrees digitales (TOLll)t ou Rien)
GND -® csl Mol = = 11 Autorisation de fonctionnement par DI1
DICOM1 = Ej @ [ C7 —GND @ [C7 |¢—GnD @ 1 Capteur pression 4..20mA coté refoulement
DI5 | ce | [co6 | 1 C6 | 1 C6 | 2 Capteur pression 4..20mA coté aspiration
D4 Lo § [ CS | 1 CS | cs 18 Marche « RUN »
DI3 [calfcal | c4 | ot 19 Alarme
DI2 C3 C3 C34 C34—
DI i =IO = meia (YR = S €
| 24V [er] [et] et ] et ]
AO1-GND |B10] |B1O| |B10 | B0
LAOL [Bo | [Bo] [ B | [ B |
+24v | B8 | | B8 | | B8 | | B8 |
AIN2 + |57 [e7] [ B7 ] [ B7 ]
AIN2 - [B6 | 6] 66 | 86 |
GND -® 85§ | B5 | | 85 | | 85 |
+24V | B4} B4 | B4 B4
AINL + (B3] B3] 63 | 63 |
AIN1 - | B2 || B2 | | B2 | | B2 | Nr. Fonction
g{:g% % % % % 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NC 2 ol Mo ] o | o | (non utilisé ici)
No2 y—e [as] [a] E@ [hs |-> o1 c |-
COM 2 AT | | A7 | AT ] | A7 [€— +24v D -
_5_2'\;%/_@ ﬁ—g ﬁ—g ﬁ—g 2_2 80 Module M12: PumpMeter
NC 1 [Aa | [Ad ] A4 | A4 | A Module M12 femelle A: connexion capteur coté aspiration
NO 1 - [a3] [A3] A_34®J [As > DI B Module M12 femelle B: connexion capteur coté aspiration
COM 1 ,{: (A2 | [A2] E:I [A2 |a— +2av P P
+24V Al Al Al Al
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine 4
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999,99 [bar]
3.11.3.1 | Débit minimum 0.0 [m’/h] 0.0 [m’/h]
3.11.3.2 | Débit maximum 65.0 [m’/h] 999.9 [m’/h]
3.11.2.3 Unité pression m3/h Pré paramétrée
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A Pression d’aspiration interne Désactivé
3.8.4.2 Echelle basse M12 entrée A -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.84.3 Echelle haute M12 entrée A 3.00 [bar] 999,99 [bar]
3.85.1 Fonction module M12 entrée B Pression de refoulement interne Désactivé
3.8.5.2 Echelle basse M12 entrée B -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.8.5.3 Echelle haute M12 entrée B 10.00 [bar] 999,99 [bar]
3.9.8.1 Estimation du débit Activé Pré paramétrée
3.9.8.2 Constante de temps estim. Débit 5s Pré paramétrée
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3.5.2.1 Diam. tuyau au capteur asp. 40 mm Pré paramétrée
3.5.2.2 Diam. tuyau au capteur ref. 40 mm Pré paramétrée
3.5.2.3 Diff. de niveau des capteurs 0.34m Pré paramétrée
3.5.24 Positionnement des capteurs A proximité de la pompe Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Débit (sans capteur) Pression différentielle
1.3.2 Consigne boucle fermée 40.0 [m>/h] 0.0 [m°/h]

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.18

Régulation de niveau « aspiration » constant avec un capteur submersible (hydrostatique) 4-20 mA

La demande est de maintenir un niveau constant a 1,8m dans une cuve contenant la pompe. Le capteur de niveau 4-20 mA utilisé a une
plage de mesure de 0...2,5m. Il est raccordé a I'entrée analogique 2. La pompe sert a vider la cuve. La consigne est entrée par I'afficheur.

ou ou
Bornes Dans le¥ w .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN cio] [c10 C10 C10[¢—Do Nr. Fonction
| +24V co| [co 1 [ i‘ c9 16 Dé i - -

GND -® sl sl =3 =3 éverrouillage partie puissance

DICOM1 < e [c7 —GND @ [C7 [¢—onD @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 ce | | ce C6 C6 11 Autorisation de fonctionnement par D17
Di4 1C5 4 1C5] 1 C5 | 1C5 | 2 Retour capteur : Capteur hydrostatique 4-20 mA
DI3 c4 c4 C4 C4

DI2 a1 [c3 ] =1 = 18 Marche « RUN »

DI1 c2| [c2 c2 C2 [¢—DO 19 Alarme
| +24V cif[c1 :I @ C1 i‘@ c1 @

AO1-GND B10 B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 | | B7 B7 @ B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6

GND -@® B5 | [ B5 B5 B5

+24V B4 B4 B4 B4

AIN1 + B3 B3 B3 B3

AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND Bl | | B1 B1 B1

GND @ AL0] [AL0 AL0 AL0

NC 2 A9 A9 A9 A9

NO 2 L_‘-O A8 A8 A8 @ A8 9 DI

COM 2 A7 A7 A7 :I A7 |[€— +24V

+24V A6 A6 A6 A6

GND @ A5 | [ A5 A5 A5

NC1 A4 A4 A4 A4

NO 1 L_‘ - | A3 A3 A3 A3 =¥ DI

COM1 A2 A2 A2 :I A2 (= +24V

+24V Al Al Al Al

\ N , . . 2,

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.5.1 Niveau minimum 0.00 [m] Pré paramétrée

3.11.5.2 Niveau maximum 2.50 [m] 100,00 [m]

3.11.5.3 Unité niveau m Pré paramétrée

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Niveau Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [m] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 2.50 [m] -

3.6.1 Type de régulation Niveau cOté aspiration Vitesse (fonct. non régulé)
1.3.2 Consigne boucle fermée 1.80 [m] 0,00 [bar]

N . 7 o N 1 . , -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.2.19

Régulation de température avec capteur 4-20 mA

La demande est une température constante de 50°C. Le capteur de température 4-20 mA coté refoulement utilisé a une plage de mesure
de 0...150°C. Il est raccordé a |’entrée analogique 2. La consigne est entrée par I'afficheur.

ou ou
Bornes Dans le¥ ? .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN ciof [c10 ] ’ C10 j ’ C10 [¢—DO ’ Nr. Fonction
|24V L COJ | COl @ 19 @ 19 | @ 16 Déverrouillage partie puissance

GND cs ] [c8 ] @ c8 cs8 — — -
DICOML alca c7 —GND C7 le— GnD 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI5 C6 C6 C6 c6 11 Autorisation de fonctionnement par D117

D4 1 c5 4 [C5 | 1CS | 1 C5 | 2 Retour capteur : température 4-20 mA

DI3 [callcal [ca | [ca] -

DI2 3 3 3 3 18 Marche « RUN »

DI1 C2 C2 C2 C2 |[€— DO 19 Alarme
| +24V c1] [c1 :I @ [ j@ [ @

AO1-GND B10| |B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 | | B7 B7 @ B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND @D B5 | [ BS B5 B5

+24V B4 | [B4 B4 B4

AIN1 + B3 B3 B3 B3

AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND @D B1 | [ BL Bl B1

GND B AL0] [Al0 AL0 A10

NC 2 T A9 A9 A9 A9

NO 2 - (A8 A8 A8 @ A8 =9 DI

COM 2 A7 A7 A7 :I A7 |[€— +24V
| +24V A6 | [A6 A6 A6

GND @ A5 | [ AS A5 A5

NC1 Ad Ad Ad Ad

NO 1 L—x -® | A3 A3 A3 A3 =¥ DI

COM 1 A2 A2 A2 :| A2 [g— +24V

+24V Al Al Al Al

S S 2 z 2

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]

3.11.4.1 Température minimum 0.00 [°C] -200.00 [°C]

3.11.4.2 Température maximum 150.00 [°C] 350.00 [°C]

3.11.4.3 Unité température °C Pré paramétrée

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Température Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [°C] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 150.00 [°C] -

3.6.1 Type de régulation Température (refroidissement) Vitesse (fonct. non régulé)

1.3.2 Consigne boucle fermée 50.00 [°C] 0,00 [bar]

. , ., . . 1 . - -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.3 Pompe simple — Options

2.3.1 Module Entrées/ Sorties optionnel

La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression différentielle
avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La consigne
est entrée par I'afficheur. Surveillance rupture cable capteur (Live-Zero), en cas de défaillance du signal capteur, la vitesse de la pompe
sera fixée a 1000 tr/min.

ou ou
Bornes Dans le¥ w .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN C10| |C10 C10 C10 [¢=— DO Nr. Fonction
B Mol RSY :I <9 ﬁl €9 | 16 Déverrouill rti issan

GND-@® <1 s s s ?V, ouillage partie pullss \ce :

DICOM1 c7| [c7 :I C7 —GND @ C7 le—GND @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI5 C6 || | C6 C6 C6 11 Autorisation de fonctionnement par DI1”

Di4 LCS | |cCS| 1 CS | 1 CS | 18 Marche « RUN »

DI3 c4] [ca c4 c4

DI2 c3] [c3 C3 C3 19 Alarme

DI1 c2| [c2 :I @ Cc2 j @ C2 [¢—DO @ Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
L+24V |C1)|cCLy 1 C1 1 1 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
AO1-GND B10| |B10 B10 B10 coudé)
LAO1 Bo | [ B9 B9 BY

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 | [B7 B7 B7

AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6
| GND -@ B5 | [B5 B5 B5

+24V B4 | [ B4 B4 B4

AIN1 + B3 | [B3 B3 B3

AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2
| GND - B1 | [B1 B1 B1

GND @ AL0] [AL0 AL0 AL0 Nr. Fonction

NC 2 |{: |A9 | | A9 | |A9 | é |A9 | Module M12 : foncti | Iti

NG 2 o 5 e e o= DI 70 odu :-/- 12: onctionnement double ou multi pompes
COM 2 A7 A7 A7 :I A7 _[€— +24V (non utilisé ici)
| +24V AB AB AB AB C -

GND - A5 | [ A5 A5 A5 D R

NC1 Ad |l | A4 Ad Az |

Mandl [ Wansl — — 80 Module M12: P! Met

NO 1 R—O A3 ] [A3 A3@ A3 [ DI odu'e umpeter -

COM 1 a2 1 A2 ] A2 | = A2 |e— +24v A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
+24V AL [ A1 Al Al B -

5 s 2 2 P

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée se référer au chapitre 1

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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Module Entrées / Sortie optionnel :

ou ou
Bornes Dans le¥ .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

GND -® Fefles @ F8 @ F8 [ @ Nr. Fonction

| DICOM2 F7 | [F7 F7_— GND F7 GND vy -

Dis =i =3 =3 27 Référence pour les entrées ToR

DI7 Fs 1| [F5 | F5 | F5 | 25 Sortie Analogique : Valeur de retour

DI6 | Fa | | Fa| | F4 | | F4 | 28 Message : Surintensité

| +24V LF3 i [F3| | F3 | | F3 | 29 Message : Fréquence trop élevée

AO2-GND F2 || [ F2 F2 F2 |€—GND @

| AO2 F1 | [FL F1 F1 = AIN

+24V E10] [El0 E10 E10

AIN3 + E9 E9 E9 E9

AIN3 - E8 E8 E8 E8

GND @ E7 | | E7 E7 E7

GND -@® E6 || | E6 E6 E6

DO2 Es | [ E5 E5S E5

DO1 E4 | [ E4 E4 E4

GND @ E3 | [ E3 E3 E3

NC3 E2 E2 E2 E2

NO3 - [E1|[EL E1 E1 [ DI

COM3 D8 D8 D8 D8 |€— +24v

+24V D7 D7 D7 D7

| NO8 -® | D6 | | D6 D6 D6

NO7 - D5 D5 D5 D5

NO6 -® (D4 D4 D4 D4

NO5 -® | D3 D3 D3 D3

NO4 ~® | D2 D2 D2 D2 [~ DI

COM4-8 D1 | [ DL D1 DL |a— +24V

5 5 7 z 7

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.8.8.1 Utilisation 1 sortie analogique 2 Valeur de retour Vitesse de rotation moteur
3.8.11.1 Fonction relais 3 Surintensité Sans fonction
3.8.12.1 Pression maximum Fréquence trop élevée Sans fonction
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2.3.2

Monitoring par bus de terrain Modbus, régulation de pression différentielle par PumpMeter (+ 1 variante)

La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression différentielle
avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La consigne
est entrée par I'afficheur. Par le bus de terrain Modbus, on peut que lire les valeurs (lecture seul) : la consigne est paramétrée en prove-
nance local. L'appareil a I'adresse 61 sur le réseau Modbus. La vitesse de transmission est de 19200 et la parité est paire.

Modbus
ou ou
Bornes Dans le¥ . 14 "
p Drive 2 iat Dans armoire Dans automate Nr. Fonction
URHITYE Mallatey 16 Déverrouillage partie puissance
DI-EN c1o] [c1o Cc10 C10 [ DO 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
| +24V C9 C9 :I C9 j‘ Cc9 11 Autorisation de fonctionnement par D117
GND @ ca]lca— @  cs | @ | cs | @ 18 Marche « RUN »
DICOM1 c7 c7 C7 —GND C7 [¢—GND 19 Al
DI5 C6 C6 C6 c6 arme
DI4 cs | | cs C5 C5 3 Bus de terrain Modbus
DI3 |caf|cal | C4 | | C4 | Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
DI2 c3 ] [c3 c3 C3 |e— L Al
DI1 o ?j @ ?j @ o 0o @ 4 Pumijeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
| +24V c1] [cL C1 CL coudé)
AO1-GND B10| [B10 B10 B10
L AO1 B9 | [B9 B9 B9
+24V B8 B8 B8 B8 Nr. Fonction
ﬁ:'l:lé + B7 | [ B7 B7 B7 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
- B6 | | B6 B6 B6 e s
| GND @ i 5o 5o (non utilisé ici)
+24V B4 || [ B4 B4 B4 C -
AIN1 + B3 B3 B3 B3 D -
A”‘”:@ | B2 || B2 1 B2 | | B2 | 80 Module M12: PumpMeter
| GND Bl | [B1 B1 B1 - -
GND -® 0l M2l o] o] ;\ Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
NC 2 A9 A9 A9 A9 -
NO 2 R—o A8 | [A8 ABE| A8 |—» DI
COM 2 A7 A7 A7 :I A7 |€— +24V Nr. Fonction
| +24V 76 || [A6 A6 A6
GND -® sl s v s ] 90 Module Modbus _
NC 1 "2z | [Az | Az | Aa | A Module Modbus : connecteur male M12 codage B
NO 1 R @ [A3] A3 A3 A3 > DI B Module Modbus : connecteur femelle M12 codage B
COoM 1 A2 || [A2 A2 m A2 |— +24V
+24V AL [AL AL AL
5 5 z 2 2
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.12.2.1 Adresse esclave 61 1
3.12.2.2 Baud Rate 19200 Pré paramétrée
3.12.2.3 Parité Paire (even) Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée se référer au chapitre 1
3.6.2 Point de commande Local Pré paramétrée
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe
Si commande par bus de terrain
3.6.2 Point de commande Bus de terrain
3.6.3 Source retour capteur Bus de terrain
- 7 " A - 1
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Sans fonction Démarrage installation L

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.

En fonctionnement multi-pompe, tout les PumpDrive peuvent étre contréles par le bus de terrain Modbus. Il est possible d’utiliser un
deuxieme module redondant. L’Autorisation de fonctionnement doit étre envoyée a chacun des variateurs par le Modbus et seulement
le variateur maitre en tiendra compte.
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2.3.3

Monitoring par bus de terrain Profibus, régulation de pression différentielle par PumpMeter (+ 1 variante)

La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression différentielle

avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La consigne
est entrée par I'afficheur. Par le bus de terrain Profibus, on peut que lire les valeurs (lecture seul) : la consigne est paramétrée en prove-
nance local. L'appareil a I'adresse 61 sur le réseau Profibus.

Profibus

ou ou
Bornes Dans le¥ .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur -
Nr. Fonction
DI-EN c1of [c10 . C10 C10 [¢&— DO 16 Déverrouillage partie puissance
|24V Co||co :I @ c9 j‘ c9 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
GND @ | C8 | ﬂj @ | C8 | @ 1 C8 | @ 11 Autorisation de fonctionnement par DI1”
DICOM1 c7 c7 C7 —GND C7 [¢—GND
DI5 lce | |cs| = = 18 Marche « RUN »
DI4 cs5 )| cs c5 c5 19 Alarme
DI3 1 C4afcal 1 C4 | | C4 | 3 Bus de terrain Profibus
pi2 RN Rt RN <3 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
DI1 c2l|c2 :I c2 j C2 |[¢—DO € P : P pA N
| +24V ci | [c1} CL | 1 | 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
AO1-GND B10| [B10 B10 B10 coudé)
L AQ1 B9 | [ BY B9 B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + | B7 | B7 | | B7 | | B7 | Nr. Fonction
_/C-\ill\’i;‘@ % % % % 70 Module'lYI}% :'fonctionnement double ou multi pompes
+24V B4 | [ B4 B4 B4 (non utilisé ici)
AIN1 + B3 B3 B3 B3 C -
AIN1 - B2 B2 B2 B2 D _
| GND @ Bl | [BL Bl B1 -
GND -® ol Mo ol o] 80 Module M12: PumpMeter
NC 2 Ao | [o | A9 | A9 | A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
NO 2 -0 A8 A8 A8 A8 ¥ DI B -
COM 2 : A7 A7 A7 :| A7 _[€— +24V
| +24V A6 A6 A6 A6 N Foncti
GND -® as | [As AS A5 i onction
NC 1 Ad ]| A4 A4 A4 90 Module Profibus
NO 1 R - [A3] A3 A3 A3 > DI A Module Profibus : connecteur médle M12 codage B
CoM1 A2 | [A2 ] i:‘ | A2 (4= +24V B Module Profibus : connecteur femelle M12 codage B
+24V Al Al Al Al
S S z 2 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
. . . . . 1 . - .
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.12.1.1 Adresse esclave 61 126
3.12.1.2 Numéro pompe 1 Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée se référer au chapitre 1
3.6.2 Point de commande Local Pré paramétrée
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe
Commande par bus de terrain
3.6.2 Point de commande Bus de terrain Local
3.6.3 Source retour capteur Bus de terrain Local
N . o . A N 1
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Sans fonction Démarrage installation L

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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2.3.4

Commande par bus de terrain Modbus avec activation par entrée ToR en cas de perte de bus de terrain (+ 1 variante)

La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression différentielle
avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La consigne
est envoyée par le bus de terrain Modbus. La régulation passe par le bus de terrain. On envois I'autorisation de fonctionnement et la
consigne par le bus de terrain. L’appareil a I'adresse 61 sur le réseau Modbus paramétré a 19200 bauds et parité paire.

o
o
c

2 Nr. Fonction
Bornes Dans Ie' . 16 Déverrouillage partie puissance
. . Dans armoire Dans automate — — -
PumpDrive 2 variateur 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
BIEN =0l [ 0 Sioe—=150 14 Commande vitesse fixe bit 2
_+_2-4_1V o | Fj Ejl o | 13 Commande vitesse fixe bit 1 (Manuel, vitesse modifiable)
GND @ cs||cs :I @ C8 @ c8 @ 12 Commande vitesse fixe bit 0 (Auto)
DICOM1 c7 c7 C7 —GND C7 [¢—GND 18 Report Marche « RUN »
DIS | C6 1 1C6] | C6 | 1 C6 | 19 Report Alarme
Di4 Ccs5 ) | c5 cs c5 > -
DI3 2l [ca | [Ca }— - @ [Ca Je— DO @ 2 Consigne externe : signal externe 4...20mA
DI2 c3]|c3 C3 ——= @ C3 |¢—DO @ 3 Bus de terrain Modbus
I?élév % % %_\ @ %‘_ po @ Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
- =1 = — = . f . i ile-
AO1-GND 5101 [B10 B10 B10 4 Pumijeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
| A1 B9 | [ BY B9 B9 coudé)
+24V B8 | [ B8 B8 B8 -
AIN2 + 87 | [B7 B7 B7 L fonction
AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
| GND - B5 | [ B5 B5 B5 (non utilisé ici)
+24V B4 | [ B4 B4| ~ B4 C N
AIN1 + B3 | | B3 B3 :,' ‘, Signal B3 [« signal D
AIN1 - B2 || [ B2 B2 [T (GND) B2 [¢— GND z
| GND - B1 | [ B1 B1 [~ B1 80 Module M12: PumpMeter
GND @ Al0| | A10 Al0 A10 A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
NC 2 A9 | | A9 A9 A9 B N
NO 2 L_x-' s | [as ] &E‘ (A8 > Oi
COM 2 A7 A7 A7 :| A7 _[€— +24V -
| +24V A6 || [ A6 A6 A6 Nr. Fonction
GND @ As | | As A5 A5 90 Module Profibus
NC1 A4 ) [ A4 LA | L A4 | A Module Profibus : connecteur male M12 codage B
NO 1 -® | A3 A3 A3 A3 =¥ DI - -
COM 1 a2 | [A2 | A2 | = A2 le— +24v B Module Profibus : connecteur femelle M12 codage B
+24V AL | [ AL Al Al

3 vitesse préréglées Auto, Manuel, Off a composer pour le mode d’urgence via des entrées ToR.

Une alternative peut étre une vitesse modifiable par un signal normalisé externe (4..20mA, 0..10V) via I'entrée analogique 1.
Remarque : Le PumpDrive doit étre sous tension et il est toujours piloté par les entrées ToR Auto, Off, Manuel.

Info : Lors de la sélection de la vitesse préréglée, le PumpDrive passe en mode Manuel. La touche Auto de I'interface est sans fonction.

DI 1: Commande DI2 : Commande DI3 : Commande

vitesse fixe Bit 2 vitesse fixe Bit 1 vitesse fixe Bit 0
off Off 0 0 0
Auto Auto 1 0 0
Manuel (vitesse modifiable) Manuel (vitesse modifiable) 0 1 0
Vitesse préréglée 1 : 2950 tr/min Manuel (Vitesse préréglée 1) 1 1 [1]
Vitesse préréglée 1 : 2213 tr/min Manuel (Vitesse préréglée 2) 1 0 1
Vitesse préréglée 1 : 1475 tr/min Manuel (Vitesse préréglée 3) 1 1 1

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine gl

3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.6.5.1 Vitesse prédéfinie 1 2950 [tr/min] 500 [tr/min]

3.6.5.2 Vitesse prédéfinie 2 2250 [tr/min] 500 [tr/min]

3.6.5.3 Vitesse prédéfinie 3 1475 [tr/min] 500 [tr/min]

3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 0/2-10V ou 0/4-20 mA

3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Val. Consigne MANU
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3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 0 [tr/min]

3.8.1.4 Echelle haute enrée ana. 1 2950 [tr/min]

3.84.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Commande vitesse fixe bit 0 Démarrage installation”
3.8.6.2 Fonction entrée ToR 2 Commande vitesse fixe bit 1 Sans fonction

3.8.6.3 Fonction entrée ToR 3 Commande vitesse fixe bit 2 Sans fonction

3.12.2.1 Adresse esclave 61 1

3.12.2.2 Baud Rate 19200 Pré paramétrée

3.12.2.3 Parité Paire (even) Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée se référer au chapitre 1
3.6.2 Point de commande Bus de terrain Local

3.6.3 Source retour capteur Local Pré paramétrée

1.3.2 Consigne boucle fermée - Ecrite par le bus de terrain

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour l'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.

3) Cette application est également applicable a tous autres modules de bus de terrain. Lire les instructions de fonctionnement supplé-
mentaire pour les bus de terrain respectifs.

Depuis la version Firmware 1.3.1 du PumpDrive, les temps de cycle d’envoie de la consigne et du retour capteur par bus de terrain sont
surveillés. Si pendant ce temps aucune valeur n’est écrite par le bus de terrain, alors PumpDrive signale un défaut « Absence de signal de
retour », « pas de pompe principale » (« Aucun PumpDrive Maitre »). L’alarme « pas de pompe principale » entraine le message « détec-
tion de rupture de cable ».

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine 2l
3.12.2.5 Timeout consigne bus de terrain 1[s] 0 seconde désactive la fonction
3.12.2.6 Timeout val. retour bus de terrain 1[s] 0 seconde désactive la fonction
3.9.1 Détection rupture de cable

3.9.11 Action en cas de défaillance Vitesse prédéfinie Coupure de toutes les pompes
3.9.1.2 Temporisation 0,5 [s] 0,0-10 [s]

3.9.1.3 Vitesse prédéfinie 500 — 4200 [tr/min] 3-2-2-1
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2.3.5 Commande par bus de terrain Modbus avec surveillance du temps de cycle

La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression différentielle
avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La consigne
est envoyée par le bus de terrain Modbus. La régulation passe par le bus de terrain. On envois I'autorisation de fonctionnement et la
consigne par le bus de terrain. L’appareil a I'adresse 61 sur le réseau Modbus paramétré a 19200 bauds et parité paire.

ou ou Nr. Fonction
Bornes Dans Ie' Y . 16 Déverrouillage partie puissance
. . Dans armoire Dans automate — — — -
PumpDrive 2 variateur 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
SIEN =51 e ) Sioe—=150 18 Report Marche « RUN »
| 124V =l oo ] oo | jl =3 19 Report Alarme
GND @ cs| [cs ] @ C8 @ C8 @ 3 Bus de terrain Modbus
DICOM1 cr||c7 C7 —GND C7_[¢— GND Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
DI5 L ceylce] 1 C6 | 1 C6 | 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
Dl4 C5 c5 C5 C5 dé
DI3 ca| [ca C4 ca coude)
DI2 c3] [c3 C3 C3
DIl c2| [c2 C2 c2
| +24V ciL]|c1 [ C1
AO1-GND B10] [B10 B10 B10
L AQ1 B9 | [B9 B9 B9
+24V B8 | [ B8 B8 B8 -
AIN2 + B7 B7 B7 B7 N> Ronction
AIN2 - B6 B6 B6 B6 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
| GND - B5 | [ B5 B5 B5 (non utilisé ici)
+24V B4 B4 B4 B4 C _
AIN1 + B3 B3 B3 B3 D
AIN1 - B2 B2 B2 B2 z
| GND @ B1 | [ BL B1 B1 80 Module M12: PumpMeter
GND @ A10| | A10 A10 A10 A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
NC 2 A9 A9 A9 A9 B -
il Bgle bl
COM 2 A7 A7 A7 :| A7 _[€— +24V -
| +24V (A6 | [26 | (A6 | (76 | Nr. Fonction
GND @ As | | As A5 A5 90 Module Profibus
NC1 A4 ) [ A4 LA | L A4 | A Module Profibus : connecteur male M12 codage B
NO 1 -® | A3 A3 A3 A3 =¥ DI - -
com 1 2o | [A2 | a2 | = (A2 la— +24V B Module Profibus : connecteur femelle M12 codage B
+24V AL [AL AL AL
5 5 2 z 7
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
- p - p - 1
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Sans fonction Démarrage installation ’
3.12.2.1 Adresse esclave 61 1
3.12.2.2 Baud Rate 19200 Pré paramétrée
3.12.2.3 Parité Paire (even) Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée se référer au chapitre 1
3.6.2 Point de commande Bus de terrain Local
3.6.3 Source retour capteur Local Pré paramétrée
1.3.2 Consigne boucle fermée - Ecrite par le bus de terrain

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
3) Cette application est également applicable a tous autres modules de bus de terrain. Lire les instructions de fonctionnement supplé-
mentaire pour les bus de terrain respectifs.
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Depuis la version Firmware 1.3.1 du PumpDrive, les temps de cycle d’envoie de la consigne et du retour capteur par bus de terrain sont

surveillés. Si pendant ce temps aucune valeur n’est écrite par le bus de terrain, alors PumpDrive signale un défaut « Absence de signal de
retour », « pas de pompe principale » (« Aucun PumpDrive Maitre »). L’alarme « pas de pompe principale » entraine le message « détec-
tion de rupture de cadble ».

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine 2l
3.12.25 Timeout consigne bus de terrain 1[s] Os désactive la fonction
3.12.2.6 Timeout val. retour bus de terrain 1[s] Os désactive la fonction
3.9.1 Détection rupture de cable
3.9.11 Action en cas de défaillance Vitesse prédéfinie Coupure de toutes les pompes
3.9.1.2 Temporisation 0,5 [s] 0,0—10 [s]
3.9.1.3 Vitesse prédéfinie 500 — 4200 [tr/min] 3-2-2-1
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3 Pompe double
3.1 Pompe double — Régulation boucle ouverte

3.1.1 (Maitre/Maitre auxiliaire) Régulation de vitesse, valeur de consigne interne par I'afficheur

Pompe double Etaline Z (2x100%) : Une vitesse fixe de 2000 tr/min devra étre mise dans I'afficheur. La vitesse nominal du moteur 2 péle
est de 2950 tr/min. La permutation des pompes s’effectue automatiquement aprés 24h de fonctionnement continues.

Configuration du variateur 1:

ou ou
Bornes Dans le¥] [¥ . ¥l N :
i . Dans armoire Dans automate Fonctiony S—
PumpDrive 2 variateur 16 Déverrouillage partie puissance
DIEN <ol [co <10 “ol—10 17 Refertt:'nctl-:n pour les ethrees digitales (:I'out ou R|er:))
+24V co || [co :l @ o ﬁl Co | 11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1
GND @ cs| [cs ] @ c8 @ c8 @ 18 Marche « RUN »
DiCOM1 Cc7 | [cT C7 —GND C7 [«—GND 19 Alarme
B:i % % % % 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI3 cal ol Ca | ca | pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI2 C3 C3 C3 C3
DI1 C2 C2 C2 C2 [¢— DO
oy I [ = ez [ I T ®)
AO1-GND B10J [B10 B10 B10

LAO1 B9 || [ B9 B9 B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6

| GND -@® B85 | [B5 B5 B5
+24V B4 B4 B4 B4
AIN1 + B3 B3 B3 B3
e HEH —

'GND ® Aol [Azo] A0l ALo] 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NC 2 A9 | [ A9 A9 A9 C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NO 2 i —® [ A8 ]| A8 | A8 | | A8 = DI Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
COM 2 A7 A7 A7 :I A7 [€— +24V D pompes (bus KSB)

| +24V A6 || [ A6 A6 A6 -

GND @ s | 25 | s | s | 80 Module M12: PumpMeter
NC 1 '{: Ad A4 A4 Ad A -
NO 1 -9 A3 A3 A3 A3 =¥ DI B -
COM 1 A2 A2 A2 :| A2 |g— +24V
+24V Al Al Al Al
\ N - Py . 2]

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée
3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 500 [1/min] Pré paramétrée
3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.74.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 [h] Pré paramétrée

. , ., . . 1 . . .
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
1.3.3 Consigne boucle ouverte 2000 [1/min] Dépend du moteur

2017-01-04 2017-01-04 PDrv2_Application_Guide_rev_1 5 0 (FR) Page 44 of 134




ksB b.

Guide Applications PumpDrive 2

Version 1.5

Configuration du variateur 2:

ou ou
Bornes Dans le¥ w b . 5 Fonction
PumpDrive 2 variateur BN EeNS ans automate 26 Déverrouillage partie puissance
27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI-EN |c10] | C10 |10} [Clo[4—DO 21 Autorisation de fonctionnement systéme par DI17
| +24v co Cg_j 1 C9 | — L €O 28 Marche « RUN : "

GND -® cs | [cs ] @ c8 @ cs8 @ arche « »

DICOM1 cr||c7 C7 —GND C7 [€—GND 29 Alarme

DI5 | C611C6| 1 C6 | 1 C6 | 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
Di4 1 C51 [C5] 1 C5 | 1 C5 | pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI3 c4] [ca c4 c4

DI2 c3| [c3 C3 C3

DI1 c2 | [c2 C2 C2 [¢— DO
24y o | oy G oy mmia (YRR =S @ =

AO1-GND B10]| [B10 B10 B10 :@ @
LAOL | BO | | BY | B9 B9 e S

+24v B8 | [B8 B8 B3 :

AIN2 + B7 B7 B7 B7 L T T

AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND - B5 | [ BS B5 B5

+24V B4 B4 B4 B4

AIN1 + B3 | [B3 B3 B3

AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2 Nr. Fonction
| GND % Bl||B1 Bl Bl 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
ﬁ('\;"; % % % % c Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
NO 2 L_‘ —o [rs ] [»s A8 A8 | DI pompes (bus KSB)

COM 2 A7 | A7 AT :I A7 _|€— +24V D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
| +24V AG | | A6 | A | | A6 | 81 Module M12: PumpMeter

GND -@ A5 | [As A5 A5 A

NC 1 Ad | | A4 Ad A4 _

NO 1 L_‘ - [a3] [As A3 A3 > DI B -

COM 1 A2 | [A2 A2 ] A2 |— +24V

+24V Al Al Al Al

3 3 z 7 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement

(voir §7.2 Concept des points
2) Pré paramétrage pour une

de commande dans le manuel d’utilisation)
ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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3.1.2

(Esclave/Esclave) Régulation de vitesse, valeur de consigne par signal externe 0-10 V

Pompe double Etaline Z (2x50%) : Une vitesse fixe de 2000 tr/min devra étre envoyée par signal externe 0-10 V sur I'entrée analogique 1.
La vitesse de 2000 tr/min correspond a 6,78V pour un moteur 2 pdles dont la vitesse nominale est de 2950 tr/min.
Information : La consigne de vitesse ne pourra pas étre inférieure a la vitesse mini de la pompe.

@ 6,78 V

2000 1/min

2000 1/min

Variateur 1 Variateur 2
Configuration du variateur 1:
ou ou
Bornes Dans le¥ 4 Nr. Fonction
PumpDrive 2 o Dans armoire Dans automate 16 Déverrouillage partie puissance
17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI-EN |C10} | C10] 1C10] |C10/€—DO 11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI17
| +24V c9 c9:| [ i‘ C9 2 Consi boudl te): sianal ext 010V
GND-® i s s onsigne (boucle ouverte): signal externe 0-

DICOM1 =1 1 @ C7 — GND @ C7 |¢—GND @ 18 Marche « RUN »

DI5 c6 | | ce [ [ 19 Alarme

Di4 Lcsy1csy 1 C5 | 1 C5 | Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI3 cal[ca C4 C4 5 i Al A .
DI2 =i = = pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DIl c2] [c2 @ ca|— r_—l @ T2 l¢— Do @ 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
| +24V C1l C1l :I C1l C1l

AO1-GND B10 B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND -@® B5 | [B5 B5 B5

+24V B4 B4 B4| ~ B4

AINL + B3 | [B3 B3 [¢——0.10v B3 |€— 0..10V (Signa\@

AIN1 - B2 | | B2 B2 71— OV -GND)| B2 [€— 0V (GND) NI Fonction
'8‘“‘88 ;'—110 ;'—110 ;'—110 D /;5_110 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NC 2 20 | Ao A9 A9 C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NO 2 § —® | A8 | |A8 A8 A8 = DI D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
Com2 LA7 | [ A7 | &:‘ LA7 (4= +24V pompes (bus KSB)
Lr2dv | A6 ] | A6 | A6 | | A6 ] 80 Module M12: PumpM

GND ® a5 | [2s A5 A5 odule : PumpMeter

NC 1 '{: As ] [A4 A4 A4 A R

NO 1 - A3 A3 A3 A3 =¥ DI B -

COM1 A2 A2 A2 :I A2 (= +24V

+24V Al Al Al Al

S S z G 2

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine J

3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée

3.2.21 Vitesse moteur minimum 500 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée

3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 0-10V Désactivé

3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Val. consigne/commande AUTO Sans fonction

3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 0 [1/min] -

3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 2950 [1/min] -

3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 2 1

. , ., . . 1 . , .
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
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Configuration du variateur 2:

ou ou Nr. Fo,nctlon :
¥ "w 26 Déverrouillage partie puissance
Borne.s Dal.ns le Dans armoire Dans automate 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur 21 Autorisation de fonctionnement systéme par DI17
2 Consigne (boucle ouverte): signal externe 0-10 V

DI-EN C10| [c10 C10 C10 [¢=—DO
| +24V Cc9 Cc9 :I Cc9 ﬁl C9 28 Marche « RUN »

GND @ cs ] [cs :l @ c8 @ c8 @ 29 Alarme

DICOM1 Kezdl [ Re7dl | C7 ——GND | C7 14— GND Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI5 c6 | [ce C6 C6 5 R P i
Dla =1 e s ] = pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI3 ca|l [ca ca [ 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI2 c3] [c3 C3 C3

DI1 c2 | [c2 C2 C2 [¢—DO
e e e 1@ /a6 | = @

AO1-GND B10 | |B10 B10 B10
| AO1 B9 | | B9 B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 | | B7 B7 B7

AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6
| GND @ B5 | [ BS B5 B5

+24V B4 | [ B4 B4| ~ B4

AINL + B3| [B3 B3 [4——0..10v B3 j¢— 0.10V (Signa\)@ Nr. Fonction

AIN1 - B2 | [ B2 B2 70V -GND) B2 [¢— 0V (GND) 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
| GND - 1 B1]]B1| | B1 9D | B | Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
GND @ A10] |A10 AL0 A10 C

NC 2 51 Mo 1 o pompes (bus KSB)

NO 2 L—‘ - | A8 [A8 A8 A8 [ DI D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
COM 2 A7 || | A7 A7 :I A7_|€— +24V 81 Module M12: PumpMeter
| +24V A6 | [ A6 A6 A6 A .

GND @ A5 | [ AS A5 A5

NC 1 A4 A4 A4 A4 B -

NO 1 R —o | A3 |A3 A3 A3 |- DI

COM 1 A2 | | A2 A2 u A2 |a— +24V

+24V AL || [ AL Al AL

N N z 2 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.7.1 Réle dans systéme MPO Maitre Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement

(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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3.2

3.2.1

Pompe double — Régulation boucle fermée

(Maitre/Esclave) Régulation de pression différentielle par PumpMeter (Modbus)

Pompe double Etaline Z (2x100%) : La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que
capteur de pression différentielle avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus
grace au module M12. La consigne est entrée par I'afficheur. La permutation des pompes s’effectue automatiquement apres 24h de

fonctionnement continues

.mj‘ﬂ
Mu M

Variateur 1 Variateur 2 —
(Maitre) (Esclave)
Configuration du variateur 1 (Maitre):
Nr. Fonction
ou ou - - ——
¥ — — 16 Déverrouillage partie puissance
Borm?s Da-ns le B st Beins aleEiE 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rier:')
PumpDrive 2 variateur 11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1
18 Marche « RUN »
DI-EN C10| |C10 C10 C10 [€=—DO
| +24V co || [co :l Co | ﬁl o | 19 Alarme
GND -@® cs| | cs :l @ C8 @ C8 @ 4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
Dicom1 crj|cr C7 — GND C7 [4—GND PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male: coudé)
8:451 % % % % 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI3 cal el 2| ca | pompes (couleur: mauve, méle: coudé, male: coudé)
DI2 c3| [ c3 C3 C3 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI1 c2 | [c2 c2 C2 [¢— DO
+24V ci] [cL 1 @ CL jI@D [ @
'AO1-GND B10| |B10 B10 B10
L AO1 B9 | [ BY B9 B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND @ B5 | | BS B5 B5
+24V B4 | [Ba B4 B4
AINL + B3 | [B3 B3 B3
AIN1 - B2 | | B2 B2 B2 Nr. Fonction
L GND -® | B1] [B1] | B1 | | B1 | 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
ﬁ(’\:‘g-@ % % % % C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NO 2 L_‘ —o [As| [as A | A8 > DI b Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi pompes
COM 2 A7 | A7 A7 :I A7 _[€— +24V (bus KSB)
| +24V | A6 | | A6 | | AS | | A6 | 80 Module M12: PumpMeter
Sg?-@ % % % % A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
NO 1 R—O A3 | [A3 A3 A3 > DI B -
CoM1 A2 A2 A2 :| A2 |— +24V
+24V Al Al Al Al
S S z z 7
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine L
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe
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Configuration du variateur 2 (Esclave):

ou ou
Bornes Dans le¥ .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur

DI-EN Ci0f [c10 :I C10 ﬁl C10 [4=—DO Nr. Fonction
-Z;—Zr\jl[;/_@ % % % % 26 Déverrouillage partie puissance

DICOM1 c7 | Fj @ c7 —GND @ C7 le— cnD @ 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI5 ce6 |l | ce [ C6 28 Marche « RUN »

Di4 LCs g lcsy 1 C5 | 1 C5 | 29 Alarme

DI3 cal[ca ] c4 h " —— - -
DI2 ai= <] = 5 Cable pré confectionné pourhfonctlonr]emAent doubl’e ou multi
DI1 c2 | [c2 2 2 pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
L +24V |C1y[cL] | C1] | C1 | 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
AO1-GND B10| | B10 B10 B10
| AO1 B9 | | B9 B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 | | B7 B7 B7

AIN2 - B6 | | B6 B6 B6
| GND B5 | [ BS B5 B5

+24V B4 || [ B4 B4 B4

AIN1 + B3 | | B3 B3 B3

AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2
| GND @ B1 | | B1 B1 B1

GND @ AL0] [AL0 AL0 A10 Nr. Fonction

NC 2 A9 | [ A9 A9 é A9 - - -

NO 2 —o 5] A ] Mg = DI 71 Module M12 .fonctlonnemer\t double ou |'j1u|t| pompes :
COM 2 a7 1 [A7 | A7 | u A7 le— +24v c Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
| +24V A6 | [ A6 A6 A6 pompes (bus KSB)

323'@ LAS | | AS | | AS | L AS | D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB

aa ] [A4 A4 A4

NO 1 A —o A3l [ 73] ] s > o 81 Module M12: PumpMeter

COM 1 A2 | [A2 A2 u A2 |4— +24V A -

+24V AL | [ AL Al AL B -

N N 2 Z 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ’
3.7.1 Réle dans systéme MPO Esclave Pré paramétrée

1) Uentrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement

(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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3.2.2

(Maitre/Maitre auxiliaire) Régulation de pression différentielle par PumpMeter (Modbus)

Pompe double Etaline Z (2x100%) : La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que
capteur de pression différentielle avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus
grace au module M12. Le signal de mesure du PumpMeter est recopié grace au cable prévu a cette effet (cable de recopie, voir acces-
soires) d’un variateur sur I'autre. Le Maitre auxiliaire peut gérer le systeme lorsque le Maitre tombe en panne. La consigne est entrée par
I'afficheur. La permutation des pompes s’effectue automatiquement apres 24h de fonctionnement continues.

AP

Variateur 1
(Maitre)

mE

Le PumpMeter requiere un
logiciel spécial pour cette
application : PumpMeter

Modbus Master.

Pour une Etaline

Variateur 2

Configuration du variateur 1 (Maitre):

(Maitre auxiliaire)

Z+PumpMeter+PumpDrive,
ce logiciel est programmé
d’usine dans le PumpMeter

) _~&
sz |

‘v -'
(A NAAND '2

o

| E

\

Maitre
auxiliaire

PumpMet—er en

Modbus Master !

ou ou Nr. Fonction
Bornes Dans Ie’ j 16 Dt::nv’errowllage partie pullssan.aj:' :
. . Dans armoire Dans automate 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur — - © T
11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1
DI-EN ciof [c10 C10 C10[¢—DO 18 Marche « RUN »
124y o] [ @ e— oo 19 Alarme
GND @ cs | [c8 cs8 c8 —: " ——
DICOM1 ralca ] @ o7 1— GND @ 7 le— GND @ Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordernen'i du
DI5 s | ce | s | o | 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DI4 cs || cs C5 C5 coudé)
DI3 | C4 ]| C4] 1 C4 1 C4 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
Di2 sl cs | Lc3 | MR 5 pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI1 c2||c2 | c2 jl C2 [¢—DO = : L e : -
| +24v el [ 1 | 1| 6 Cable pré confectionné pour recopie sighal PumpMeter (couleur: noir,
AO1-GND B10] [B10 B10 B10 femelle: coudé, male: coudé)
LAO1 1 B9 | | B9 | | BO | 1 B9 | 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + 87 | [B7 B7 B7
AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6
GND -@ B5 | [B5 B5 B5
+24V B4 | [ B4 B4 B4
AIN1 + B3 | [B3 B3 B3
AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2
GND @ B1 | | B1 Bl B1
GND @ AL0] [Al0 A10} A10
NC 2 |_\_—: LA | | A9 | LA9 | é @ L A9 | @ Nr. Fonction
NO 2 -o [rs] [48 A8 . A8 | DI ’ - - -
CoM 2 rallrsa 3 MA7 le— <22V 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
| +24V 26 | [26 | A_e:l A6 | C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
GND ® A5 | | A5 AS | A5 D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
NC 1 A4l [ A4 A4 ] | A4 ] ompes (bus KSB
NO 1 \": LA3 § A3 =R ég Lhs > ol 80 pM dpl l(\/I12'P : M
COM 1 A2 | [ A2 A2 A2 la— +24V odule : PumpMeter
+24V 2| (AL AL :‘ AL A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
B Module M12 femelle B: Cable recopie signal PumpMeter (Modbus)
S 3 Z z 7
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.13.5 PumpMeter Maitre/Esclave Maitre Pré paramétrée avec Etaline Z
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe
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Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire):

Nr. Fonction
ou ou 26 Déverrouillage partie puissance
Bornes Dans Iev D . D 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur EIB ENIE S ansiautomate 21 Autorisation de fonctionnement systeme par D117
28 Marche « RUN »
DI-EN Cl0f [c10 C10 C10 [¢— DO
| +2av | oo = — co = Alarme _ —— . .
GND -@® csl [cs — cs s 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DICOM1 c7||c7 C7 — GND @ C7 |[¢—GND @ pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI5 | c6 | |cé| 1 C6 | | C6 | 6 Cable pré confectionné pour recopie signal PumpMeter (couleur: noir,
D14 1G5 ]G5 | 1G5 | 1C5 | femelle: coudé, male: coudé)
DI3 ca] [ca c4 c4 - — " - .
DI2 ezl 3] = =1 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI1 c2] [c2 c2 C2 [¢—DO
e e @ @ | e @
AO1-GND B10| |B10 B10 B10
| AO1 B9 | [ B9 B9 B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 | | B7 B7 B7
AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6
| GND @ B5 | | BS B5 B5
+24V B4 || [B4 B4 B4
AIN1 + B3 | [B3 B3 B3
AIN1 - B2 | [B2 B2 B2
| GND @ Bl | | B1 Bl B1
GND - A10] [A10 A10 A10 -
NC 2 A9 | [A9 A9 A9 Nr. Fonction
NO 2 L_‘ - [A8] [As A8 A8 = DI 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
COM 2 LA7 | | A7 ] &:I | A7 [€— +24V C Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
|24V | A6 | | A6 | | A | | A6 | pompes (bus KSB)
GND ® A5 | [ As A5 A5 - —
NC 1 | [ | Az | Az | D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NO 1 L_‘ - | A3] [ A3 A3 A3 > DI 81 Module M12: PumpMeter
Ccom1 | A2 | | A2 | i:‘ | A2 [4— +24V A Module M12 femelle B: Cable recopie signal PumpMeter (Modbus)
+24V AL | [ AL AL Al B N
5 s 2 7 7,
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.13.5 PumpMeter Maitre/Esclave Maitre Pré paramétrée si Etaline Z
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Esclave

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement

(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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3.2.3 (Maitre/Maitre auxiliaire) Régulation de pression différentielle par capteur 4-20 mA

Pompe double Etaline Z (2x100%): La demande est une pression différentielle constant de 4 bar. Le capteur de pression différentielle 4-
20 mA utilisé a une plage de mesure de 0...6 bar. Il est raccordé a I'entrée analogique 2 de chacun des deux variateurs, cablage en paral-
lele. Le Maitre auxiliaire peut gérer le systéeme lorsque le maitre tombe en panne. En raccordant un capteur 4-20 mA en paralléle des
deux variateurs, le signal 4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) de I'entrée analogique 2 du
Maitre est sur “ON”>. La consigne est entrée par I'afficheur. La permutation des pompes s’effectue automatiquement aprées 24h de fonc-
tionnement continues.

Variateur 1 Variateur 2
(Maitre) (Maitre auxiliaire)

Configuration du variateur 1 (Maitre):
ou

J! ou
Bornes Dans le¥ . Nr. Fcfnmon - —
p Drive 2 iat Dans armoire Dans automate 16 Déverrouillage partie puissance
umpbrive variateur 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI-EN c10] [c1io0 C10 C10[*— DO 11 Autorisation de fonctionnement systéme par pI1?
| +24V ol [co :I c9 j‘ c9 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
GND B ca ] s @ | cs | @  cs | @ 18 Marche « RUN »

DICOM1 C7 C7 C7 —GND C7 [€¢— GND

DI5 | ce | |co| = [c6 | 19 Alarme

DI4 cs | [cs C5 C5 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI3 | C4 ]| Ca] | C4 | | C4 | pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
bi2 Lcslpcs L €3 L €3 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI1 c2| [c2 :I @ c2 jl@ C2 |[«—DO @ P
| +24V C1l C1l C1l C1

AO1-GND B10 B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 = B9 B9

+24V B8 B8 Ol B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 AP B7

AIN2 - [e6 | [B6] (56 | (86 |
| GND -@® B5 | [B5 B5 B5

+24V B4 | | B4 % B4 — B4

AIN1 + B3 B3 |;| B3 > B3

AIN1 - B2 B2 B2 B2 "
| GND @ i 1 51 ] Nr. Fonction

GND @ A0] [A10 AL0 ALO 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NC 2 A9 | | A9 A9 A9 C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NO 2 @ [A8 ]| A8 | A8 | | A8 = DI Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
COM 2 A7 A7 A7 A7 |[€— +24V D
| 24V sl MAc e :| ] pompes (bus KSB)

GND -@® A5 || [[As A5 A5 80 Module M12: PumpMeter

NC1 A4 A4 A4 A4 A -

NO 1 L_‘ - | A3 A3 A3 A3 =¥ DI B N

COM1 A2 A2 A2 :I A2 |g=— +24V

+24V Al Al Al Al

\ a s Y . 2]

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine L
3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999.99 [bar]

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

- . - 3

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 2-10V7 OFF

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression différentielle Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -

3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée

3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée

3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Vitesse (fonct. non régulé)

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 0.00 [bar]

. . . o N 1 . - -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
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Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire):

ou ou
Bornes Dans le¥ D . 5 : ; Nr. Fonction
PumpDrive 2 variateur CIBEMIEIRS Bl eSS 26 Déverrouillage partie puissance
27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
_?_;‘f\;\‘ % %:I %ﬁl %4_ po 21 Autorisation de- fonctionnemer\t sys-té,me pér pI1Y
GND -® cs|[cs ] @ [ @ s | @ 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
DICOM1 cr]|cr C7 —GND C7_[¢— GND 28 Marche « RUN »
DI5 | cey|co| | C6 | 1 C6 | 29 Alarme
g:g % % % % 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI2 Ic3 | [C3 | = C3 | pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI1 c2||c2 c2 C2 [¢—DO 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
e e e 1@ /a6 | = @
AO1-GND B10 | |B10 B10 B10
LAO1 B9 | | B9 B9 B9
+24V B8 B8 Bg [—¢— B8
AIN2 + B7 | | B7 B7 [——— @ B7
AIN2 - B6 | | B6 B6 B6
| GND @ B5 | [ BS B5 3—4— B5
+24V B4 | [ B4 B4 B4
AIN1 + B3 | | B3 B3 B3
AIN1 - B2 | | B2 B2 B2
| GND -@® BL | [ BL B1 B1
GND AL0] [Al0 AL0 AL0 n
NC 2@ o 1 [2o | o | Mo | Nr. Fonction
NO 2 L—‘ o (A8 [As A8 A8 DI 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
COM 2 LA7 | | A7 | &:I | A7 l€— +24v C Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
L +24V A6 | [ A6 | A6 | | A6 | pompes (bus KSB)
GND -® A5 | [ AS A5 A5 - —
NC 1 | A2 ] Az | Az ] D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NO 1 R -0 (A3 A3 A3 A3 = DI 81 Module M12: PumpMeter
COM1 A2 A2 A2 :| A2 |g— +24V A -
+24V AL || [ AL Al AL B N
N N 2 Z 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ’
3.7.1 Réle dans systéme MPO Maitre Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement

(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.

3) Dans chaque variateur, le signal 4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) est sur “ON”
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3.24

(Maitre/Maitre auxiliaire) Régulation de pression différentielle par 2 PumpMeter (Modbus)

Deux pompes type Etaline/Etabloc (2x100%) : La demande est une pression constante de 0,8 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que
capteur de pression refoulement avec sa plage de mesure de -1...3 bar. Un PumpMeter est branché chaque PumpDrive par liaison Mod-
bus grace au module M12. Les capteurs coté refoulement sont déplacés en aval des clapets. Le déplacement du capteur entraine une
modification de la différence de hauteur entre les deux sondes du PumpMeter. Elle passe de 0,34m a 1m. Le Maitre auxiliaire peut gérer
le systeme lorsque le Maitre tombe en panne. Si le PumpMeter tombe en panne, le maitre auxiliaire prend le relais et prend en charge la
régulation grace a son PumpMeter. La consigne est entrée par I'afficheur. La permutation des pompes s’effectue automatiquement apres
24h de fonctionnement continues.

Configuration du variateur 1 (Maitre):

Attention :

clapet !

»  Le capteur refoulement du PumpMeter doit étre installé en aval du

» PumpMeter doit étre paramétré en Modbus permanent (3-10-4) !

ou ou
Bornes Dans le¥ w ) Nr. Fonction
. . Dans armoire Dans automate —~ - - -
PumpDrive 2 variateur 16 Déverrouillage partie puissance

SIEN =51 e % =16 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
_+_2-‘lV oo | E:l oo | oo | 11 Autorisation de fonctionnement systéme par pi1?

GND @ cs ] [cs 1 @ c8 c8 18 Marche « RUN »

DICOM1 Cc7 c7 C7 —GND @ C7 [¢—GND @ 19 Alarme

B:i % % % % 4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
DI3 a1 e ca | ca | PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DI2 c3|[c3 C3 C3 coudé)

DI1 [Cc2]|c2] &if_—l | C2 [¢—DO 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
|24V 11| &:I @ LCL @ LCL @ pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
AO1-GND B10 | |B10 B10 B10 i LA - , Mae: . _
| AO1 Bo | [Bo | 5o | 8o | 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 | | B7 B7 B7

AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6
| GND @ B5 | [ B5 B5 B5

+24V B4 | [B4 B4 B4

AIN1 + B3 | [B3 B3 B3

AIN1 - B2 | [B2 B2 B2
| GND -@® B1 | | BL B1 B1

GND @ A10] |A10 A0 A10

NC 2 A9 | [ A9 A9 A9 -

NO 2 L_‘—o A8 | [A8 A8 E‘ A8 | DI Nz onction - - -

COM 2 wxallwsa a7 | :I A7 le— +24v 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
| +24V A6 || [ A6 A6 A6 C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
GND -® LAS | [ AS | | A5 | | AS | Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
NC 1 : | A4 ][ Ad] | Ad | | A4 | D pompes (bus KSB)

NO 1 -0 [a3][A3 A3 A3 ¥ DI

COM 1 2| A2 ] A | A2 le— +2av 80 Module M12: PumpMeter

+24V Al | | AL Al :| AL A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)

B -
3 3 Py P .2

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 3.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.9.8.1 Estimation du débit Activé Pré paramétrée

3.5.2.1 Diam. tuyau au capteur asp. 40 [mm] Pré paramétrée

3.5.2.2 Diam. tuyau au capteur ref. 40 [mm] Pré paramétrée

3.5.2.3 Diff. de niveau des capteurs 1.00 [m] 0.34 [m]

3.5.2.4 Positionnement des capteurs A distance de la pompe A proximité de la pompe

3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
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3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée
3.84.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée
1.3.2 Consigne boucle fermée 0.80 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire):

ou ou
Nr. Fonction
Bornes Dans le¥ . y - ——
p Drive 2 . Dans armoire Dans automate 26 Déverrouillage partie puissance
QIP2IVE VETEELT 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
. " N )
DI-EN c1of [c10 C10 C10 [¢— DO 21 Autorisation de fonctionnement systeme par D1’
| +24V c9 c9 :I c9 j c9 28 Marche « RUN »
GND ® 1 cej|cs @ | C8 | @ 1 C8 | @ 29 Alarme
DICOM1 c7 Cc7 C7 —GND C7 |€—GND " ~ - ~
DI5 i3 ol 6 | 4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
Dl4 s | [cs C5 5 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DI3 | Caf|Ca] 1 C4 | C4 | coudé)
DI2 Cc3 C3 C3 C3 A . - P n "
DI o e o e le— b0 5 Cable pré confectionné pourhfonctlont\emfnt doub!e ou multi
w24V =n Tj T: o pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
| AO1-GND B10| |B10 B10 B10 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
LAO1 B9 | [ B9 B9 B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 | | B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND @ B5 | [ BS B5 B5
+24V B4 || [ B4 B4 B4
AIN1 + B3 | | B3 B3 B3
AIN1 - B2 | [B2 B2 B2
| GND @ B1 | | BL B1 B1
GND AL0] [Al0 AL0 A10
NC 2 L A9 | | A9 | | A9 | | A9 | Nr. Fonction
NG 2 O A8 1AS LA8 | A8 = DI 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
COM 2 A7 A7 A7 A7 €= +24V — - -
+24V A6 | [ A6 | Fj A6 | C Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
GND @ As | [[As A5 A5 pompes (bus KSB)
NC1 I_E: | Ad ]| A4l | A4 | é @ | A4 | @ D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NO 1 —o [A3][A3 A3 . A3 > DI ’ ;
COM 1 il o] A2 le— +24v 81 Module M12: PumpMeter
24V ALl (AL AL | 1 AL | A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
B -
N 3 2 Z 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.5.24 Positionnement des capteurs A distance de la pompe A proximité de la pompe
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Esclave

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement

(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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3.25

Deux pompe Etaline (2x100%): La demande est une pression de refoulement constant de 4 bar. Le capteur de pression différentielle 4-20
mA utilisé a une plage de mesure de 0...6 bar. Il est raccordé a I'entrée analogique 2 de chacun des deux variateurs, cablage en paralléle.

(Maitre/Maitre auxiliaire) Régulation de pression refoulement par capteur 4-20 mA et un PumpMeter par pompe

Le Maitre auxiliaire peut gérer le systéme lorsque le maitre tombe en panne. En raccordant un capteur 4-20 mA en paralléle des deux
variateurs, le signal 4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) de I’entrée analogique 2 du Maitre
est sur “ON"". La consigne est entrée par I'afficheur. La permutation des pompes s’effectue automatiquement apres 24h de fonctionne-

ment continues.

4, — ~IN
Maitre

Configuration du variateur 1 ‘(Jl\j/laltre). ou = e
| 16 Déverrouillage partie puissance
Bornes Dans le¥ . o 2D BuISSoTEE -
X N Dans armoire Dans automate 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur 11 Autorisation de fonctionnement systéme par D117
DI-EN c10] [cio Cc10 C10]€— DO 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
| +24V C9 C9 :I c9 i‘ Cc9 18 Marche « RUN »
GND -® ca ] s @ | e | @ | ce | @ 19 Alarme
DICOM1 C7 C7 C7 —GND C7 [€¢— GND x p " -
DI5 o1 ol ol o] 4 Retour PumpMeter : Cable pré confectionné pour le raccordement du
DI4 cs | [cs | =i = PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DI3 cal[ca [ c4 coudé)
g:i % %:I % %4_ 00 s Cable pré confect'ionné pourAfor\ctiont\emAen‘F doub!e ou multi
| w24V el el (::) =8 =3 pompes (couleur: mauve, méle: coudé, male: coudé)
AO1-GND B10| [B10 B10 B10 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
LAO1 B9 | [ B9 = B9 BY
+24V B8 | [ B8 O B8 B8
AIN2 + 87 | [B7 B7 AP B7
AIN2 - B6 | | B6 B6 B6
| GND @ B5 | [ B5 B5 rd B5
+24V B4 B4 % B4 B4
AINL + B3 | [B3 B3 > B3
AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2
| GND -@® B1 | [B1 B1 B1
GND @ AL0] [AL0 AL0 AL0
NC 2 '{: A9 | [A9 A9 A9
NO 2 - | A8 A8 A8 @ A8 9 DI N Foncti
COM 2 A7 | | A7 A7 A7_|€— +24V r. onction
| +24V 26 | [26 | E:‘ A6 | 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
GND @ A5 | | A5 A5 A5 C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NC 1 A4 | [(A4 A4 A4 = - -
—_ — —_ — M le M12 f lleD: | | |
NO 1 - [ ro — ey D odu eb KSBeme e Cable pour systeme double ou multi
com1 : Az | [A2 A2 A2 4= +24V pompes (bus KSB)
124V AL AL AL :I AL 80 Module M12: PumpMeter
A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
B -
S 5 Z z 7
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999.99 [bar]
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée
. P . 3
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 2-10V7 OFF
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression refoulement Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -
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3.84.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus usage local Pré paramétrée

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression refoulement Pression différentielle

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 0.00 [bar]
Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire): T Tonction

ou ou 26 Déverrouillage partie puissance
¥ ¥ 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
Bornes Dans le . — - - 1)
. X Dans armoire Dans automate 21 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1
PumpDrive 2 variateur 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA

DI-EN c1of [c10 C10 C10 [¢&— DO 28 Marche « RUN »

| +24V Cc9 Cc9 :I Cc9 j‘ Cc9 29 Alarme

GND ® |cafjcs] @ | c8 | @ 1 c8 | @ 4 Retour PumpMeter : Cable pré confectionné pour le raccordement

DICOM1 L7 1cr| | €7 ——GND | C7 [4=GND du PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:

DI5 c6 || [ce C6 C6 i

Dl4 c5 | [cs C5 C5 coudé)

DI3 c4l|ca C4 C4 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi

DI2 jcafjcs| 13| £<_ pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)

_E_iv % %:I @ % @ % o @ 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
AO1-GND B10] [B10 B10 B10

L AO1 B9 | [ B9 B9 B9

+24V B8 | [ B8 B8 [——&— B8

AIN2 + B7 | | B7 B7 [——&— @ B7

AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6

| GND -@® B5 | [ B5 B5 3—4— B5

+24V B4 | [B4 B4 B4

AIN1 + B3 B3 B3 B3

AIN1 - B2 | [B2 B2 B2

| GND -@® B1 | | BL B1 B1

GND AL0] [Al0 AL0 AL0

NCZ@ 0] A o v Nr. Fonction

NO 2 L—x -o (A8 [As A8 A8 DI 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes

COM 2 A7 || | A7 A7 :I A7_|€— +24V C Module M12 femelle D : Cable pour systéeme double ou multi
| +24V A6 | | A6 A6 | A6 | pompes (bus KSB)

GND A5 | [[As A5 A5 - —

NC 1 Al [Aa ] Aa | s ] D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB

NO 1 L_\* (A [a3] = e > o 81 Module M12: PumpMeter

COM 1 | A2 ]| A2 | i:‘ | A2 [e— +24V A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)

+24V AL | [AL Al AL B N

N 3 2 Z 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.7.1 Réle dans systéme MPO Maitre Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement

(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
3) Dans chaque variateur, le signal 4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) est sur “ON”
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4 Fonctionnement systéme multi pompes

4.1

4.1.1

Multi pompes — Régulation boucle ouverte

(Maitre/Esclave/Esclave) Régulation de vitesse, valeur de consigne interne par I'afficheur

Trois pompes tournent toujours en paralléle a 2000 tr/min. La vitesse nominal du moteur 2 pdles est de 2950 tr/min. La consigne est

entrée par I'affich

eur.

——
2000 1/min

-
2000 1/min

-—
2000 1/min

Variateur 1
(Maitre)

Variateur 2
(Esclave)

Configuration du variateur 1 (Maitre):

Variateur 3
(Esclave)

Nr. Fonction
ou ou 16 Déverrouillage partie puissance
Bornes Dans Ie' D . 14 D " ' 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur GNSENONE BIS e eI 11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI17?
— 18 Marche « RUN »
DI-EN c10] [c10 C10 C10 DO
| +24V co || [co 1 c9 i‘ c9 L A[arme - —— - -
GND ® s | [l :l s 8 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DICOM1 c7||c7 C7 —GND @ C7 [¢— GND @ pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DIS ce | [ce [ [ 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
Dl4 cs | [cs c5 C5
DI3 c4 c4 c4 c4
DI2 C3 C3 C3 C3 JREPER N
DI1 c2| [c2 C2 C2 |[€— DO 1
L +24v o] [ @ [ ﬁ@ c1 @ :
AO1-GND B10J [B10 B10 B10 -
LAO1 B9 | [ B9 BY BY :‘ @ @ O)
+24V B8 | [ B8 B8 B8 H _ _@ _______________
AIN2 + B7 | | B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND @ B5 | [B5 B5 B5 "
+24V B4 | [ B4 B4 | B2 | Nr. Fonction
AINT + B3] B3| B3 | B3 | 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
AIN1 - B2 | | B2 B2 B2 C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
L GND @ | B1] [B1] 1 B1 | 1 B1 | Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
GND @ AL0] [AL0 A10 AL0 D
Eaad g Eatid — Sakta pompes (bus KSB)
NC 2 A9 | [A9 A9 A9
NO 2 L_‘ —o (A8l [2e] s ] 26 = DI 80 Module M12: PumpMeter
COM 2 A7 | | A7 A7 :I A7_[€— +24V A -
| +24V A6 | [A6 A6 A6 B R
GND @ A5 | [ A5 A5 A5
NC 1 A4 | [A4 AL AL
NO 1 L—‘ —o [a3] [ A3 A3 A3 % DI
CoM1 A2 A2 A2 :I A2 |g=— +24V
+24V Al Al Al Al
3 S z z P
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine J
3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée
3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 500 [1/min] Pré paramétrée
3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
1.3.3 Consigne boucle ouverte 2000 [1/min] Dépend du moteur
2017-01-04 2017-01-04 PDrv2_Application_Guide_rev_1 5 0 (FR) Page 58 of 134




ksB b.

Guide Applications PumpDrive 2

Version 1.5

Configuration du variateur 2 (Esclave):

ou ou
Bornes Dans le¥ X :
. . Dans armoire Dans automate Nr. Fonction
PumpDrive 2 variateur 26 Déverrouillage partie puissance
27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI-EN c10] [c10 C10 C10[%— DO
| +24v o] [co =3 il o] 28 Marche « RUN »

GND @ cs | [cs ] @ C8 @ c8 @ 29 Alarme

bicom1 Kezdl o7l | C7 —— GND | C7 4= GND Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI5 C6 | | c6 C6 [ 5 leur: sle: dé male: dé
DI4 1 e 5] =3 pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI3 c4 c4 c4 C4

DI2 c3 | [c3 C3 C3

DI1 c2 | [c2 [ c2
| 424V ci] [ct C1 [

AO1-GND B10] [B10 B10 B10
L AO1 B9 | [ B9 B9 B9

+24V B8 | [ B8 B8 B3

AIN2 + B7 B7 B7 B7

AIN2 - B6 | [B6 B6 B6
| GND @ B5 | | BS B5 B5

+24V B4 B4 B4 B4

AIN1 + B3 | [ B3 B3 B3

AIN1 @ B2 B2 B2 B2 Nr. Fonction
-g—:}g ® % % % % 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NC 2 2o | A9 A9 A9 C Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
NO 2 R —o (A8 [As A8 A8 = DI pompes (bus KSB)

COM 2 LA7 | | A7 | &:‘ | A7 (€= +24V D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
L +24V A6 | | A6 | A6 | | A6 | ompes (bus KSB)

GND @ A5 | [ AS A5 A5 pomp

NC 1 A | [Ad A4 Az | 81 Module M12: PumpMeter

NO 1 - | A3 A3 A3 A3 = DI A -

COM 1 : A2 | [A2 A2 -] A2 l4— +24V B "

+24V Al Al Al Al

5 5 z z 7

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée

3.2.21 Vitesse moteur minimum 500 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée

3.7.1 Réle dans systeme MPO Esclave Maitre

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1
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Configuration du variateur 3 (Esclave):

ou ou
Bornes Dans le¥ : N3 fonctiony S—
R . Dans armoire Dans automate 36 Déverrouillage partie puissance
PumpDrive 2 variateur vy PR -
37 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI-EN ci10] |c10 C10 C10 [¢—DO 38 Marche « RUN »
| +24v oo | [co S @) | [ 39 Alarme

GND ® cs|[cs cs8 c8 Py . — - -
DICOML =2 ?:l @ o7 —GND @ o e— GND @ 5 Cable pré confectionné pourhfonctlonr\emAent doubl’e ou multi
DI5 61 o] 6 | o | pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)

DI4 c5 || c5 C5 C5 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné

DI3 c4] [ca C4 C4

DI2 c3] [c3 c3 C3

DI1 c2 | [c2 C2 C2
| +24V c1] [c1 [ C1

AO1-GND B10| [B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 B9 B9

+24V B8 | B8 B8 B8

AIN2 + B7 B7 B7 B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND -@® B5 | [ B5 B5 B5

+24V B4 B4 B4 B4

AIN1 + B3 | [ B3 B3 B3 NI Fonction

AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2 - - -
| GND @ 1 (51 ML 51 72 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes

GND @ A10] [Al0 A10 A10 C Module M12 femelle D : Céble pour systéme double ou multi
NC 2 A9 | A9 A9 A9 pompes (bus KSB)

(Nzg'j 5 - % % % %: Déw D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB

+

24V A6 | [26 | Wj A6 | 82 Module M12: PumpMeter
[ GND ® A5 | [As A5 A5 A -

NC 1 As ] [A4 A4 A4 B R

SSEE gl L.

COM 1 A2 | [A2 A2 ] A2 |4— +24V

+24V Al Al Al Al

N N P 7 7

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ’

3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée

3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 500 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée

3.7.1 Réle dans systeme MPO Esclave Maitre

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement

(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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4.2

Toutes les applications ci-aprés peuvent étre étendu jusqu’a un fonctionnement avec 6 PumpDrive. Chaque variateur peut etre paramé-
trée en maitre si il regoit le signal du capteur et d’autorisation de fonctionnement. Pour ce fonctionnement avec maitres redondant, nous
recommandons I'application paragraphe 4.2.3.

Multi pompes — Régulation boucle fermée

4.2.1

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar en systéme 3 pompes autonomes. Le capteur de pression 4-20 mA utili-
sé a une plage de mesure de 0...6 bar et il doit étre positionné sur le collecteur commun coté refoulement. Il est raccordé a I'entrée ana-
logique 2 du Maitre. La consigne est entrée par I'afficheur.

(Maitre/Esclave/Esclave) Régulation de pression de refoulement par capteur 4-20 mA

Variateur 3
(Esclave)

Variateur 2
(Esclave)

Variateur 1
(Maitre)

Configuration du variateur 1 (Maitre):

ou ou
Bornes Dans le¥ 4 Nr, Fonction
PumpDrive 2 VEITERET Dans armoire Dans automate 16 Déverrouillage partie puissance
17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI-EN C10f |c10 ’ C10 ﬁ . C10[€—DO . 11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI17?
L+24v 1 €O | ﬂj @ 19 @ 19| @ 2 Retour capteur: Capteur pression 4-20 mA
GND @ cs | [cs :l @ c8 @ [ @
DICOM1 c7] [ C7 —GND C7 Je—GND 18 Marche « RUN »
DI5 ce | [c6 [ [ 19 Alarme
Di4 |C5] [C5 | 1 C5 | 1 C5 | Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI3 cal [ca c4 c4 5 . Al . .
= —= — = pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
pi2 e e = 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI1 | 2 2 T2 le—DO esistance de terminaison du bus pré confectionné
| +24V ci] [c1 1 @ [ i‘@ [ @
AO1-GND B10| [B10 B10 B10
LAO1 B9 | [ B9 BY B9
+24V B8 | | B8 5 B8 9 B8
AIN2 + B7 B7 B7 B7
AIN2 - B6 | | B6 B6 B6
| GND -@ B5 | [B5 B5 B5
+24V B4 B4 % B4 B4
AINL + B3 | [B3 B3 B3
AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND @ B1| [B1 B1 B1
GND @ AL0] [AL0 A0 AL0 Nr. Fonction
NC 2 A9 | [A9 A9 é A9 - - -
NG 2 —o [As] [As] e ] Mg = DI 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
COM 2 a7 | (a7 ] A7 | (A7 le— +24v C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
| +24V A6 | | A6 A6 :I A6 b Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
323@{: =HE B = sompes s 50
NO 1 o 1 A= M| s > oI 80 Module M12: PumpMeter
COM1 A2 A2 A2 :I A2 |g=— +24V -
+24V Al Al Al Al B -
S 5 = 7 2

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] -1,00 [bar]

3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999,99 [bar]

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA OFF

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression de refoulement Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
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3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Vitesse (fonct. non régulé)

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 0,00 [bar]

Configuration des variateurs 2 et 3 (Esclave):

ou ou
Bornes Dans le¥ X Nr. Fonction
PumpDrive 2 variateur Dans armoire Dans automate 26 Déverrouillage partie puissance
27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI-EN |C10] | C104 |C104 [Ci0]¢—DO 28 Marche « RUN »
+24V co | | co :l C9 j‘ C9 - ’
Fe ® =1 e = =3 29 Alarme
DICOM1 A lsa :l @ I 'C7 — GND @ C7 l&— GND @ 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI5 ce | | ce6 [ [ pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
Di4 Lo § [ CS | 1 CS | 1 C5 | 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI3 cal|ca C4 C4
DI2 c3||c3 C3 C3
DI1 c2] [ c2 C2 c2
| +24V c1] [c1 [ [
AO1-GND B10| [B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 B9 B9
+24V B8 | [ B8 B8 B8
AIN2 + B7 B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6 Vari 2
| GND @ 85 | [B5 B5 B5 ariateur
+24V B4 B4 B4 B4
AIN1 + B3 | | B3 B3 B3
AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2 Nr. Fonction
L GND -0 | BL | [B1] | B1 | | B1 | 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
GND LALO] |AL0) LAL0] LALO] C Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
NC 2 A9 | [ A9 A9 A9 bus KSB
NO 2 —o [as] [A8 A8 A8 = DI pompes (bus KSB)
COM 2 A7 || | A7 A7 :I A7 le— +24v D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
| +24V A6 || | A6 A6 A6 pompes (bus KSB)
GND ® LAS | [AS | |AS | LAS | 81 Module M12: PumpMeter
NC 1 A4 [ A4 A4 A4
NO 1 L—x -0 (A3] A3 A3 A3 [~ DI A -
COM 1 A2 | | A2 A2 :I A2 |g— +24V B -
+24V Al Al Al Al
Nr. Fonction
72 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
C Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
pompes (bus KSB)
D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
82 Module M12: PumpMeter
Variateur 3 A -
B -
N 3 Z 2 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
3.7.1 Réle dans systeme MPO Esclave Maitre
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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4.2.2

(Maitre/Maitre auxiliaire/Esclave) Régulation de pression de refoulement par capteur 4-20 mA

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar en systéme 3 pompes autonomes. Le capteur de pression 4-20 mA utili-
sé a une plage de mesure de 0...6 bar et il doit étre positionné sur le collecteur commun coté refoulement. Il est raccordé a I'entrée ana-
logique 2 de chacun des deux variateurs Maitre et Maitre auxiliaire, cablage en paralléle. Le Maitre auxiliaire peut gérer le systéeme lors-
gue le maitre tombe en panne. En raccordant un capteur 4-20 mA en parallele des deux variateurs, le signal 4..20mA sera converti en
signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) de I’entrée analogique 2 du Maitre est sur “ON"¥. La consigne est entrée par
Iafficheur. La permutation des pompes s’effectue automatiquement aprés 24h de fonctionnement continues.

Variateur 1
(Maitre)

Variateur 2
(Maitre auxiliaire)

Configuration du variateur 1 (Maitre):

Variateur 3
(Esclave)

ou ou
Bornes Dans Ief Dans armoire Dans automate e Fctnction i ie pui
PumpDrive 2 VEITERET 16 Dt::nvlerrowllage partie pullssan.c? :
17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI-EN |cl0] |c1o] gi‘ ’ |C10[*—DO ’ 11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1”
-5—2’\%;/_@ % %:I % @ % @ 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
DICOM1 E EZI @ E—GND @ E<—GND @ 18 Marche « RUN »
DI5 [ce] [ce| [ce | [ce | 19 Alarme
Dl4 |cs | |cs5| | C5 | | C5 | 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI3 Lcatca | C4 | c4 pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
pi2 R e - - 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI1 C2 C2 C2 C2 [€— DO
Ty HEHOERO  EHTY @
AO1-GND |B10] |B10) |B10J | B10J
LAOL (o) [eo i | |82 E
+24V ICH RIEER e | B8 |86
AIN2 + (571 [e7] 57 P Y
AINZ - [B6 ] 6] E I
L GND @ (B85 ] [Bs] [ 85 | e | B5 |
+24V |Ba}|B4liMZ | B4 | L» 1 B4
AN + [es] [s] (ez] —> E=
AIN1 - | B2 {182 182 182
| GND -® |81 81 | 81 | | 81 |
GND [at0] [A10] [A10} [AL0] Nr. Fonction
NC 2 A9 A9 A9 A9 i N N
NO 2 e (71 [As] g é 26 1= DI 70 Module M12 .fonctlonnemenF double ou muIFl p'ompes
COM 2 ralrsa A7 | A7 le— +24v C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
| +24V A6 | [26 Ej (A6 | b Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
ﬁ(’\:‘?'@ |AS | | AS | | AS | | AS | pompes (bus KSB)
A4 A4 A4 Ad .
NO 1 A - E E E é E_' oI 80 Module M12: PumpMeter
COM 1 [A2] [z ] [22 [A2 e +20v A -
+24V Al Al Al Al B -
< N . 7 . 2,

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] -1,00 [bar]

3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999,99 [bar]

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1

- , - 3

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2-10V7 OFF

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression de refoulement Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -

. , . . . 1 . . .

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Vitesse (fonct. non régulé)

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 0,00 [bar]
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Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire):

q_u ou
Bornes Dans le¥ Dans armoire Dans automate H Fo,nctionl i i
PumpDrive 2 VETERET 26 D?v’errowllage partie pu,lssance
27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI-EN |cl0] |c10] ’ C10 jl ‘ |C10 4= DO ‘ 11 Autorisation de fonctionnement systeme par DI1"
-g—zl\jl[\)/_@ % %:I @ % @ % @ 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
DICOM1 =2 Ej @ C7 —GND @ [c7 [¢—eno @ 28 Marche « RUN »
DI5 | ce | | ce| cé 6 | 29 Alarme
Di4 1 C5 | C5 | 1 C5 | 1 C5 | 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI3 Lcal|ca L4 L4 pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI2 [cafics| 1C3 | 1C3 |
DI1 C2 C2 C2 C2 [¢—DO
rav o | oy IRACY oy mia YRR = @
AO1-GND E E B10 ﬂ
LAOL 1B | 189 fr— ] | BO | | B9 |
+24V s ] [B8]|| |O B ——— Ea
AIN2 + 1 B7 | | B7 | B7 [——&— @ | B7 |
AIN2 - B6 B6 B6 B6
ow®  [es] [es o | [&] :
+24V [ea] [B2]3 B4 [B4] Variateur 2
AIN1 + | B3| | B3] B3 | B3 |
AIN1 - | B2 | | B2 | B2 | B2 | Nr. Fonction
| GND ® | BL) | BL | B1 | | B1 | 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
ﬁgg'@ % % % % C Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
NO2 5 -e [as] [as] = (A8 > DI pompes (bus KSB)
COM 2 a7 | [A7 A7 A7 l€— +24v D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
|24V (A6 | 6] A6 -1 [A6 | pompes (bus KSB)
ﬁg‘?'@ % % % % 81 Module M12: PumpMeter
NO 1 L_\“ Az 23] = (A3 > DI A -
CoM 1 A2 | [A2] A2 :I | A2 |e— +24V B -
+24V Al Al Al Al
\ \ . 4 . 2,

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ’

3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] -1,00 [bar]

3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999,99 [bar]

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1

- . - 3

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 2-10V7 OFF

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression de refoulement Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -

N . . R N 1 , - -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Vitesse (fonct. non régulé)

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 0,00 [bar]
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Configuration du variateur 3(Esclave):

ou ou
Bornes Dans le¥ D X b . . Nr. Fonction
PumpDrive 2 variateur ans armoire ans automate 36 Déverrouillage partie puissance
37 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI-EN c10] [c1o0 C10 C10[¢— Do
ooy e | o — 5 = 38 Marche « RUN »
GND @ cs | [c8 ] @ c8 [ 39 Alarme
DICOM1 c7||c7 C7 —GND C7 |[¢—GND 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI5 ce6 | | ce C6 [ pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
B:g % % % % 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI2 c3] [c3 C3 C3
DI1 c2 ] [c2 c2 c2
| +24V ci] [ct [ C1
AO1-GND B10| [B10 B10 BLO|]
| AO1 B9 | [ B9 B9 B9 1
+24V B8 | [ B8 B8 B8 :@ @
AIN2 + B7 | | B7 B7 B7 =
AIN2 - B6 | [B6 B6 B6 :
| GND B5 | [ B5 B5 B5 e St
+24V B4 B4 B4 B4
AIN1 + B3 | | B3 B3 B3
AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND @ B1 | | B1 B1 B1
GND @ AL0] [AL0 A0 A10 Nr. Fonction
mgg —e —22 —22 —22 é 5 —ﬁg > DI 72 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
COM 2 A7 | | A7 AT :| A7 |l— +24V C Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
| +24V A6 || [ A6 AG A8 pompes (bus KSB)
ﬁ(’;‘?-@ % % % % D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NO 1 L—‘ —o [l 23] s ] s > oI 82 Module M12: PumpMeter
CoM1 A2 | | A2 A2 :I A2 |g— +24V A -
+24V AL [AL Al Al B R
5 s 2 z 7
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.7.1 Réle dans systeme MPO Esclave Maitre
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
3) Dans chaque variateur, le signal 4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) est sur “ON”
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4.2.3 (Maitre/maitre auxiliaire 1/Maitre auxiliaire 2) Régulation de pression de refoulement par un capteur 4-20mA connecté sur
module M12 entrée A (+ 1 variante)

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar en systéme 3 pompes autonomes. Le capteur de pression 4-20 mA utili-
sé a une plage de mesure de 0...6 bar et il doit étre positionné sur le collecteur commun coté refoulement. Il est raccordé a I’entrée A du
module M12 du variateur Maitre grace a un connecteur M12 codage A (réf. 01523004). Le signal capteur est connecté aux deux maitres
auxiliaires a I'aide du cable de recopie pré-confectionné. Pour cela, le micro interrupteur « Curr. In » sur le module M12 du variateur
maitre doit étre positionné sur « OFF ». Les Maitre auxiliaire 1 et 2 peuvent gérer le systéme lorsque le maitre tombe en panne. La con-
signe est entrée par |'afficheur. Surveillance rupture cable capteur (Live- Zero), en cas de défaillance du signal capteur, la vitesse de la
pompe sera fixée a 1000 tr/min.

Variateur 1 Variateur 2 Variateur 3
(Maitre) (Maitre auxiliaire 1) (Maitre auxiliaire 2)

Variante 2 : Systéme multi-pompe avec capteurs redondants (maitre/maitre auxiliaire/esclave)
Dans ce cas, les Micro interrupteur sur Module M12 Variateur ne doivent pas étre modifiés.

Variateur 1 Variateur 2 Variateur 3
(Maitre) (Maitre auxiliaire) (Esclave)
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. . . N Nr. Fonction
Configuration du variateur 1 (Maitre): - - ——
ou ou 16 Déverrouillage partie puissance
V — 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
Borne.:s Da_ns le BERS A PENS EEmELE 11 Autorisation de fonctionnement par DI1”
PumpDrive 2 variateur 18 Marche « RUN »
19 Alarme
DI-EN c10] [c10 C10 C10[*—Do
+24V Co | H:l Fﬁl Co | 4 Retour capteur: Cébles capteurs (connecteur ident’ 01523004)
GND «® [cs ]| [cel cs [cs | Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DICOM1 | C7 | ij @ | C7 —GND @ | C7 [«—GND @ 5 pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI5 ce | [ce c6 c6 A " — — -
DA o1 e = = 6 Ca‘ble pré confectlo,nneApour rect?ple signal PumpMeter (couleur:
DI3 2l ca | ca noir, femelle: coudé, male: coudé)
DI2 [c3] [c3] c3 [c3] 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI1 [c2 | |c2] @ c2 [ C2 |[«—Do
|24V | C1 | &:I ij‘ @ | C1 | @ Raccordement connecteur M12 male (vue extérieur)
AO1-GND [B10] [B10] B10 [B10] 124V
LAOL | BO | | B9 | B9 | | B9 |
+24V B8] [B8] B8 Ea GND/
AIN2 + | B7 | | B7 | B7 | B7 | blindage
AINZ - | B6 | | BE | | B6 | | B6 |
| GND @ [ s | 85| | B5 | | B5 | Signal
+24v | B4l B4 | B4 | | B4 |
AIN1 + 183 ] [ B3| B3 [ B3|
AINL - 1824182 | B2 | 182 |
| GND -@® |B1] [B1] B1 [B1] Nr. Fonction
GND ® |ALO] |AL0] |AL0} |AL0] 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NC 2 A9 | [A9 A9 é A9 —— —
NG 2 _.: E E YR E_’ ol C Module M12 femelle C : vasustance de te‘rmmalson du bus KS:B
coMm 2 (a7 [a7] A7 | :| [A7 a— +22v D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
| +24V [ A6 | | A6 | A6 [ A6 | pompes (bus KSB)
GND ® [ 25 ] [ 4s] [ 45 | 25 | 80 Module M12: PumpMeter
NC 1 A4 | [(A4 A4 A4 - - P
NO1 - E E 5] E_’ oI A Module M12 femelle A: connex.lon capteur cottj:n asp}rat!on
COM 1 : Az | [Az] Az | = [A2 le— +24v B Module M12 femelle B: connexion capteur coté aspiration
+24V AL [AL AL AL
zZ =
0
¢ &
m 1
wn
2 ®©
O =
» Micro interrupteur sur Module M12 Variateur 1 : Z 1
I |
N O
5 s z z P
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine L
3.11.2.1 | Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétré
3.11.2.2 | Pression maximum 6.00 [bar] Pré paramétré
3.11.2.3 | Unité de pression bar Pré paramétré
3.84.1 Fonction module M12 entrée A Pression de refoulement
3.8.4.2 Echelle basse M12 entrée A 0.00 [bar]
3.8.4.3 Echelle haute M12 entrée A 6.00 [bar]
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétré
3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Pré paramétrée se référer au chapitre 1
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 4,00 [bar]
3.9.1.1 Action en cas de défaillance Vitesse prédéfinie Maintient de la vitesse de rotation
3.9.1.2 Temporisation 0,5 [s] 0,0-10
3.9.1.3 Vitesse prédéfinie 1000 Valeur du parameétre 3.2.2.1
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Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire 1) :

ou ou
| ¥ W Nr. Fonction
Borngs Da_ns e Dans armoire Dans automate 26 Déverrouillage partie puissance
PumpDrive 2 variateur 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
N " N 1)
DI-EN co0l [co C10 Ciole—D0o 21 Autorisation de fonctionnement par DI1
| +24V Cco || | co :I C9 j C9 28 Marche « RUN »
GND © R e @ Lc8 | @ 1C8 | @ 29 Alarme
g:gOMl % % %_ GND %‘_ GND Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
D4 51 sl = =3 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DI3 cal [ca [ C4 coudé)
DI2 |c3jcs) 1 c3 | ﬁ‘_ < Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI1 c2 || [c2 C2 Cc2 DO . Al AL .
| r2av o Tj @ o @ o @ pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
AO1-GND B10] [B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 B9 B9
+24V B8 | [B8 B8 B8
AIN2 + B7 B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND @ B5 | | BS B5 B5
+24V B4 B4 B4 B4
AIN1 + B3 | [B3 B3 B3
AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2
| GND -@ B1 | [B1 B1 B1
GND @ AL0] [Al0 A10 AL0
NC 2 A9 | [ A9 A9 A9 Nr. Fonction
ggl\i 2 i % % % %: D;‘W 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
+
24V a6l s Wj A6 | C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
| GND ® as | [As A5 A5 D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
NC 1 Al A4 A4 A4 pompes (bus KSB)
NO 1 O (A3l LAS | A3 = DI 81 Module M12: PumpMeter
CoM1 A2 A2 A2 A2 [@— +24V - p —
24V Al A T:I Azl A Module M12 femelle A: connexion capteur coté aspiration
B Module M12 femelle B: connexion capteur coté aspiration
z =
DR 4
r -
m 1
Yo}
D ®
O <
» Micro interrupteur sur Module M12 Variateur 2 : 2 |
|
[ |
N O
zZ =
DR 4
X -
Cr [
7o)
=2 ®
> Variante 2 : 2%
c |
.
N O
3 S Z 7 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.7.1 Role dans systeme MPO Maitre Pré paramétré
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1

Astuce : Les parameétres sont transférés du maitre vers tout les autres PumpDrive connectés. Ainsi, mettre sous tension un seul
PumpDrive (le Maitre) et entrée le paramétrage du variateur Maitre. Puis mettre sous tension les autres variateurs qui récupéreront le

paramétrage du variateur Mattre.
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Configuration du variateur 3 (Maitre auxiliaire 2) :

ou ou ;; Fonction -
u Déverrouillage partie puissance
Borne.:s Da_ns Iev A Dans armoire 4R Dans automate 37 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur 31 Autorisation de fonctionnement par D117
DI-EN c10] [c10 C10 Clo][*+— Do 38 Marche « RUN »
| +24V cof|co 1 [ i‘ c9 39 Alarme
GND -@® 1 C8 | ﬂ:l @ | C8 | @ 1 C8 | @ Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
DiCOM1 LC7 | [C7] | C7 ——GND | C7 j¢—GND 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DIS ce | [ce c6 C6 Py
D4 c5 | [c5 C5 C5 coudé)
DI3 c4| [ca [ C4 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
Di2 |C3]|c3 c3 c3 @ pompes (couleur: mauve, male: coudé, méale: coudé)
DI1 c2] [c2 c2 C2 [4—DO
| +24V ci] [ct ] @ C1 i‘@ C1
AO1-GND B10] [B10 B10 B10
LAO1 B9 | [ B9 B9 B9
+24V B8 | [ B8 B8 B8
AIN2 + 87 | [ B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND -@® B5 | | B5 B5 B5
+24V B4 B4 B4 B4
AIN1 + B3| [B3 B3 B3 -
AINL - B2 | | B2 B2 B2 Nr. Fonction
| GND -® B1 | [B1 B1 B1 72 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
GND |AL0] |AL0) [ALO | |AL0| C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NC 2 A9 | [A9 A9 é A9 — N -
NO 2 ‘ —o [As] [As] Mg Mg 1= DI D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
COM 2 a7 ] [A7 AT u A7 |a— +24V pompes (bus KSB)
| +24V A6 | [ A6 A6 A6 82 Module M12: PumpMeter
ﬁg‘?@ |AS | | AS | | AS | | AS | A Module M12 femelle A: connexion capteur coté aspiration
A || [ A4 A4 Ad - —
NO 1 L_‘ —o [l A3 e M3 = oI B Module M12 femelle B: connexion capteur coté aspiration
COM 1 A2 | [A2 A2 ] A2 |e— +24V
+24V AL [AL Al Al
z =
L X
X
x 4
2 ©
O <«
» Micro interrupteur sur Module M12 Variateur 3 : z 1
™ lu]
N O
z =
DR 4
X -
X 4
8 @
. <t
» Variante 2 : p
¢ |
= ul
N O
3 3 P 7 7
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.7.1 Role dans systeme MPO Maitre Pré paramétré
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1
Variante 2
3.7.1 Réle dans systéme MPO Esclave

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
3) Sur les deux variateurs le signal 4-20mA est converti en un signal 2-10V lorsque le micro interrupteur sur Module M12 doit rester sur

« ON ».

4) Lorsque le signal capteur et recopié par le module M12, un seul micro-interrupteur CURR-IN doit rester sur « ON ». Le signal 4-20mA
est alors convertir en signal 2-10V.
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4.2.4

(Maitre/maitre auxiliaire 1/Maitre auxiliaire 2) Régulation de pression de refoulement par PumpMeter par pompe

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar en systéme 3 pompes autonomes. Le PumpMeter est utilisé en tant que
capteur de pression refoulement avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Un PumpMeter est branché a chaque PumpDrive par liaison
Modbus grace au module M12. Les capteurs coté refoulement sont déplacés en aval des clapets. Le déplacement du capteur entraine
une modification de la différence de hauteur entre les deux sondes du PumpMeter. Elle passe de 0,34m a 1m. Les Maitres auxiliaires
peuvent gérer le systeme lorsque le Maitre tombe en panne. Si le PumpMeter tombe en panne, I'un des maitres auxiliaires prend le relais
et prend en charge la régulation grace a son PumpMeter. La consigne est entrée par I'afficheur.

Variateur 1

(Ma

itre)

Variateur 2
(Maitre auxiliaire 1)

Variateur 3
(Maitre auxiliaire 2)

. . . N Nr. Fonction
Configuration du variateur 1 (Maitre): y - —
ou ou 16 Déverrouillage partie puissance
¥ — 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
Bornes Dans le ) sati : )
- . Dans armoire Dans automate 11 Autorisation de fonctionnement par DI1
PumpDrive 2 variateur 18 Marche « RUN »
19 Alarme

DI-EN c10] [c10 C10 Cl0[€— DO

+24V co | [Co | :l Co | jl o | 4 Retour capteur: Cables capteurs (connecteur ident’ 01523004)

GND @® cs | |cs :l @ c8 @ C8 @ 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi

DiCOM1 |C7 | [C7] | C7 ——GND | C7 4= GND pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)

DI5 ce6 | | ce c6 [ - — " ——

Dla =1 o5 s 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné

DI3 cal|ca c4 c4

DI2 c3 | [c3 C3 C3

DI1 c2 | [c2 c2 C2 |[¢—DO

| +24V ciL] [ct 1 @ [ ﬁl@ [ @

AO1-GND B10] [B10 B10 B10

| AO1 B9 | [ B9 B9 B9

+24V B8 | [B8 B8 B8

AIN2 + B7 | [B7 B7 B7

AIN2 - B6 B6 B6 B6

| GND @ B5 | | BS B5 B5

+24V B4 B4 B4 B4

AIN1 + B3 | [B3 B3 B3

AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2

| GND -@® B1| [B1 B1 B1 Nr. Fonction

GND -@® AlO| [A10 Al10 A10 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes

NC 2 A9 | [ A9 A9 A9 — —

NG 2 X _.: 21 M2 6 é ~ = oI C Module M12 femelle C ..R?swtance de tgrmlnalson du bus KSB

COM 2 a7 | (A7 | A7 | = (A7 le— +24v D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
| +24V A6 | [ A6 A6 A6 pompes (bus KSB)

GND -® |AS | | AS | | AS | | AS | 80 Module M12: PumpMeter

NC 1 sl [A4 A4 A4 - -

NO 1 ‘ — (3l re ~ > DI A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)

COM 1 A2 | [A2 A2 o A2 |€— +24V B -

+24V AL | [ AL AL Al
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)

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine 4
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.5.2.1 Diam. tuyau au capteur asp. 40 [mm] Pré paramétrée

3.5.2.2 Diam. tuyau au capteur ref. 40 [mm] Pré paramétrée

3.5.2.3 Diff. de niveau des capteurs 1.00 [m] 0.34 [m]

3.5.2.4 Positionnement des capteurs A distance de la pompe A proximité de la pompe
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée

3.84.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée

1.3.2 Consigne boucle fermée 4 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire 1) :

ou ou
B D | ¥ Nr. Fonction
orns.ss a-ns < Dans armoire Dans automate 26 Déverrouillage partie puissance
PumpDrive 2 variateur 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
. . " 1)
DI-EN co] [co C10 Ciole— Do 21 Autorisation de fonctionnement par DI1
| +24V Co |l | co :I C9 j‘ C9 28 Marche « RUN »
GND ® cs | |cs ] @ c8 @ c8 @ 29 Alarme
g:gOMl % % %_ GND %‘_ GND Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
D4 cs 1[5 Cs | Cs | 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DI3 cal[ca c4 C4 coudé)
Di2 |c3f[c3] 1 C3 | i‘_ s Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI1 c2 | [c2 c2 j c2 DO . Alan Al .
ey el e @ =R @ =n @ pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
AO1-GND B10] [B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 B9 B9
+24V B8 | B8 B8 B8
AIN2 + B7 | [B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND @ B5 | | BS B5 B5
+24V B4 B4 B4 B4
AIN1 + B3 | [B3 B3 B3
AIN1 - B2 | [B2 B2 B2
| GND -@® B1 | [B1 B1 B1
GND @ AL0] [AL0 AL0 AL0
NC 2 A9 || [A9 A9 A9 Nr. Fonction
285 ) -® % % % %: D;4v 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
+
24V 61 26| Wj A6 | C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
_G_N_D-@ A5 | | A5 A5 A5 D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
NC1 LA4 ] | A4 L A4 | L A4 | pompes (bus KSB)
NO1 "\ —® [A3]|AS| L AS | L A3 > DI 81 Module M12: PumpMeter
COoM 1 a2 || [A2 A2 A2 |€— +24V -
24V Tl (ALl Tj A A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
B -
T z 2 z 7
Nr. Paramétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.7.1 Réle dans systéme MPO Maitre Pré paramétré
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1

Astuce : Les parameétres sont transférés du maitre vers tout les autres PumpDrive connectés. Ainsi, mettre sous tension un seul
PumpDrive (le Maitre) et entrée le paramétrage du variateur Maitre. Puis mettre sous tension les autres variateurs qui récupereront le
paramétrage du variateur Maitre.
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Configuration du variateur 3 (Maitre auxiliaire 2) :

ou ou Nr. Fonction
¥ u 36 Déverrouillage partie puissance
Borne.:s Da_ns le Dans armoire Dans automate 37 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur 31 Autorisation de fonctionnement par D117
DI-EN c10] [c10 C10 Clo][*+— Do 38 Marche « RUN »
| +24V cof|co 1 [ i‘ c9 39 Alarme
GND ® | C8 | ﬂ:l @ | c8 | @ 1 c8 | @ Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
g:gOMl % % %_GND %‘_ GND 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
D4 c5 | [c5 C5 C5 coudé)
DI3 cal[ca [ C4 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
Di2 | C3 ] | C3] 1 C3 | | C3 | @ pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI1 c2 | [c2 c2 C2 |[¢—DO
| +24V c1] [c1 . @ C1 i‘ @ C1
AO1-GND B10| [B10 B10 B10
| AO1 B9 | [ B9 B9 B9
+24V B8 | B8 B8 B8
AIN2 + B7 | [B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND -@® B5 | | B5 B5 B5
+24V B4 B4 B4 B4
AIN1 + B3 | [B3 B3 B3 .
AIN1 - B2 | [B2 B2 B2 Nr. Fonction
| GND -® B1| |B1 B1 Bl 72 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
GND -® [a10] [A10] ﬂ@ [A10] (non utilisé ici)
mgg - % % % %_» oI C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
COM 2 ralirsa A7 | A7 le— +2av D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
| +24V A6 | [ A6 A6 :| A6 pompes (bus KSB)
GND -® |AS | | AS | | AS | | AS | 82 Module M12: PumpMeter
NC 1 Ad ] [A4 A4 AL - -
NO 1 —o 23] 3] ] M3 DI A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
com 1 : A2 | [72 A2 n A2 |€— +24V B -
+24V AL | [ AL AL Al
S N 2 Z 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ’
3.7.1 Réle dans systéme MPO Maitre Pré paramétré
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
3) Sur les deux variateurs le signal 4-20mA est converti en un signal 2-10V lorsque le micro interrupteur sur Module M12 doit rester sur

« ON ».

4) Lorsque le signal capteur et recopié par le module M12, un seul micro-interrupteur CURR-IN doit rester sur « ON ». Le signal 4-20mA

est alors convertir en signal 2-10V.
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4.2.5

Mise en paralléle et arrét de pompe en systeme Multi-pompe

La mise en parallele ou I'arrét de pompe en Multi pompe se fait grace a des seuils de vitesse ainsi que par la détection de surcharge et de
charge partielle de la pompe. Pour cette raison, I'ajustement correct de I'estimation de débit et des limites sont importantes.

La courbe Puissance/Débit est ajustée lorsque a la fonction « détection marche a sec » est paramétré. La courbe Puissance/Débit est
alors ajusté aux valeurs réelles du moteur. Cela est important lorsque la position du capteur 3-5-2-4 est « A distance » ou que la courbe
Pression/Débit de la pompe est peu pentue.

120,000
——: Courbe nominale (50Hz)
: —: Mise en paralléle 2™
[ Courbe‘nommale ] pompe
100,000 +———— 3-4-3-1 &4 3-4-3-30 eme
- --: Mise en paralléle 3
—'ﬂ;e-—-_%\ pompe
T T T TN =L —: Arrét 1° pompe (charge
80,000 ( S~ X il N partielle)
' 3-7-3-3 N I i
B =
= 60,000 b1
= -~
I / ,
E4-3—30 /
/ !
"4
rd
40,000 e
~
Pl
20,000 -
0,000 -
0,00 100,00 200,00 300,00 400,00 500,00 600,00 700,00 800,00
Débit [m3/h]
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine 2l
3.4.3.30 Débit limite charge partielle 30 [%] Pré paramétré
3.4.3.31 Débit limite surcharge 98 [%] 1
3.5.2.1 Diam. tuyau au capteur asp. 40 [mm] Pré paramétré
3.5.2.2 Diam. tuyau au capteur ref. 40 [mm] Pré paramétré
3.5.2.3 Diff. de niveau des capteurs 1[m] 0.34 [m]
3.5.2.4 Positionnement des capteurs A distance de la pompe A proximité de la pompe
3.7.3.1 Durée mini. mise en parallele 10 [s]
3.7.3.2 Durée mini. mise a I'arrét 20 [s]
3.7.3.3 Vitesse de mise en parallele 90-95 [%]
3.7.3.4 Vitesse de mise a I'arrét 50 [%] Peut varier en fonction des conditions
3.7.35 Débit de mise en paralléle 95%
3.9.8.1 Estimation du débit Activé Pré paramétrée
Optimisation de I’estimation du débit | Fermer la vanne coté refoulement Mode Auto et DI1 ouvert
3.9.6.3 Démarrer I'auto-apprentissage Le variateur mesure la puissance Si le paramétre n’est pas visible dans
pour 5 vitesses différentes et sau- PACTware, actualiser les valeurs affi-
vegarde ces valeurs chées
3.9.6.1 Seuil refoulement obstrué 0 (désactivé) 101 [%]
3.9.6.2 Seuil marche a sec 0 (désactivé) 85 [%]
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5

5.1

51.1

Régulation boucle ouverte

Fonctionnalités dédiées au pompage

Régulation de vitesse, 3 vitesses préréglées sélectionnable par entrée Tout-ou-Rien

Une vitesse fixe de 2000 tr/min est entrée dans I'afficheur. La vitesse nominale du moteur 2 pdles est de 2950 tr/min. Il est possible de
forcer le systéme a une vitesse préréglé ou a « OFF » par le biais de 3 entrées Tout-ou-Rien.

Etat DI 1: démarrage installa- DI 2: Commande vitesse DI 3 : Commande vitesse DI 4: Commande vitesse
tion fixe Bit 0 fixe Bit 1 fixe Bit 2
Off Arrét 0 0 0 0
Auto Arrét 0 1 0 0
Manuel (Vitesse préréglée 1) Marche 0 1 1 0
Manuel (Vitesse préréglée 2) Marche 0 1 0 1
Manuel (Vitesse préréglée 3) Marche 0 1 1 1

Info: en sélection I'une des vitesses fixes, le variateur bascule en mode MANUEL. Les touches de I'afficheur deviennent inactives.

4 ou
Bornes Dans le¥ w . Nr. Fonction
PumpDrive 2 variateur Dans armoire Dans automate 16 Déverrouillage partie puissance
17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI-EN C10 C10 C10 C10 [¢—DO : . .
110 _:l _ﬁ €10 14 Commande vitesse fixe bit 0
_;_2'\:%/_@ % % % % 13 Commande vitesse fixe bit 1
DICOM1 [c7] E:l @ [c7 —GND @ [c7 je—anD @ 12 Commande vitesse fixe bit 2
DI5 | c6 | |c6| | C6 | | C6 | 11 Autorisation de fonctionnement par D117
Di4 [cs ] [cs] [~ ()| [Sjero 18 Marche « RUN »
DI3 [caf[cal [t ——9>13) [Cile=DO
DI2 [ca] [z ] [t~ [caje—0o 19 Alarme
Di1 [cz] [c2] [c2] [c2] ®
| 24V [c1] [c1] [c1] [c1]
AO1-GND |B10] |B1O] 1810] |B10]
LAOL (B0 ] [Bo] B9 | B |
+24v | B8 ] | B8 | | B8 | | B8 |
AIN2 + (7] [e7] [e7 ] [B7 ]
AIN2 - [B6 | [B6 ] 86 | 86 |
| GND -® 185§ | B5 | | 85 | | 85 |
24V | B4 | [B4] | B4 | | B4 |
AINL + (B3] [E3] B3 | 63 |
AINL - | B2 ] 182 | 1 B2 | 1 B2 |
| GND -® [e1] [B1] [B1] [B1 ]
GND B [AL0] |AL0] LAL0] LAL0]
NC 2 A9 A9 A9 A9
no2 Ly-e [ [oo E@ [ > o
COM 2 |A7 | | A7 | i:l | A7 [€— +24V
| +2av (a6 | [A6 ] A6 | (26 ]
GND -® s ] [ 4s | [ 45 | [ 45 |
NC1 A4 Ad A4 A
noi G- [] ] z@ 1> o
COM 1 A2 ] | A2 | LA2 | L A2 e +24V
+24V Al Al Al :I Al
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine gl
3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée
3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 500 [1/min] Pré paramétrée
3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée
3.6.5.1 Vitesse prédéfinie 1 2950 [1/min] 500 [1/min]
3.6.5.2 Vitesse prédéfinie 2 2213 [1/min] 500 [1/min]
3.6.5.3 Vitesse prédéfinie 3 1475 [1/min] 500 [1/min]
3.8.6.2 Fonction entrée ToR 2 Commande vitesse fixe bit 0 Sans fonction
3.8.6.3 Fonction entrée ToR 3 Commande vitesse fixe bit 1 Sans fonction
3.8.6.4 Fonction entrée ToR 4 Commande vitesse fixe bit 2 Sans fonction
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée
1.3.3 Consigne boucle ouverte 2000 [1/min] 500 [1/min]
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1) Uentrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour l'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur
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5.2  Régulation boucle fermée

5.2.1 Régulation de pression différentielle avec compensation dynamique des pertes de charge (DFS) par estimation du débit

La demande est une pression différentielle de 0,8 bar (exemple Etaline 40-40-160). Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de
pression différentielle avec sa plage de mesure de -1...3 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au mo-
dule M12. La consigne est entrée par |'afficheur.

Pour une économie d’énergie maximale, il faut activer la « compensation dynamique des pertes de charge (DFS) » basé sur I'estimation
du débit. Exemple avec le débit nominal de 40 m>/h et débit maxi pompe de 60 m>/h. Les pertes de charges linéaire dues aux tuyauteries
sont au alentour de 0,3 bar pour 40m3/h (0,8 -0,3 = 0,5bar). Tous les parameétres nécessaires a I'estimation du débit tel que les diametres
de brides (coté aspiration : 40mm, coté refoulement : 40mm) et la différence de hauteur entre les deux points de mesure du PumpMeter
(exemple h1+h2 = 340mm) sont pré paramétrés dans le PumpDrive lors de la commande d’un groupe complet pompe+moteur+variateur.

H[m]
bl—=t=—b2—=
[ ]
—
8 TN I T I T I I Al oA I
h2 I hea
lConsigne pression] >
N/A A 3m variable ) (" Augmentation de
\L // (L consigne
s A
o o hi
|
T / /
ou ou 0 3
— 0 545 40 60 Q[m?/h]
Bornes Dans le¥ X A\
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur Nr. Fonction
16 Déverrouillage partie puissance
DI-EN C10| [C10 C10 C10 [ DO
| +24V co | | co :I Cc9 j‘ Cc9 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
GND ® 1 C8 | i:l @ 1 C8 | @ 1 C8 | @ 11 Autorisation de fonctionnement par DI11)
DICOM1 C7 C7 C7 — GND C7 [¢— GND 18 Marche « RUN »
DI5 C6 C6 C6 C6
D4 cs | [cs Cs Cs 19 Alarme
DI3 cal[ca c4 c4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
g:i % % % %« o 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
| +24V ci] [c1 :I @ C1 j‘@ C1 @ coude)
AO1-GND B10 B10 B10 B10
| AO1 B9 | [B9 B9 B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
L GND @ B5 | [B5 B5 B5
+24V B4 B4 B4 B4
AIN1 + B3 B3 B3 B3
AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND ® | B1] Bl | B1 | | B | Nr. Fonction
ﬁgg@ % % % % 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NO 2 R —® [A8 | |A8| | A8 | [ A8 | DI (non utilisé ici)
COM 2 A7 A7 A7 :| A7 |— +24V C -
| +24V A6 || [ A6 A6 A6 D -
ﬁ(’\:‘?-@ % % % % 80 Module M12: PumpMeter
NO 1 L_‘ - (a3 [A3] A3 | A3 —» DI A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
CcoM 1 A2 | [A2 A2 u A2 le— +24V B R
+24V Al Al Al Al
S S Z z 7
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 | Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 | Pression maximum 3.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 | Unité pression bar Pré paramétrée
3.11.3.1 | Minimum Flow Rate 5,45 [m3/h] Pré paramétrée
3.11.3.2 | Maximum Flow Rate 60 [m3/h] 9999.99 [m3/h]
3.11.3.3 | Flow Rate Unit m3/h Pré paramétrée
3.84.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.9.8.1 Estimation du débit Activé Pré paramétrée
3.5.2.1 Diam. tuyau au capteur asp. 40 mm Pré paramétrée
3.5.2.2 Diam. tuyau au capteur ref. 40 mm Pré paramétrée

2017-01-04 2017-01-04 PDrv2_Application_Guide_rev_1 5 0 (FR) Page 76 of 134




ksB b.

Guide Applications PumpDrive 2 version 1.5

3.5.2.3 Diff. de niveau des capteurs 0,34 m Pré paramétrée

3.5.2.4 Positionnement des capteurs A proximité de la pompe Pré paramétrée

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée

3.9.3.1 Procédure compensation PdC Débit Désactivé

3.9.3.2 Q pour compensation PdC 100% 40 [m3/h] 0.00 [m3/h]

3.9.3.4 Val. augmentation consigne 0,3 [bar] 0.00 [bar]

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée se référer au chapitre 1
1.3.2 Consigne boucle fermée 0,5 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

1) Uentrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour l'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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5.2.2 Régulation de pression différentielle avec compensation dynamique des pertes de charge (DFS) basé sur la vitesse de rotation

La demande est une pression différentielle de 0,8 bar. Le capteur de pression différentielle 4-20 mA utilisé a une plage de mesure de 0...3
bar. Il est raccordé a I’entrée analogique 2. La consigne est entrée par I'afficheur. Lorsque le débit ne peut étre ni mesuré ni estimé, la

« compensation dynamique des pertes de charge (DFS) » peut se faire sur base de la vitesse de rotation. Cette solution n’est viable que
pour les circuits hydrauligues fermés. Exemple avec le débit nominal de 40 m?/h. Les pertes de charges linéaire dues aux tuyauteries sont
au alentour de 0,3 bar pour ce débit (0,8-0,3 = 0,5bar). Tous les paramétres nécessaires a |’estimation du débit tel que les diametres de
brides sont pré paramétrés dans le PumpDrive lors de la commande d’un groupe complet pompe+moteur+variateur.

H [m]
—
8 TR [ 1T T T T T T T AT
I ard
ou ou {Consigne pression] >
Bornes Dans 1e¥| |V 5 ] 5 3m variable ) { Augmentation de
PumpDrive 2 variateur ans armoire ans automate /’/ l consigne
Va

DI-EN C10| [C10 C10 C10 [¢=— DO 5
2av e 1O [EFw® | &

GND -@® cg||c8 C8 C8

DICOM1 =2 Ej @ [C7 —GND @ [c7 [¢—cnD @ |

DI5 [ ] [ce ] = [ce ]

Di4 [cs] [cs] [ cs] [ cs | ]

DI3 Fee] [fea] = e 0

DI2 |cal[cs| 1 C3 | 1 C3 | 0 545 40 60 Q[m*/h]
DI1 C2 C2 C2 C2 [4—DO
% HEOETOO T O

AO1-GND [B10] [B10] [B10] [B10] Nr. Fonction
-é%lv % % % % 16 Déverrouillage partie puissance

AIN2 + E E E @ E 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
AIN2 - | B6 | | B6 | | B6 | | B6 | 11 Autorisation de fonctionnement par DI11)

GND -® | BS | [B5 | | BS | | BS | 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
r2av Riah gk Rl = 18 Marche « RUN »

AINL + E e = I arene s

AIN1 - 1 B2][B2] | B2 | [B2] 19 Alarme
| GND ® (B ] [B1] [B1 | EA

GND -® [ALOf | ALO] [ALO] [ALO]

NC 2 A9 A9 A9 A9

no2 by—e [a] [ E@ o o

COM 2 A7 | | A7 | i:l | A7 [@— +24V

24V (a6 | [A6 ] A6 | A6

GND -® L5 ] [As | [ 45 | [ 45 |

NC1 A4 Ad Ad Ad

noi H-e [] [} z@ s> o

com1 | A2 f | A2 | 122 M | A2 [ +24V

+24V Al Al Al Al

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine 2l
3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] -1,00 [bar]

3.11.2.2 Pression maximum 3.00 [bar] 999,99 [bar]

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 500 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression différentielle Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 3.00 [bar] -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée

3.9.3.1 Procédure compensation PdC Vitesse de rotation Désactivé

3.9.3.3 n pour compensation PdC 100% 100 [%] 0 [%]

3.9.34 Val. augmentation consigne 0,3 [bar] 0.00 [bar]

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Vitesse (fonct. non régulé)

1.3.2 Consigne boucle fermée 0,5 [bar] 0,00 [bar]

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement

(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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5.2.3

Régulation de pression différentielle avec 3 vitesse préréglées sélectionnée par entrées Tout-ou-Rien (+ 1 variante)

La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression différentielle
avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La consigne
est entrée par I'afficheur. La vitesse nominale du moteur 2 pdles est de 2950 tr/min. Il est possible de forcer le systéme a une vitesse
préréglé ou a « OFF » par le biais de 3 entrées Tout-ou-Rien.
Alternative@ : La consigne peut varier grace a une consigne de vitesse externe 0-10V ou 4-20mA.

Etat DI 1: démarrage installa- DI 2 : Commande vitesse DI 3 : Commande vitesse DI 4 : Commande vitesse
tion fixe Bit 0 fixe Bit 1 fixe Bit 2
off Arrét 0 0 0 0
Auto Arrét 0 1 0 0
Auto Marche 1 1 0 0
Manuel (Vitesse préréglée 1) Marche 0 1 1 0
Manuel (Vitesse préréglée 2) Marche 0 1 0 1
Manuel (Vitesse préréglée 3) Marche 0 1 1 1

Info : en sélection I'une des vitesses fixes, le variateur bascule en mode MANUEL. Les touches de I'afficheur deviennent inactives.

ou ou
v" ) Nr. Fonction
Borm?s Da-ns le Dans armoire Dans automate 16 Déverrouillage partie puissance
PumpDrive 2 variateur 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI-EN <ol [co 10 Clol€—D0 14 Commande vitesse fixe bit 0
| +24V [co| Ej Co j = 13 Commande vitesse fixe bit 1

GND ® 1cs | ﬂ:l @ 1 C8 | @ 1 c8 | @ 12 Commande vitesse fixe bit 2

DICOM1 LT LCr | C7 ——GND | C7 J4=GND 11 Autorisation de fonctionnement par DI17

DI5 c6 | [co C6 Cé

DI4 cs 1 s o @ [C5 le— DO 2 Variante : source consigne vitesse externe

DI3 [ca] [c4] [cat— = @ [C4 le—DO 18 Marche « RUN »

DI2 |C3 | [C3| 1 C3 F—— = @ | C3 [4=DO 19 Alarme

DI1 [c2] [c2] C2 = 11) [C2le—DO n ~ —
| +24v ci] [ o1 ] 1] @ Retour capteur : Cable pré confectionné pour le raccordement du
AO1-GND |B10] [B10] B10 [B10] 4 PumpMeter au module M12 (couleur : noir, femelle : droit, male :
LAO1 | B | | B9 | B9 1 B9 | coudé)

+24V | B8 | | B8 | | B8 | | B8 |

AIN2 + | B7 | [ B7 | B7 | B7 |

AIN2 - | BE | | B6 | | B6 | | BE |
LGND ® [B5] [Bs] [ 85 | [ 85 |

+24V B4 | [B4 B4 | ~ B4

AINT + B3] [B3] B3 [*——signal (B3 [e— @

AIN1 - | B2 | | B2 | B2 7T (GND) | B2 [
L GND -©® (1] [e1] | B1 —W® [ 1]

GND [ato] [Ato] [At0] [A10] N ——

NC 2 (2o | [0} o) = r. onction

NO 2 - (A8 ] [As A8 %—' A8 [= DI Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes

—_ — et — 70 e .

COM 2 | A7 | | A7 ] A7 :I | A7 [e— +24V (non utilisé ici)
| +24V | A6 | | A6 | | A6 | | A6 | C N

GND -® [as ] [as | [ A5 | [ 45 |

NC 1 [Aa] A4 A4 (A4 ] D R

NO 1 L_\-' Az | [As ] = (A3 > DI 30 Module M12 : PumpMeter

COM1 | A2 | [ A2 | i:l | A2 a— +24V A Module M12 femelle A : connexion PumpMeter (Modbus)
+24V Al Al Al Al B N

S S z 2 2

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine J

3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 500 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée

3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée

3.6.5.1 Vitesse prédéfinie 1 2950 [1/min] 500 [1/min]

3.6.5.2 Vitesse prédéfinie 2 2250 [1/min] 500 [1/min]

3.6.5.3 Vitesse prédéfinie 3 1500 [1/min] 500 [1/min]

3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 0-10V Désactivé
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3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Val. Consigne/commande AUTO Sans fonction

3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 0 [1/min] -

3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 2950 [1/min] -

3.8.6.3 Fonction entrée ToR 3 Commande vitesse fixe bit 2 Sans fonction

3.8.6.4 Fonction entrée ToR 4 Commande vitesse fixe bit 1 Sans fonction

3.8.6.5 Fonction entrée ToR 5 Commande vitesse fixe bit 0 Sans fonction

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée se référer au chapitre 1
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

1) Uentrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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5.24

Régulation de pression refoulement avec Mode de repos, avec PumpMeter

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression de refoule-
ment avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La
consigne est entrée par I'afficheur.
En cas de débit faible, le PumpDrive arréte la pompe sans augmentation de la consigne, par exemple lorsque la limite du débit mini ou de
la vitesse d’arrét est atteinte : le mode de repos s’enclenche (indication SLEEP sur I'interface). Le mode de repos ne peut s’activer qu’en

mode AUTO.

Attention : Le capteur refoulement du PumpMeter doit étre installé en aval du clapet !

3-9-4-4
3-9-4-7 | ¥ &
P 3-9-4-3 ] A I 3
X -0-4- N o
e R.etouAr capteur 17 L N
si arrét - - \ \
2| N \l
e CONSIgNe y
& -*é ’
— . _ .. Retour capteur <
sans arrét @
o
t
nA
- \,
- I S
- S, -~
| J
4 |
— — — :Vitesse si arrét ~ 4 I _
~ , -
=« = - :Vitesse sans arrét = L | 1
~ I []
(3-9-4-8) i I
t
24 24 b o o
Bornes Dans le¥ .
. . Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur "
Nr. Fonction
DI-EN cio] [c10 ’ C10 ’ C10[¢—DpoO ’ 16 Déverrouillage partie puissance
_+_2‘lV_® 1 C9 | ﬂj @ &jl @ 1 C9 | @ 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
GND cs | [cs c8 C8 — -
DICOM 1 @ & 1— GND @ o7 le— GND @ 11 Autorisation de fonctionnement par DI11)
DIS e | [Co | Co | o | 18 Marche « RUN »
DI4 Cc5 | |.Cc5 c5 C5 19 Alarme
DI3 | C4][cal | C4 | 1 C4 | Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
pi2 ROl et RN RN 4 PumpMet dule M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DI1 T2 T2 :I @ 2 @ C2 le— DO @ umpj eter au moaule couleur: noir, tfemelie : droit, male:
| +24V c1] [cL CL ﬁl C1 coudé)
AO1-GND B10| [B10 B10 B10
L AO1 B9 | [B9 B9 B9
+24V B8 | [B8 B8 B8
AIN2 + B7 | [B7 B7 B7
AIN2 - B6 | [B6 B6 B6
| GND -@ B5 | [B5 B5 B5
+24V B4 B4 B4 B4
AIN1 + B3 B3 B3 B3
AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND -@ B1 | [B1 B1 B1 -
GND @ A10] [A10 A10 A10 N3 onction - -
NC 2 Ao | 2o | 2o | Ao | 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NO 2 E" | A8 | | A8 | | A8 | A8 DI (non utilisé ici)
COM 2 A7 | | A7 A7 :| A7_[€— +24V C -
| +24V A6 | [A6 A6 A6 ) N
GND -@® A5 | | AS A5 A5
NC 1 2| [Aa A4 AL 80 Module M12: PumpMeter
NO 1 - (A3 A3 A3 A3 [ DI A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
CcCoM1 : A2 | [z A2 m| A2 |€— +24V B ,
+24V AL [(AL AL AL
S S z 2 2
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine b
3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 500 [1/min] Pré paramétrée
3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Pré paramétrée se référer au chapitre 1
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1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe
3.9.4.1 Mode de Repos Activé Désactivé

3.94.2 Amplitude du pic de pression 0.00 [bar] Pré paramétrée

3.943 Temps stabilisé avant le pic 10.0 [s] Pré paramétrée

3.9.4.4 Temps d’atteinte du pic 30.0 [s] Pré paramétrée

3.9.4.5 Ecart avant redémarrage 0.80 [bar] Pré paramétrée

3.9.4.6 Durée entre deux pics 60.0 [s] Pré paramétrée

3.9.4.7 Rampe d’augmentation du pic 10.0 [s] Pré paramétrée

3.9.4.8 Vitesse de mise a I'arrét 2100 [1/min] * Pré paramétrée

* : La vitesse de mise a I'arrét est égale a la vitesse de rotation de la pompe lorsque le débit est nul tout en conservant la pression de

consigne.

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour l'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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5.2.5

Régulation de pression refoulement avec détection manque d’eau externe (contact sec)

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression de refoule-
ment avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La
consigne est entrée par I'afficheur.
La protection manque d’eau est raccordée a I’entrée DI3. Lorsqu’il y a manque d’eau, le contact sec doit s’ouvrir. Une alarme Al14 est
générée. Lorsqu’il n’y a plus de manque d’eau, I'alarme s’acquitte seule et le fonctionnement est a nouveau autorisé.

Attention : Le capteur refoulement du PumpMeter doit étre installé en aval du clapet !

I=l

ou ou
Bornes Dans le¥ . ;
) . Dans armoire Dans automate Nr. Fonction
PumpDrive 2 variateur 16 Déverrouillage partie puissance
DI-EN <ol [co C10 Clol—D0 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
| +24V co | | co :I C9 i‘ Cc9 11 Autorisation de fonctionnement par DI11)
GND ® csj|cs ] @ c8 @ c8 @ 15 Protection manque d’eau
DICOM1 cr| [c7 C7 — GND C7 [4—GND 18 Marche < RUN »
DI5 C6 C6 C6 C6
DI4 cs || [cs cs| | P> cs 19 Alarme
DI3 c4||ca C4 @ [ Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
Di2 1c3jcs] 1 c3 | 13| 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DI1 c2| [c2 :I @ C2 @ C2 |[¢—DO @ couds)
| +24V C1l C1l C1l C1l
AO1-GND B10 B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 B9 B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND -@® B5 | [B5 B5 B5
+24V B4 B4 B4 B4
AIN1 + B3 B3 B3 B3
AIN1 - B2 B2 B2 B2 Nr. Fonction
| GND -@® |B1] [B1| | B1 | | B1 | 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
CND® | [ao] LAro) B B (non utilisé ici)
NO 2 L_‘ - | A8 A8 A8 A8 =9 DI c -
COM 2 A7 | A7 AT ] A7 |€— +24V D -
| +24V A6 | | A6 A6 A6 80 Module M12: PumpMeter
ﬁ(’\:‘?@ —ii —ii —:i —23 A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
NO 1 ; - A3 A3 A3 A3 =¥ DI B -
COM1 A2 A2 A2 :I A2 (= +24V
+24V Al Al Al Al
\ N , . . 2,
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
. 4, . R . 1 , - -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.8.6.3 Fonction entrée ToR 3 Protection marche a sec Sans fonction
3.9.7.1 Acquit. Marche a sec externe Acquittement automatique | Sans acquittement automatique
3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Pré paramétrée se référer au chapitre 1
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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6 Applications spécifique pays :
6.1 France

6.1.1 Régulation de vitesse, valeur de consigne par signal externe 0-10 V, consigne et consigne de secours (2 automates client)

Une vitesse fixe de 2000 tr/min devra étre envoyée par signal externe 0..10V sur I'entrée analogique 1. En cas de défaut de I'automate
client, un second prendra en charge la régulation et il enverra la consigne de vitesse sur I'entrée analogique 2. L’automate en attente, ou
en défaut, devra envoyer une tension de consigne de OV.

La vitesse de 2000 tr/min correspond a 6,78V pour un moteur 2 pdles dont la vitesse nominale est de 2950 tr/min.

Information : La vitesse de rotation ne pourra pas étre inférieure a la vitesse mini de la pompe quelque soit la consigne envoyé.

o <«——— Consigne 1 (automate principal) : 6.78V
<—— Consigne 2 (automate de secours) : 0V

=l

—
ou ou
Bornes Dans le¥ ¥ \‘_
. . Dans armoire Dans automate Nr. | Fonction
PumpDrive 2 variateur - - —
16 Déverrouillage partie puissance

DI-EN |c10] [c10 |c10] C10 [¢— DO 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
_+_24V_@ 1 C9 | ﬂ:I ﬂj 1 CO | 2 Consigne (boucle ouverte): signal externe 0...10V
GND cg || c8 c8 c8 - .
DICOML =2 ?:l @ & 1— GND @ o le— GND @ 3 Consgne'secours (bo'ucle ouverte): S|gn:-i! externe 0...10V
DIS E o | E o | 11 Autorisation de fonctionnement par DI1
Dl4 lc5 ] [cs 1 C5 | cs 18 | Marche « RUN »

DI3 [cafjca |4 L c4 | 19 | Alarme

DI2 jc3ffc3 =1 C3

DI1 [c2] [c2 @ [ee—H C2 j— DO
L 24V | C1 | &:I [c1] @ = @

AO1-GND [B10] [B10 [B10] B10
LAQ1 B9 | [ B9 | B9 | B9

+24V ﬂ B8 ﬂ ~ B8

AIN2 + e7] [&7 (o7 e v Senn | [ le—o0.10v (signai)

AIN2 - 1 B6 | [ B6 | B6 T B6 ¢ OV (GND) €

GND @ [B5] [B5 [B5 /@ B5

+24v | B4 B4 B4] T fo.aov | B4 |

AIN1 + (B3] [B3 B3 | 1| OV -GND) B3 |4 0..10V (Signal)

AIN1 - B_2 B2 B_2 T B2 [4— 0V (GND) CZ:
| GND @ |81 [B1 B_1_V@ B1

GND [A10] [A10 [A10} A10

NC 2 ,{: | A9 | [ A9 | A9 | A9

NO 2 - i A8 i@ A8 = DI

COM 2 | A7 | [ A7 i:l AT €= +24V

+24V [ A6 | [A6 [ A6 | A6

GND @ [As | [as [ AS | A5

NC1 i Ad i A4

NO 1 L—x —® (A3 |A3 | A3 | A3 =¥ DI

COM 1 | A2 | [ A2 i:l A2 (= +24V

+24V Al Al Al Al

\ a 7 . . 2

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
3.2.21 Vitesse moteur minimum 1500 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée

3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 0-10V Désactivé

3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Val. Consigne/commande AUTO Sans fonction

3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 0 [1/min] -

3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 2950 [1/min] -

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 0-10V Désactivé

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 MAX (Al1, AI2) Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0 [1/min] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 2950 [1/min] -

N . 7 o N 1 , , ,
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pression différentielle

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.

2017-01-04 2017-01-04 PDrv2_Application_Guide_rev_1 5 0 (FR) Page 84 of 134




ksB b.

Guide Applications PumpDrive 2

Version 1.5

6.1.2

Commande par bus de terrain Modbus avec activation par entrée ToR d’une commande par signal analogique

La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression différentielle
avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La consigne
est envoyée par le bus de terrain Modbus. La régulation passe par le bus de terrain. On envois I'autorisation de fonctionnement et la
consigne par le bus de terrain. L’appareil a I'adresse 61 sur le réseau Modbus paramétré a 19200 bauds et parité paire. 3 vitesse préré-
glées Auto, Manuel, Off a composer pour le mode d’urgence via des entrées ToR. une vitesse modifiable par un signal normalisé externe
(4..20mA, 0..10V) via I'entrée analogique 1 peut etre utilisé en secours.

Remargue : Le PumpDrive doit étre sous tension et il est toujours piloté par les entrées ToR Auto, Off, Manuel.

Info : Lors de la sélection de la vitesse préréglée, le PumpDrive passe en mode Manuel. La touche Auto de I'interface est sans fonction.

q-uw ou Nr. Fonction
Bornes Dans |e' . 16 Déverrouillage partie puissance
. . Dans armoire Dans automate = PP -
PumpDrive 2 variateur 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
SIEN <51 e ) I =) 14 Commande vitesse fixe bit 2
+2-4V o | E:l o | = 13 Commande vitesse fixe bit 1 (Manuel, vitesse modifiable)
'GND -® cs| [cs ] @ c8 c8 12 Commande vitesse fixe bit 0 (Auto)
DICOM1 c7]|c7 C7 —GND @ C7 |¢—GND @ 18 Report Marche « RUN »
DI5 Lceylce 1 C6 | 1 C6 | 19 Report Alarme
Dl4 c5 ] [cs C5 C5 - -
DI3 calcal [ca b~ - @ [Ca le— DO @ 2 Consigne externe : signal externe 4...20mA
DI2 c3] | c3 C3 ——= @ C3 |¢—DO @ 3 Bus de terrain Modbus
DIl ezl g iery | C2 F——< @ | C2 «—DO Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
24V oL Ll oL S 4 PumpMet dule M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
AOL-GND zi0l 810 ) 510 qu eter au module (couleur: noir, femelle : droit, male:
| AO1 B9 | [ B9 B9 B9 coudé)
+24V B8 | [B8 B8 B8 -
AIN2 + B7 | [B7 B7 &7 | Nr. Fonction
AIN2 - B6 B6 B6 B6 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
| GND @ B5 | [B5 B5 B5 (non utilisé ici)
+24V B4 B4 B4| ~ B4 C R
AINI + B3 | [B3 B3 [#—— signal B3 4 Signal @ 5
AINL - B2 | [ B2 B2 7 (GND) B2 [€— GND ~
| GND @ B1 || [BL B1 /D) B1 80 Module M12: PumpMeter
GND @ AL0] |A10 A10 A10 A Module M12 femelle A: connexion PumpMeter (Modbus)
NC 2 A9 | [[A9 A9 A9 B N
NO 2 R—o A8 || [ A8 AS@ A8 | DI
COM 2 A7 | [ A7 A7 ] A7 |a— +24v _
| +24V A6 | [A6 A6 A6 Nr. Fonction
GND @ A5 | [As A5 A5 90 Module Profibus
mgi e 2—‘3‘ 2—§ 2—‘3‘ é 2—;# o A Module Pro?bus connecteur ;’néle M12 codage B
com 1 ; : il A2 | = A2 la— +24v B Module Profibus : connecteur femelle M12 codage B
+24V Al Al Al AL
DI 1: Commande DI2 : Commande DI3 : Commande
vitesse fixe Bit 2 vitesse fixe Bit 1 vitesse fixe Bit 0
Off Off 0 0 0
Auto Auto 1 0 0
Manuel (vitesse modifiable) Manuel (vitesse modifiable) 0 1 0
Vitesse préréglée 1 : 2950 tr/min Manuel (Vitesse préréglée 1) 1 1 0
Vitesse préréglée 1 : 2213 tr/min Manuel (Vitesse préréglée 2) 1 0 1
Vitesse préréglée 1 : 1475 tr/min Manuel (Vitesse préréglée 3) 1 1 1
S 8 Py . .2
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.6.5.1 Vitesse prédéfinie 1 2950 [tr/min] 500 [tr/min]
3.6.5.2 Vitesse prédéfinie 2 2250 [tr/min] 500 [tr/min]
3.6.5.3 Vitesse prédéfinie 3 1475 [tr/min] 500 [tr/min]
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3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 0/2-10V ou 0/4-20 mA

3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Val. Consigne MANU

3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 0 [tr/min]

3.8.1.4 Echelle haute enrée ana. 1 2950 [tr/min]

3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Commande vitesse fixe bit 0 Démarrage installation”
3.8.6.2 Fonction entrée ToR 2 Commande vitesse fixe bit 1 Sans fonction

3.8.6.3 Fonction entrée ToR 3 Commande vitesse fixe bit 2 Sans fonction

3.12.2.1 Adresse esclave 61 1

3.12.2.2 Baud Rate 19200 Pré paramétrée

3.12.2.3 Parité Paire (even) Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée se référer au chapitre 1
3.6.2 Point de commande Bus de terrain Local

3.6.3 Source retour capteur Local Pré paramétrée

1.3.2 Consigne boucle fermée - Ecrite par le bus de terrain

1) Uentrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour l'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement

(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.

3) Cette application est également applicable a tous autres modules de bus de terrain. Lire les instructions de fonctionnement supplé-

mentaire pour les bus de terrain respectifs.
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6.1.3

Régulation de pression différentielle par PumpMeter (Modbus), gestion permutation/secours client

Pompe double Etaline Z (2x100%) : La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que
capteur de pression différentielle avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus
grace au module M12. Le signal de mesure du PumpMeter est recopié grace au cable prévu a cette effet (cable de recopie, voir acces-
soires) d’un variateur sur l'autre. La consigne est entrée par I'afficheur. Seule la régulation est gérée par les PumpDrive. L’automate
client gere la pompe a faire tournée, la permutation et le secours.

00 DI Le PumpMeter requiere un

logiciel spécial pour cette
application : PumpMeter

Modbus Master.

Pour une Etaline
Z+PumpMeter+PumpDrive,
ce logiciel est programmé

d’'usine dans le PumpMeter

i
i

S T/
! !!!!ll‘,il!'g ) | || |

PumpMeter en

HH
- I’I’II!!!M
[ ]

Variateur 1 Variateur 2
1
Modbus Master ! L]
Configuration du variateur 1:
q_u ou
Bornes Dans le¥ N . Nr. Fonction
PumpDrive 2 VEIERET Dans armoire Dans automate 16 Déverrouillage partie puissance
17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
_?_;EVN % %:l %ﬁl %4_ Do 1; :Auto:satic;rldee fonctionnement systéme par DI1”
GND @ | C8 | ﬂ:l @ | cs | =2 arche « »
DICOML = =2 7 —GND @ [C7 Je—cno @ 19 Alarme
DI5 | c6 | | c6| C6 | C6 | 4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
Di4 1G5 ] [C5 | 1 C5 | 1 C5 | PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DI3 | c4] [cal | C4 | | C4 | coudé)
DI2 C3 C3 C3 C3
DI1 Ic2 | [c2 | C2 I C2 l¢&— DO 6 Cable pré confectionné pour recopie signal PumpMeter (couleur: noir,
| +24V [c1] [ct] C1 [ C1] @ femelle: coudé, méle: coudé)
AO1-GND |B1O| |B10] B10 1B10]
LAO1 [ee ] [B9] B0 ] e |
+24V | B8 | | B8 | | B8 | | B8 |
AIN2 + 187 | | B7 | B7 1 87 |
AIN2 - | B6 ] |86 | | B6 | | B6 ]
| GND -® |85 ] [B5 ] [ 85 | [ 85 |
+24V ﬂ ﬂ B4 i
AIN1 + | B3| | B3] B3 | B3 |
AINL - |2} 82 | | B2 | |62
| GND @ | B1j | Bl | B1 | | B1 | Nr. Fonction
A10f |A10 A10 A10
ﬁ(’\:‘g-@ ol [0 o | 2o | 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NO 2 L_‘ - [r8 | [7s] A8 (A8 > DI c -
COM 2 & & A7 ] &4— +24V D -
| r24v | A6 1| A6 | L A6 | L AG 80 Module M12: PumpMeter
GND -@® A5 | [ A5 A5 A5 -
NC 1 a2 | [ | Tz | Az | A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
NO 1 L_‘ -o [as] [Az] A3 (A3 = DI B Module M12 femelle B: Cable recopie signal PumpMeter (Modbus)
COoM1 | A2 | | A2 | A2 :| | A2 |€— +24V
+24V Al Al Al Al
\ N - Py . 2]
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.13.5 PumpMeter Maitre/Esclave Maitre Pré paramétrée si Etaline Z
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Désactivé Durée de fonct.
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe
N . 7 o N 1 . , -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
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Configuration du variateur 2:

ou ou
Nr. Fonction
Bornes Dans le¥ w . " - —
p Drive 2 . Dans armoire Dans automate 26 Déverrouillage partie puissance
HINPBNIVE variateun 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
— " N )
DI-EN cio] [c10 C10 c10[€—DO 21 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1”
| +24V cof|co :I ] ﬁl Cc9 28 Marche « RUN »
GND ® 1 c8 | ij @ | c8 | @ 1 C8 | @ 29 Alarme
DICOM1 c7| [c7 C7 —GND C7_|[4—GND 2ble oré confectionn —— ——
DIS el [l ol 6 | 6 Cable pré confectionné pour recopie signal PumpMeter (couleur: noir,
DI4 51 cs 5 5 femelle: coudé, male: coudé)
D13 [callca] [C4] =
DI2 C3 C3 C3 C3
DI1 C2 C2 C2 C2 [¢—DO
|24V jcLjjct 1Cc1 e @
AO1-GND B10J | B10 B10 B10
| AO1 B9 | [ BY B9 B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND @ B5 | [ BS B5 B5
+24V B4 | [B4 B4 B4
AIN1 + B3 B3 B3 B3
AIN1 - B2 B2 B2 B2
| GND @ B1 | [ BL B1 B1
GND @ A10] [A10 A10 A0 Nr Fonction
NC 2 A9 || | A9 A9 A9 N " "
NG 2 A _.: ralvcs YR Mg = DI 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
COM 2 A7 A7 A7 A7 _|€— +24V c -
| +24V A6 A6 A6 A6 D -
GND ® |AS | | AS | | AS | | AS | 81 Module M12: PumpMeter
NC1 = :ii A2 A4 Module M12 femelle B: Cabl ie signal PumpMeter (Modbus)
NO 1 o =l = o) ey odule emelle B: Cable recopie signal PumpMeter (Modbus
COoM 1 A2 | [A2 A2 A2 le— +24V B -
+24V Al Al Al Al
\ a - Py . 2]
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine b
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.13.5 PumpMeter Maitre/Esclave Maitre Pré paramétrée si Etaline Z
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre® Esclave
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Désactivé Durée de fonct.
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe
. . . . . 1 . . .
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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6.1.4

de rotation par signal analogique en mode manuel

Régulation de pression différentielle avec 3 vitesse préréglées sélectionnée par entrées Tout-ou-Rien et ajustement de la vitesse

La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de pression différentielle
avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Le PumpMeter est branché au PumpDrive par liaison Modbus grace au module M12. La consigne
est entrée par I'afficheur. La vitesse nominale du moteur 2 pdles est de 2950 tr/min. |l est possible de forcer le systéeme a une vitesse
préréglé ou a « OFF » par le biais de 3 entrées Tout-ou-Rien. En cas de secours par le mode manuel, la vitesse de la pompe peut varier
grace a une consigne de vitesse externe 0-10V ou 4-20mA.

Etat DI 1: démarrage installa- DI 2 : Commande vitesse DI 3 : Commande vitesse DI 4 : Commande vitesse
tion fixe Bit 0 fixe Bit 1 fixe Bit 2
Off Arrét 0 0 0 0
Auto Arrét 0 1 0 0
Auto Marche 1 1 0 0
Manuel (Vitesse préréglée 1) Marche 0 1 1 0
Manuel (Vitesse préréglée 2) Marche 0 1 0 1
Manuel (Vitesse préréglée 3) Marche 0 1 1 1

Info : en sélection I'une des vitesses fixes, le variateur bascule en mode MANUEL. Les touches de I’afficheur deviennent inactives.

ou ou .
¥ ) Nr. Fonction
Borm?s Da-ns le Dans armoire Dans automate 16 Déverrouillage partie puissance
PumpDrive 2 variateur 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
14 Commande vitesse fixe bit 0
DI-EN ci0f |c10 C10 C10 [¢— DO
| +24V [co| Ej Co i‘ = 13 Commande vitesse fixe bit 1
GND -® | C8 | i:l @ | C8 | @ 1 C8 | @ 12 Commande vitesse fixe bit 2
B:EOMl % % %_GND %‘_ GND 11 Autorisation de fonctionnement par DI17
DI4 E E 5 E« Do 2 Variante : source consigne vitesse externe
DI3 [ cal|cal C4 —— = | C4 |&—DO 18 Marche « RUN »
DI2 |c3f|c3] C3 F——= @ | C3 [—DO 19 Alarme
DI1 [c2] [c2] C2 = 11) [C2 |¢—DO @ — - —
| 424V e [} R = Retour capteur : Cable pré confectionné pour le raccordement du
AO1-GND |B10] [B10] B10 [B10] 4 PumpMeter au module M12 (couleur : noir, femelle : droit, male :
LAO1 | B | | B9 | B9 1 B9 | coudé)
+24v | B8 | | BS | | B8 | | B8 |
AIN2 + | B7 | [ B7 | B7 | B7 |
AINZ - | BE | | B6 | | B6 | | BE |
GND -® [B5] [B5] [ B5 | [ 85 |
+24V B4 B4 B4 | ~ 2 B4
AINT + B3] [B3] B3 [4——{signal (B3 [e— @
AIN1 - | B2 | | B2 | B2 T (GND) | B2 [€—
| GND ® (1] [e1] | B1 -0 [ 1]
GND @ A10] [A10 A10 AL0 N e
NC 2 E E A9 | E r. onction
NO 2 L_‘ - [As] [As A8 @ A8 [= DI Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
— — ] — 70 e gl s
COM 2 A7 | | A7 ] A7 :I | A7 [€— +24V (non utilisé ici)
+24V | AG | [ A6 | | A6 | | A6 | C N
GND -® [as ] [as | [ A5 | [ 45 | 5
NC 1 A4 | [(A4 A4 A4 -
NO 1 ; —® |A3[|A3] A3 E‘ | A3 DI 80 Module M12 : PumpMeter
COM 1 A2 | | A2 | ﬁ:l | A2 e +24V A Module M12 femelle A : connexion PumpMeter (Modbus)
+24V Al Al Al Al B R
S 3 z 7 7
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 500 [1/min] Pré paramétrée
3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.84.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.6.5.1 Vitesse prédéfinie 1 2950 [1/min] 500 [1/min]
3.6.5.2 Vitesse prédéfinie 2 2250 [1/min] 500 [1/min]
3.6.5.3 Vitesse prédéfinie 3 1500 [1/min] 500 [1/min]
2017-01-04 2017-01-04 PDrv2_Application_Guide_rev_1 5 0 (FR) Page 89 of 134




ksB b.

Guide Applications PumpDrive 2 version 1.5

3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 0-10V Désactivé

3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Val. Consigne/commande AUTO Sans fonction

3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 0 [1/min] -

3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 2950 [1/min] -

3.8.6.3 Fonction entrée ToR 3 Commande vitesse fixe bit 2 Sans fonction

3.8.6.4 Fonction entrée ToR 4 Commande vitesse fixe bit 1 Sans fonction

3.8.6.5 Fonction entrée ToR 5 Commande vitesse fixe bit 0 Sans fonction

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée se référer au chapitre 1
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

1) Uentrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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6.1.5 Régulation de pressio

n refoulement avec Mode de repos, avec capteur 4..20mA

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar. Le capteur pression 4-20 mA coté refoulement utilisé a une plage de

mesure de 0...10 bar. Il est racc

ordé a I'entrée analogique 2. La consigne est entrée par 'afficheur.

En cas de débit faible, le PumpDrive arréte la pompe sans augmentation de la consigne, par exemple lorsque la limite du débit mini ou de
la vitesse d’arrét est atteinte : le mode de repos s’enclenche (indication SLEEP sur I'interface). Le mode de repos ne peut s’activer qu’en

mode AUTO.
Attention : Le capteur refoulement doit étre installé en aval du clapet !
3-9-4-4
3-9-4-7 ¥ &
p T -—fF == 3
_ _ _ .- Retour capteur 3:9-43 s L.~ \\ 2
si arrét V1 B \ N T
|- N \1
— CONSsigne 7
5 ]
_ . _ . .:Retour capteur s
sans arrét @
)
n
R
=7 S,
d S, -~
| — — -
4 I
= = = ! \Vitesse si arrét ~ - / 1
S / -~
= - =+ :Vitesse sans arrét - Z I /
~ []
ou ou (3-9-4-8) I
Bornes Dans le¥ .
. . Dans armoire Dans automate o 't t t3
PumpDrive 2 variateur
DI-EN C10|) (C10 C10 C10 [¢—DO
| +24V co | [co 1 Ej‘ Co i e
GND B cs|[cs ] @ =1 @ c8 @ I onction. R
DICOM1 cr]|ct [c7 —GND C7 |[€—GND 16 Déverrouillage partie puissance
DI5 ce || | c6 | C6 | c6 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI4 1 C51]C5 | 1 C5 | 1 C5 | 11 Autorisation de fonctionnement par DI11)
DI3 C4 C4 | C4 | C4 - -
DI2 ezl [c3 ] = =1 2 Retour capteur refoulement : capteur pression 4...20mA
DI1 c2 c2 c2 C2 [¢—DO 18 Marche « RUN »
L+24V | C1}|Cl] ] @ Eﬁ@ 1 C1 | @ 19 Alarme
AO1-GND B10 B10 ﬁ B10
| AO1 B9 | [ B9 [ B9 | B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 | [B7 67| @ B7
AIN2 - B6 | [ B6 [ B6 | B6
| GND @ B5 | [B5 [ B5 | B5
+24V B4 B4 | B4 | B4
AIN1 + B3 | | B3 | B3 | B3
AIN1 - B2 B2 i B2
| GND @ Bl | [B1 | B1 | B1
GND @ AL0] [Al0 [A10] AL0
NC 2 A9 A9 A9 A9
NO 2 R—o a8 | [A8 E%—' A8 [~ DI
COM 2 A7 A7 &:‘ A7 [€— +24V
| +24V A6 | [ A6 [ A6 | A6
GND B A5 | [As [ A5 | A5
NC 1 A4 ] [ A4 A4 A4
NO 1 L_‘—o A3 | [A3 E%—' A3 ¥ DI
COM 1 A2 A2 i:l A2 |g=— +24V
+24V Al Al Al Al
\ N - Py . 2]
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 500 [1/min] Pré paramétrée
3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée
3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] -1,00 [bar]
3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999,99 [bar]
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression de refoulement Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 10.00 [bar] -
3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Vitesse (fonct. non régulé)
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 0,00 [bar]
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3.9.4.1 Mode de Repos Activé Désactivé

3.9.4.2 Amplitude du pic de pression 0.00 [bar] Pré paramétrée
3.943 Temps stabilisé avant le pic 10.0 [s] Pré paramétrée
3.9.4.4 Temps d’atteinte du pic 30.0 [s] Pré paramétrée
3.9.4.5 Ecart avant redémarrage 0.80 [bar] Pré paramétrée
3.9.4.6 Durée entre deux pics 60.0 [s] Pré paramétrée
3.9.4.7 Rampe d’augmentation du pic 10.0 [s] Pré paramétrée
3.9.4.8 Vitesse de mise a I'arrét 2100 [1/min] * Pré paramétrée
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée

* : La vitesse de mise a I'arrét est égale a la vitesse de rotation de la pompe lorsque le débit est nul tout en conservant la pression de

consigne.

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour l'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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6.1.6

La demande est une température constante de 50°C. Le capteur de température 0-10 V coté refoulement utilisé a une plage de mesure
de 0...150°C. Il est raccordé a I'entrée analogique 2. La consigne est entrée par I'afficheur.

Régulation de température avec capteur 0-10 V

Q_U ou
Bornes Dans le¥ .
R ) Dans armoire Dans automate
PumpDrive 2 variateur
DI-EN cio] [c10 C10 c10[€+—Dpo Nr. Fonction
_+_2z1v_® co | |co :I ﬂj‘ C9 16 Déverrouillage partie puissance
GND 1 c8 | ﬁj (:) 1ce | (:) 1 c8 | (:) 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
C7 C7 C7 — C7 [¢—GND
B:gOMl 16 E GND 6 | 11 Autorisation de fonctionnement par pI1”
Dl4 C5 C5 1 C5 | C5 2 Retour capteur : température 0-10 V
DI3 |cajcal | C4 | | c4 | 18 Marche « RUN »
DI2 13§ [C3 | 1 C3 | 1 C3 | 19 Alarme
DIl C2 C2 C2 C2 [¢— DO
| +24V ci] [c1 1 @ Eﬁ@ c1 @
AO1-GND B10 B10 & B10
| AO1 B9 B9 1 B9 | B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 | [B7 = @ B7
AIN2 - B6 B6 ﬂ B6
| GND -@® B5 | | BS | BS | B5
+24V B4 B4 | B4 | B4
AIN1 + B3 | [ B3 | B3 | B3
AIN1 - B2 B2 | B2 | B2
| GND -@® Bl | | BL | B1 | B1
GND @ AL0] [Al0 [AL0} A10
NC 2 A9 A9 A9 A9
NO 2 R —o [As]| [#s E%—' A8 [~ DI
COM 2 A7 | |A7 &:‘ A7 |a— +24V
| +24V A6 | [A6 [A6 | A6
GND -@® As | [As [ As | A5
NC 1 A4 ] A4 A4 A
NO 1 L_‘—O A3 | [ A3 &E‘ A3 [~ DI
COM 1 A2 A2 i:l A2 (g=— +24V
+24V Al Al Al Al
< N 7 , . 2,
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
.11.4. empérature minimum .00 [° -200.00 [°
3.11.4.1 T t 0.00 [°C 200.00 [°C
3.11.4.2 Température maximum 150.00 [°C] 350.00 [°C]
3.11.4.3 Unité température °C Pré paramétrée
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 0-10V Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Température Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [°C] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 150.00 [°C] -
3.6.1 Type de régulation Température (refroidissement) Vitesse (fonct. non régulé)
1.3.2 Consigne boucle fermée 50.00 [°C] 0,00 [bar]
. , ., . . 1 . . -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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6.1.7

(Esclave/Esclave) Régulation de pression différentielle par capteur 4..20mA, gestion client

Pompe double Etaline Z (2x100%) : La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le capteur de pression différentielle 4-
20maA utilisé a une plage de mesure de 0..6bar. Il est raccordé a I'entrée analogique 2 de chacun des deux variateurs, cablage en paral-
lele. La consigne est entrée par I'afficheur. Seule la régulation est gérée par les PumpDrive. L’automate client gere la pompe a faire tour-
née, la permutation et le secours.

Do DI

[Eull

Variateur 1 Variateur 2
Configuration du variateur 1 (Maitre):
ou ou
¥ Nr. Fonction
p Bog]?s 2 Da.n: & Dans armoire Dans automate 16 Déverrouillage partie puissance
HIMPLINIVE EIELSIF 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI-EN cio] [c10 C10 c10[€— Do 11 Autorisation de fonctionnement systéme par D17
_+_2‘lV_@ | C9 | &:I ﬂj‘ | C9 | 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
GND c8 c8 c8 C8

DICOM1 < [ @ [c7 —GND @ o7 Je— GND @ 18 Marche « RUN »

DI5 [ce | [ce | = [co | 19 Alarme

Di4 [ce] [cs] [cs e

DI3 [cafica | c4 | L4 |

DI2 [cs] [c2] [c3 ] =

DIl Cc2 Cc2 C2 C2 [¢— DO
2y MO RO 5T @

AO1-GND |B10] |B10| | B10| | B10]
L AOL (o] [eo = | [B2] B9 |

+24V 188 | B8 [||HO | B8 | | B8

AIN2 + [e7] [B7 ] ﬂ 67 | A )| B

AIN2 - [ee] [Ee] 66 | E3
| GND ® 185 ] |85 ] | B5 | | B5 |

24y iz e [RE e =3 4]

AINL + (B3] [B3] = > 53|

AINL - |2} 82 | | B2 | |62
| GND © (1] |61 | 1] [ 1]

GND - |AL0] | AL0| |AL0) [AL0]

NC 2 A9 A9 A9 A9

No2 Dy-e [as] [a] E@ [Rs | o1

COM 2 | A7 | [ A7 | &:I | A7 [€— +24V
| +24v [A6] [a6] 76 ] [ 26 |

GND -® (a5 ] [ As ] = =

NC1 Ad | | A4 Ad A

noi Hy-e [a] Fact E@ > o

CoM 1 [ A2 ]| A2 | 22 M | A2 [ +24V

+24V Al Al Al Al

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine 2l

3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999.99 [bar]

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 2-10V7 OFF

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression différentielle Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée

3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée

3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée

3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Vitesse (fonct. non régulé)

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 0.00 [bar]
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Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire):

ou ou
Bornes Dans le¥ . Nr. Fonction
PumpDrive 2 variateur Ranslalnolie Dansiautomate 26 Déverrouillage partie puissance
27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)

DI-EN C10| [c10 C10 C10 [¢=—DO P n S 1)
| 2av ool Mool E: f_—| = 21 Autorisation de fonctlonnemer\t sys-te,me pér DI1
GND -@® el [cal cs | cs | 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
DICOM1 c7 Cc7 :I @ C7 —GND @ C7 |[€—GND @ 28 Marche « RUN »

DI5 ce | [ce [ C6 29 Alarme

DI4 cs | [cs C5 C5

DI3 cal|ca c4 c4

DI2 c3 | [c3 C3 C3

DIl c2 | [c2 C2 C2 [¢—DO
oy SR @) 2G| B @

AO1-GND B10 | |B10 B10 B10
LAO1 B9 | | B9 B9 B9

+24V B8 B8 Bg [—¢— B8

AIN2 + B7 | | B7 B7 [——— @ B7

AIN2 - B6 | | B6 B6 B6
| GND @ B5 | [ BS B5 3—4— B5

+24V B4 | [ B4 B4 B4

AIN1 + B3 | | B3 B3 B3

AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2
| GND -@® BL | [ BL B1 B1

GND @ A10] |A10 AL0 A10

NC 2 A9 | [ A9 A9 A9

NO 2 L—‘—o A8 | [ A8 A8 E‘ A8 = DI

COM 2 A7 | [ A7 A7 | A7 |a— +24V
| +24V A6 | [ A6 A6 A6

GND -® A5 | [ AS A5 A5

NC1 Ad Ad Ad Ad

NO 1 —o | A3 | A3 A3 A3 > DI

COM 1 A2 | | A2 A2 u A2 |a— +24V

+24V AL | [ AL Al AL

N N 2 Z 2
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine J
3.7.1 Réle dans systéme MPO Maitre Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement

(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
3) Dans chaque variateur, le signal 4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) est sur “ON”
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6.1.8 (Maitre/Maitre auxiliaire) Régulation de pression différentielle par 2 capteurs 4-20 mA

Deux pompe simple (2x100%): La demande est une pression différentielle constant de 4 bar. Les capteurs de pression différentielle 4-20
mA utilisés ont une plage de mesure de 0...6 bar. lls sont raccordés a I’entrée analogique 2 de leur variateur respectifs puis recopiés sur
I’entrée analogique 1 de I'autre variateur. Chaque variateur a donc la mesure de chaque capteurs de pression différentielle. Le Maitre
régule en considérant le « Max » des deux valeurs lues (une pompe qui tourne a une pression différentielle plus importante que la
pompe a l'arrét). Le Maitre auxiliaire peut gérer le systeme lorsque le maitre tombe en panne. En raccordant un capteur 4-20 mA en
paralléle des deux variateurs, le signal 4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) de I'entrée analo-
gique 2 de chaque variateur est sur “oN"?. La consigne est entrée par |'afficheur. La permutation des pompes s’effectue automatique-
ment aprés 24h de fonctionnement continues.

Astuce :

Pour le cablage, prévoir des cosses
doubles. Une bornes accepte un conduc-
teur de section < 0.75mm?2

AP

Variateur 1 Variateur 2
(Maitre) (Maitre auxiliaire)

Configuration du variateur 1 (Maitre):

ou
"‘ Nr. Fonction
Seltnizt Dans le PERS affeie 16 Déverrouillage partie puissance
PumpDrive 2 variateur 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI17Y

DI-EN c10] [c1o0 C10
| +24V co | | co :I o) jl 2A Capteur pompe 1 : Capteur pression différentielle 4-20 mA
GND ® c8 || c8 :I @ cs @ 2B Recopie capteur pompe 2 : Capteur pression différentielle 4-20 mA
DiCOM1 LCc7{icr | C7 ——GND 18 Marche « RUN »

DI5 c6 | [co C6

D4 _E _E _E 19 Alarme

DI3 c4||ca c4 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI2 |3 | <3| | C3 | pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
_?_;4\/ % %:l @ % @ — 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
AO1-GND B10| [B10 B10
LAOL | BO | | B9 | | BO |

+24V = IR B8 7 @

AIN2 + B7 B7 B7 'I( AP

AIN2 - B6 | [B6 - B6 &

| B6 | | BE | o | |-BS]

| GND @ 85 || [B5 % | [BS

+24V B4 | | B4 Zl © B4 ——— <

AINI + s (e || (9" | &2 4—4—

AIN1 - | B2 | B2 | ﬂ: T <+ Nr. Fonction
'8‘“‘8% ;'—110 5110 % 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NC 2 20 1 Ao A9 C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NO 2 L_‘ - [As] [ A8 A8 b Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
Com2 LAT | | AT | ﬂ:‘ pompes (bus KSB)
| +24V A6 | [A6 A6 -

GND ® s | (A5 s | 80 Module M12: PumpMeter

NC 1 A4 | [A4 A4 A _

NO 1 - | A3 | A3 A3 E‘ B -

COoM 1 : A2 | [A2 A2 m|

+24V Al Al Al

5 5 z z 7

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine L

3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999.99 [bar]

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A Désactivé PumpMeter Modbus

- . - 3

3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 2-10V7 OFF

3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Pression différentielle Sans fonction

3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 0.00 [bar] -

3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 6.00 [bar] -

- . - 3

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 2-10V¥ OFF

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 MAX (Al1, AI2) Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
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3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.74.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 0.00 [bar]

Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire):

ou
V- Nr. Fonction
Bome_s Da_ns le Dans armoire 26 Déverrouillage partie puissance
PumpDrive 2 variateur 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
N 21 Autorisation de fonctionnement systeme par D117
DI-EN Cl10f [C10 C10
| +24V E E:I Eﬁ 2A Recopie capteur pompe 1 : Capteur pression différentielle 4-20 mA
GND @ |c8 ] [C8 | 1 C8 | 2B Capteur pompe 2 : Capteur pression différentielle 4-20 mA
bicomi L7 ij @ | C7I——GND @ 28 Marche « RUN »
DI5 [ce] [ce] =
D4 [cs] [c5] = 29 Alarme
DI3 [ cal |cal | ca | 5 Céble pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
Di2 [c3jcs] 1 C3 | pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
?_;4\/ % %:l @ % @ — 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
horenp  [eio] [bio En
LAOL | B9 § |89 ] |59
+24V 85 | 58 ||[0]6 B8
AIN2 + 7] [&7] 57 ] 87
AIN2 - (e [eo|L] |5 | [B8]
L GND -® [E5] [Bs | —5 | [B5]
+24V B4 | | B4 Zl © B4 |
AINL + Moo [eo]| (9% | B— <@
AINL - 1821182 A e
| GND -® (81|81 | B1
GND @ |At0] [AL0] [AL0] Nr. Fonction
NC 2 e % % % § 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
28,& 2 malrsa 7] C Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi pompes
20V 76| [a6] a1 (bus ksB)
GND -® | A5 | [AS | | AS | D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NC 1 A4 A4 A4 -
NO1 E E E E é 81 Module M12: PumpMeter
coMm 1 (o] [ae] A2 1 2 -
+24V AL [AL AL B -
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine %
3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] 999.99 [bar]
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A Désactivé PumpMeter Modbus
3.8.1.1 Signal entrée analogique 1 2-10V° OFF
3.8.1.2 Fonction entrée analogique 1 Pression différentielle Sans fonction
3.8.1.3 Echelle basse entrée ana. 1 0.00 [bar] -
3.8.1.4 Echelle haute entrée ana. 1 6.00 [bar] -
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 2-10v7 OFF
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 MAX (Al1, Al2) Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée
3.7.1 Réle dans systéme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 0.00 [bar]
2017-01-04 2017-01-04 PDrv2_Application_Guide_rev_1 5 0 (FR) Page 97 of 134




ksB b.

Guide Applications PumpDrive 2

Version 1.5

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour l'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
3) Dans chaque variateur, le signal 4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) est sur “ON”
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6.1.9

(Maitre/Maitre auxiliaire) Régulation de température avec PumpMeter additionnels

Pompe double Etaline Z (2x100%) La demande est une température constante de 50°C. Le capteur de température 4-20 mA coté refou-
lement utilisé a une plage de mesure de 0...150°C. Il est raccordé a I’entrée analogique 2 de chacun des deux variateurs, cablage en paral-
lele. Le Maitre auxiliaire peut gérer le systéme lorsque le maitre tombe en panne. En raccordant un capteur 4-20 mA en parallele des
deux variateurs, le signal 4-20mA sera converti en signal 2-10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) de I'entrée analogique 2 du
Maitre est sur “ON”>. La consigne est entrée par I'afficheur. Les PumpMeter, avec leur plage de mesure de -1...10 bar, ne sont utilisés
que pour le fonctionnement optimal de leur PumpDrive respectif et ils n’entrent pas en compte dans la régulation de température. La
permutation des pompes s’effectue automatiquement apres 24h de fonctionnement continues.

Nr. Fonction
Configuration du variateur 1 (Maitre): 16 Déverrouillage partie puissance
ou ou 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
¥ | 11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI17Y
Bornes Dans le . - -
- X Dans armoire Dans automate 2 Retour capteur : température 4-20 mA
PumpDrive 2 variateur 18 Marche « RUN »
DI-EN c10] [cio C10 Cl0[<— DO 19 Alarme
| +24V [co| Ej Co j‘ [co| 4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
GND -@® |C8 | |C8] 1 C8 | 1 C8 | PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DICOM1 =2 ij @ C7 —GND @ [c7 [¢—ceno @ coudé)
DI5 [ce | [co| C6 [ C6 | A - — - -
DI4 [cs] [cs] o5 ] = 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI3 cal[cal [ [ ca| pompes (couleur: mauve, méle: coudé, male: coudé)
Di2 | C3 | | 3| | C3 | £<_ 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DIl c2 | [c2 c2 c2 Do
L +24V [c1] Ej @ c1 j‘@ = @
AO1-GND [B10] [B10] B10 [B10|
LAOL 1 BO | | B9 | BO | | B9 |
+24V EAEA(lLE B8 B8 |
AIN2 + 187 | [ B7 | B7 T | B7 |
AIN2 - | B6 | | BG | | B6 | | B6 |
| GND @ | BS | | BS | | BS | [ | BS |
+24V |Baf|B4llMZ | B4 | L> | B4 |
AINL + B3] [B3] B3 > B3|
AIN1 - | B2 | B2 | | B2 | | B2 |
| GND @® [B1] [B1 B1 [B1]
NO 2 L_‘ —o [2sl [ g | A8 = DI 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
COM 2 (a7 | [A7] AT | [A7 le— +24v c Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
| +24V | A6 | | A6 | | A6 | | A6 | b Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
coe [l [ = pompes s )
NO 1 R —o [Az] [A3] e s > DI 80 Module M12: PumpMeter
com1 [ A2 | [Az] A2 n [ A2 le— +24v A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
+24V Al Al Al Al B -
S 5 a z 2
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.11.4.1 Température minimum 0.00 [°C] Pré paramétrée
3.11.4.2 Température maximum 150.00 [°C] 999,99 [°C]
3.11.4.3 Unité température °C Pré paramétrée
- p - 3 p —
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 2-10V¥ Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Température Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [°C] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 150.00 [°C] -
. , 4
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus usage local ) PumpMeter Modbus
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
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3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.74.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Température (chauffage) Pression de refoulement
1.3.2 Consigne boucle fermée 50.00 [°C] 0,00 [bar]
Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire) : Nr Fonction
ou ou
¥ — 26 Déverrouillage partie puissance
Bornels Da.ns le BEmRS Afnaie PENS ETEmEE 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou RierL)
PumpDrive 2 variateur 21 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1
2 Retour capteur : température 4-20 mA
DI-EN C10| [c10 C10 C10 [¢=— DO
24y o] [eo ] Ejl =2 28 Marche « RUN »
GND -@® [ce][cs] [ cs | [ cs | 29 Alarme
g:gOMl % %:I @ %_GND @ %« GND @ 4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du Pump-
DI2 o1 e = = Meter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, méle: coudé)
DI3 E E E E 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI2 lcal|c3] =1 =1 pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI1 C2 C2 C2 C2 [€¢— DO i . 4 . 4
24y = Ej @ Eﬁ @ = @ 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
AOL-GND |B10}] |B10] | B10| | B10|
LAOL [Bo ][9] 6o | 6o |
+24V | B8 ] |88 | B8 < 5 |
AIN2 + |87 ] | 67 | B7 ——+— @ | 87 |
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND-® E3 3 b — Ea
+24vy | B4 || B4 | B4 | | B4 |
AINL + [ B3] [e3] [ B3 | [ B3 |
AINL - | B2 || B2 | | B2 | | B2 |
LGND -® 1] B2 | 1] | 1]
GND - [a10] |At0] ﬂ@ [AL0] NF. Fonction
mgg ‘ - % % % %_’ oI 71 Module M12 : fonctionnemept double ou rj1u|ti pompes :
COM 2 (a7 [A7] &:‘ (AT Ja— +2av C Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi pompes
| +24v (A6 ] [A6] 76 ] (26 ] (bus KSB)
GND -® |LAS | [ AS | |LAS | |LAS | D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NC1 TN R X A2 81 Module M12: PumpMeter
NO 1 "_\*&& = (a1 o adule M12: PumpMete .
COM 1 A2 | [A2 ] i:l [ A2 |e— +24v A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
+24V Al | | AL Al ALl B -
< N 7 , . 2,
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 6.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.11.4.1 Température minimum 0.00 [°C] Pré paramétrée
3.11.4.2 Température maximum 150.00 [°C] 999,99 [°C]
3.11.4.3 Unité température °C Pré paramétrée
. , A 3 . .
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 2-10V¥ Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Température Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [°C] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 150.00 [°C] -
. . 4
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus usage local ) PumpMeter Modbus
. . . . . 1 . . .
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Température (chauffage) Pression de refoulement
1.3.2 Consigne boucle fermée 50.00 [°C] 0,00 [bar]

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.

3) Dans chaque variateur, le signal 4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) est sur “ON”
4) Lorsque un PumpMeter n’est pas utilisé pour la régulation, alors la fonction du Module M12 femelle A (paramétre 3-8-4-1) doit étre
positionnée sur « PumpMeter Modbus usage local ».
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6.1.10

La demande est de maintenir un niveau constant dans une cuve contenant les pompes. Le capteur de niveau 4-20 mA utilisé a une plage
de mesure de 0...3m. Il est raccordé a I'entrée analogique 2 de chacun des deux variateurs, cdblage en paralléle. Le Maitre auxiliaire peut
gérer le systeme lorsque le maitre tombe en panne. En raccordant un capteur 4-20 mA en parallele des deux variateurs, le signal
4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) de I'entrée analogique 2 du Maitre est sur “ON"?). La
consigne est entrée par I'afficheur. La permutation des pompes s’effectue automatiquement apres 24h de fonctionnement continues et
fonction dégommage activée. Ajouter un flotteur pour I’arrét des pompes (niveau bas).

(Maitre/Maitre auxiliaire) Régulation de niveau constant

Variateur 2
(Maitre auxiliaire)

Variateur 1
(Maitre)

Configuration du variateur 1 (Maitre):

ou ou Nr. Fonction
B D | ‘ | 16 Déverrouillage partie puissance
orngs a.ns e PES Ermafia Dans automate 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur 11 Autorisation de fonctionnement systéme par pI17?
DI-EN c10] [cio c10 C10l€— DO 2 Retour capteur: Capteur de niveau 4-20 mA
iézzlv co | [co 1 Eﬁ Co 18 Marche « RUN »
FEnD @ cellcel— @ [cs | @ cs @ 19 Alarme
B:gOMl % % %_GND %« GND 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI4 cs 1 cs ] cs | s | pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI3 cal[ca [c4] ] 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI2 c3 ] [c3 =2 Cc3
DIl C2 C2 C2 C2 [¢— DO
| +24V c1] [ct 1 @ Ej‘® C1 @
AO1-GND B10 B10 & B10
| AO1 B9 B9 189 | B9
+24V B8 B8 B_S B8
AIN2 + B7 B7 i N B7
AIN2 - B6 | | B6 [ B6 [ B6
| GND -@® B5 | [ BS [ B5 | B5
+24V B4 B4 | B4 | — B4
AIN1 + B3 | [ B3 B3| L—» B3
AIN1 - B2 B2 i B2
| GND -@® B1 | | BL | B1 | B1 "
GND @ AL0] [Al0 A0 AL0 NI Eonction
NC 2 2o | A9 | 2o | A9 | 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NO 2 R —® (A8 || A8 (8 | A8 =¥ DI C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
COM 2 LA7 | [ A7 | &:‘ LA7 €= +24V Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
| +24V A6 | [A6 A6 A6 D
oND-® ralva e as ] pompes (bus KSB)
NC 1 A4 | [A4 A4 | A 80 Module M12: PumpMeter
NO 1 L_‘—O A3 A3 &E‘ A3 =¥ DI -
COM 1 A2 | | A2 i:l A2 g— +24V B K
+24V Al Al Al Al
\ N - Py . 2]
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.5.1 Niveau minimum 0.00 [m] Pré paramétrée
3.11.5.2 Niveau maximum 3.00 [m] 100,00 [m]
3.11.5.3 Unité niveau m Pré paramétrée
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Désactivé
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 0
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Niveau Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [m] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 3.00 [m] -
3.6.1 Type de régulation Niveau coOté refoulement Vitesse (fonct. non régulé)
1.3.2 Consigne boucle fermée 2.00 [m] 0,00 [bar]
. , . . . 1 - - -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
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3.9.2.1 Fonction dégommage Dégommage périodique Désactivé
3.9.2.2 Durée d’arrét avant dégommage 24h Pré paramétrée
3.9.24 Durée fonction dégommage 50s Pré paramétrée
3.9.2.5 Vitesse de rot. en dégommage 2900 t/min 500 [t/min]
Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire):
Nr. Fonction
ou ou 26 Déverrouillage partie puissance
Bornes Dans |ef . 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur Dans armoire Dans automate 21 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1”
2 Retour capteur: Capteur de niveau 4-20 mA
DI-EN [C10 |C10] |C10} | C10]4=DO 28 Marche « RUN
| 2av ] [eo @) fe— co| = A
GND -® cs | [cs cs c8 arme
DICOM1 =2 ?:I [c7 —GND @ [C7 |e—cnD @ s Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI5 [ce | [ce] = = pompes (couleur: mauve, méle: coudé, male: coudé)
Di4 LCsgcs 1 CS | 1Cs | 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI3 [cal [ca] [ca] [ca
DI2 [cs] [c2] [c3 ] [c2]
DIl C2 C2 C2 C2 [¢—DO
ey @ E [T @
AOL-GND |B10} |B10| | B10| | B10]
LAOL [Eo] [Bof=7 | [B] E2
+24v 1esf 188 fll |0 | B8 [——<— | B8 ]
AIN2 + |87 ] [ 87| | B7 ——— @ | 87 |
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND -® [B5] [es] b — 5]
+24V 184§ 1 B4 IMZ | B | | B4 |
AINL + (B3] [B3] [ B3 | 53|
AINL - [e2] [[62] 52 ] 2]
L GND @ 1] [B1 [ B1 | [B1] Nr. Fonction
GND -@® |AL0] [AL0] |AL0] |AL0] 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
e _.: % % % é %_, o 3 Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
COM 2 LA7 | | A7 | &:‘ [ A7 |&— +2av pompes (bus KSB)
| +24V | A6 | | A6 | | A6 | | A6 | D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
ﬁg‘?@ % % % % 81 Module M12: PumpMeter
noi H-e [a] Fac] E@ s> o AL
COM 1 (A2 ] [A2] ij [ A2 |e— +2av B -
+24V Al Al Al Al
< N . 7 . 2,
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.5.1 Niveau minimum 0.00 [m] Pré paramétrée
3.11.5.2 Niveau maximum 3.00[m] 100,00 [m]
3.11.5.3 Unité niveau m Pré paramétrée
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Niveau Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [m] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 3.00 [m] -
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Désactivé
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 0
3.6.1 Type de régulation Niveau coté refoulement Vitesse (fonct. non régulé)
1.3.2 Consigne boucle fermée 2.00 [m] 0,00 [bar]
N . 7 o N 1 . , -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.9.2.1 Fonction dégommage Dégommage périodique Désactivé
3.9.2.2 Durée d’arrét avant dégommage 24h Pré paramétrée
3.9.2.4 Durée fonction dégommage 50s Pré paramétrée
3.9.2.5 Vitesse de rot. en dégommage 2900 t/min 500 [t/min]

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
3) Dans chaque variateur, le signal 4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) est sur “ON”.
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6.1.11 (Maitre/Maitre auxiliaire) Régulation de température 0-10V avec PumpMeter additionnels

2 Pompe simple (2x100%) La demande est une température constante de 50°C. Le capteur de température 0-10 V coté refoulement utili-
sé a une plage de mesure de 0...150°C. Il est raccordé a I’entrée analogique 2 de chacun des deux variateurs, cablage en paralléle. Le
Maitre auxiliaire peut gérer le systéme lorsque le maitre tombe en panne. La consigne est entrée par I'afficheur. Les PumpMeter, avec
leur plage de mesure de -1...10 bar, ne sont utilisés que pour le fonctionnement optimal de leur PumpDrive respectif et ils n’entrent pas
en compte dans la régulation de température. La permutation des pompes s’effectue automatiquement aprés 24h de fonctionnement
continu.

— &
Variateur 1 Variateur 2 7/ 7 Maitre TAY
(Maitre) (Maitre auxiliaire) (auxiliaire <

Configuration du variateur 1 (Maitre):

ou ou Nr. Fonction
Bornes Dans |ev ] 16 Dievlerrouullage partie pullssance
. . Dans armoire Dans automate 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur — - © T
11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1
DI-EN C10| |C10 C10 C10 [¢—DO 2 Retour capteur : température 0-10 V
ey (o] S0 G ® | & 18 Marche « RUN »
GND c8 c8 c8 c8
DICOML1 =1 [ @ C7 —GND @ 7 le—cnp @ 19 Alarme _ i _
DIS cs 1 [Co | Co | o | 4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
Dl4 cs | [cs C5 C5 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DI3 cagcal 1 c4 | | C4 | coudé)
DI2 c3| [c3 c3 c3 = " —— - -
DIt =3 F:l =3 o7 le— Do 5 Cable pré confectionné pourhfonctlonrnemAent doublle ou multi
| +24V cil] [c1 C1 j‘ C1 pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
AO1-GND B10| [B10 B10 B10 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
LAO1 B9 | | B9 = B9 B9
+24V B8 B8 o B8 B8
AIN2 + B7 | | B7 B7 T B7
AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6
GND -@® B5 | [ B5 B5 rd B5
+24V B4 | [ B4 g B4 B4
AIN1 + B3 || [ B3 B3 | B3
AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2
GND @ B1 | | BL B1 B1
GND ® A10] [AlL0 AL0 AL0 Nr. Fonction
mgg _.: % % % é %_» o 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
COM 2 wsallvsa 52 A7 le— +20v C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
| +24V 26 1 [A6 | 26 | :I 6 | b Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
GND @ A5 | [ A5 A5 A5 pompes (bus KSB)
NC1 Ad Ad Ad Ad -
Easll i Wass Easl Eandl 80 Module M12: PumpMeter
L_‘ - :(éﬂ > DI
28,& 1 % % %:‘ %4_ 124V A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
+24V AL [AL AL AL B -
3 3 7 2 7
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.11.4.1 Température minimum 0.00 [°C] Pré paramétrée
3.11.4.2 Température maximum 150.00 [°C] 999,99 [°C]
3.11.4.3 Unité température °C Pré paramétrée
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 0-10V Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Température Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [°C] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 150.00 [°C] -
" P 3
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus usage local ) PumpMeter Modbus
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
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3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Température (chauffage) Pression de refoulement
1.3.2 Consigne boucle fermée 50.00 [°C] 0,00 [bar]
Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire) : NT Fonction
ou ou " - —
V — — 26 Déverrouillage partie puissance
Bornes Dans le . o ses digi i
- ! Dans armoire Dans automate 27 Refert?nctle pour les er?trees digitales (:rout ou R|erL)
PumpDrive 2 variateur 21 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1
2 Retour capteur : température 0-10 V
DI-EN C10| [c10 C10 C10 [¢—DO
| c2av =i Eﬁl =3 28 Marche « RUN »
GND -® cs | [cs [cs] [ 29 Alarme
DICOM1 1 C7 | ij @ | C7 F— GND @ | C7 [¢—GND @ 4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du Pump-
DIS | C611C6| 1 C6 | | C6 | Meter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male: coudé)
Di4 1G5 §[CS | 1 CS | 1 C5 | A " — - -
DI3 | [ca [ca] ca 5 Céble pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI2 c3||c3 1 C3 | C3 pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI1 C2 C2 C2 C2 [€¢— DO H inai 4 i &
24y rou Tj @ Ej‘ @ rou @ 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
AO1-GND B10| |B10 |B10] B10
LAO1 B9 | [ BY 1 B9 | B9
+24V B8 B8 | B8 [——<— B8
AIN2 + B7 | [ B7 | B7 —— @ B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND -@® B5 | [ B5 E3—<— B5
+24V B4 | [B4 [ B4 ] B4
AIN1 + B3 B3 B_3 B3
AIN1 - B2 B2 i B2
| GND @ B1 Bl | B1 | Bl Nr. Fonction
GND |A10} | ALO | |AL0} | AL0 | 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NC 2 A9 | [ A9 A9 é A9 — - -
NG 2 — gl s s | As = DI C Module M12 femelle D : Cable pour systéeme double ou multi pompes
COM 2 A7 | [A7 A7 | A7 le— +24V (bus KSB)
| 424V A6 | [ A6 Ej A6 D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
ﬁng-@ | AS | [ AS | | AS | | AS | 81 Module M12: PumpMeter
Ad Ad Ad Ad N N
NO 1 — (2l [ E é M3 = oI A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
COM 1 : a2 | [Az ij A2 = +24V B -
+24V Al Al Al Al
\ \ Py , . 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum 0.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.11.4.1 Température minimum 0.00 [°C] Pré paramétrée
3.11.4.2 Température maximum 150.00 [°C] 999,99 [°C]
3.11.4.3 Unité température °C Pré paramétrée
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 0-10V Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Température Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [°C] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 150.00 [°C] -
. . 3
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus usage local ) PumpMeter Modbus
. . . . . 1 . . .
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Température (chauffage) Pression de refoulement
1.3.2 Consigne boucle fermée 50.00 [°C] 0,00 [bar]

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
3) Lorsque un PumpMeter n’est pas utilisé pour la régulation, alors la fonction du Module M12 femelle A (parameétre 3-8-4-1) doit étre
positionnée sur « PumpMeter Modbus usage local »
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6.1.12 (maitre/maitre auxiliaire) Régulation de vitesse, valeur de consigne par signal externe 4-20 mA

Pompe double Etaline Z (2x100%) : Une consigne de vitesse est envoyée a un variateur par signal externe 4-20 mA sur I'entrée analogique
2. Une recopie du signal sur le second variateur est réalisée en 2-10V via 'activation de la résistance de 500 Ohm. La vitesse varie de
1500 a 2950tr/min en fonction du signal 4-20mA de I'automate client.

Information : La consigne de vitesse ne pourra pas étre inférieure a la vitesse mini de la pompe.

®

10 mA

2250 1/min
Variateur 1 Variateur 2
Configuration du variateur 1:
Nr. Fonction
ou ou 16 Déverrouillage partie puissance
RGeS Dans Iev w . 17 Refergncg pour les ethrees digitales (\Tout ou Rler;))
R ) Dans armoire Dans automate 11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1
PumpDrive 2 variateur - o
2 Consigne (boucle ouverte): signal externe 4-20 mA

DI-EN c10] [c10 C10 C10[€—DO 18 Marche « RUN »
| +24V co | [co 1 C9 ﬁ = 19 Alarme

GND -@® cs|[cs c8 c8 A - " ” - "
DICOML r=a Fj @ & GND @ ete— oD @ s Cable pré confectionné pourAfonctlomlwemeAnt doublte ou multi
DIS ool Mol ol 3 pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI4 c5][cs C5 E 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI3 callca c4 [ ca

DI2 C3 [e] C3 | C3 |

DI1 c2 | [c2 C2 C2 |¢— DO
| +24V ci]| [ct 1 @ [ ﬁ@ [c1] @

AO1-GND B10| |B10 B10 1810]
L AO1 B | [Bo B9 [ B9 |

+24V B8 B8 B8 | B8 | ~

AIN2 + B7 | [ B7 B7 1 B7 | il’ ‘I¢ 4..20mA

AIN2 - | B6 | | B6 | | B6 | | B r9-5+—{(GND)
| GND @ B5 | [ B5 B5 [ B5 | -

+24V B4 B4 B4 B4 i Eonction

AINT + B3| B3| B3 | B3 | 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
AIN1 - B2 B2 B2 E |\ ,' C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
| GND -® | BL] [B1 | B1 | | B1 | b Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
GND @ A10] [Al0 AL0 [A10] pompes (bus KSB)

NC 2 A9 | [[A9 A9 A9

NO 2 L_‘ —o [2sl As] o] s = DI 80 Module M12: PumpMeter

COM 2 a7 | [a7 AL (AT |e— +2av A -
| +24V A6 | [A6 A6 [ A6 | B R

GND ® As | [as AS [ AS |

NC1 A4 Ad Ad | A4 |

NO 1 L_‘ - [a3] [as A3 [ A3 DI

COM 1 A2 A2 A2 :| | A2 |€— +24V

+24V AL [AL AL AL

5 5 7 z 7

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]

3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 1500 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée

3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 1

3.74.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Désactivé

3.7.4.2 Durée de fonct. avant permutation 24 [h] 24 [h]

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 2-10V Désactivé

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Val. consigne/commande AUTO Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 1500 [1/min] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 2950 [1/min] -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation : Pré paramétrée
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Configuration du variateur 2:

Nr. Fonction
ou ou 26 Déverrouillage partie puissance
Bornes Dans |ef \‘_ . 37 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 VEIEREuT Dans armoire Dans automate 21 Autorisation de fonctionnement systéme par DI17
2 Consigne (boucle ouverte): signal externe 4-20 mA
DI-EN [c10} | 104 | C10} [C10/4=DO 28 Marche « RUN »
| +24V co | [co 1 c9 j‘ €9 29 Alarme
GND ® | C8 | i:[ @ 1 C8 | | C8 | A ” — - -
DICOM1 ra B 7 —GND @ 7 le— GND @ 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI5 C6 C6 C6 C6 pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
Di4 1 C51]C5 | 1 C5 | 1 C5 | 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI3 cal[ca c4 C4
DI2 c3] [c3 c3 c3
DIl c2 | [c2 c2 C2 [¢—DO
| +24V ci] [ctL ] @ C1 j‘@ [ @
AO1-GND B10] [B10 B10 B10
L AO1 B9 | [ B9 B9 B9
+24V B8 | [ B8 B8 B8
AIN2 + B7 | [B7 B7 B7 —— @
AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6 ——€—
| GND @ B5 | [B5 B5 B5
+24v | B4 ) [B4] | B4 | B4 | Nr. Fonction
AIN1 + B3 B3 B3 B3 N - -
AINL - e Mol Mol 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
| GND ® Br | B 51 | B | ¢ Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
GND -@® A10] |A10 AL0 AL0 pompes (bus KSB)
NC 2 | A9 | | A9 | | A9 | | A9 | D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NO 2 @ [ AS]IAS L A8 |48 — DI 81 Module M12: PumpMeter
COM 2 A7 A7 A7 :I A7 _[€— +24V
| +24V 76 | [A6 A6 A6 A -
GND ® A5 | [ A5 AS A5 B -
NC 1 A4l [ A4 A4 A4
NO 1 R -0 [a3][A3 A3 A3 ¥ DI
CoM 1 A2 A2 A2 :| A2 |g— +24V
+24V AL | [AL AL AL
3 N 7 P 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 1500 [1/min] Pré paramétrée
3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 1
3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Désactivé
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permutation 24 [h] 24 [h]
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 2-10V Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Val. consigne/commande AUTO Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 1500 [1/min] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 2950 [1/min] -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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6.1.13

(maitre/maitre auxiliaire) Régulation de vitesse, valeur de consigne par signal externe 4-20 mA par pompe

Pompe double Etaline Z (2x100%) : Une consigne de vitesse est envoyée sur chaque variateur par signal externe 4-20 mA sur I'entrée
analogique 2. La vitesse varie de 1500 a 2950tr/min en fonction du signal 4-20mA de I'automate client.
Information : La consigne de vitesse ne pourra pas étre inférieure a la vitesse mini de la pompe.

10mA @ 10mA

-—
2250 1/min

2250 1/min
Variateur 1 Variateur 2
Configuration du variateur 1:
ou ou Nr. Fonction
Bornes Dans |ef . 16 Déverrouillage partie puissance
PumpDrive 2 variateur Dans armoire Dans automate 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
11 Autorisation de fonctionnement systéme par D117
_?_é"va % %:l %j‘ %« po is (’\I/Tnsiﬁne (:8:C|e ouverte): signal externe 4-20 mA
GND -® = i:l @ ol @ = @ arche « »
DICOM1 lc7] [c7l C7 —GND [ C7 [¢—GND 19 Alarme
DI5 | c6 | | cé| [ | C6 | 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
Di4 1 C5 ] 1C5 ] 1 CS | 1CS | pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI3 [ca] [} ca [ca | - — - ——
DI2 c3] [c3] =3 = 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI1 C2 C2 C2 C2 [¢—DO
G xS L o iz [ D R B s N ©
AO1-GND ﬁ & B10 &
LAO1 [Eo] [Bolr=x | [&] E2
+24v 1esf 188l |0 | B8 | HEEH
AIN2 + |87 [B7] B7 [ B7 {4 20mA
AIN2 - | B6 {186 | B6 | | B ———7—](GND)
LGND -® [Bs ] [6es] E 85 | —w
+24v |B4f|B4lMF | B4 | | B4 |
AIN1 + | B3 | B3] | B3 | | B3 | Nr. Fonction
éll’\:‘é-@ % % % % 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
"GND ® A0l [A0 AL0] AL0] C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NC 2 E E A9 E Module M12 femelle D : Cable pour systeme double ou multi
o2 Ly—e e [ae] [hs | @ (s |- o D | pompes (bus ksB)
COM 2 Larld AT &j AT o= +24V 80 Module M12: PumpMeter
| +24v (A6 ] [A6 ] A6 | 76 ]
GND -® [As] [As] = = A -
NC 1 Ad Ad A4 A4 B -
o SEE Eelo e
COM 1 i i A2 :I id— +24V
+24V Al Al Al Al
\ N 7 . . 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine J
3.2.21 Vitesse moteur minimum 1500 [1/min] Pré paramétrée
3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée
3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 1
3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Désactivé
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permutation 24 [h] 24 [h]
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Val. consigne/commande AUTO Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 1500 [1/min] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 2950 [1/min] -
N . 7 o N 1 , . ,
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
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Configuration du variateur 2:
Nr. Fonction
ou ou 26 Déverrouillage partie puissance
Bornes Dans |ef w I Dans automate 27 Référ?nc? pour les ethrées digitales (Tout ou Rier11))
PumpDrive 2 variateur 21 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1
2 Consigne (boucle ouverte): signal externe 4-20 mA

DI-EN [c10] [cio] c10 [c10[*— DO 28 Marche « RUN »
| +24V 1 CO | ﬂj 1 CO | i‘ 1 C9 | 29 Alarme

GND ® ca ] fcs @ c8 @ | c8 | @ p , — : -
DICOML o1 & —GND 7 le— cnD 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI5 cs | [Co | C6 I Co | pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI4 |c5 ) [ Cs | c5 | C5 | 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
DI3 pcal|cal 1 ca | Cc4 |

Di2 e |cs 13 | | C3 |

DI1 c2 | [c2 c2 C2 |[4— DO
| 2av SEO® T | @

AO1-GND [B10] [B10] B10 [B10]
FAOL | BO B9 | B9 | | B9 |

+24V 188 | [B8 ||| |O B8 [ B8 | ~

AIN2 + |87} | B7 ] |87 | | 87 —1—{4 20ma

AIN2 - 1 B6 || | B6 | B6 | B6 ——1—{ (GND)
| GND -® [B5] [B5 ] [ B5 | 185 | —wq)

+24V 184} |B4lIMB | B4 | B4 | Nr. Fonction

’:m?’ % % % % 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
| GND @ E 5] 5L E ¢ Module M12 femelle D : Cable pour systéeme double ou multi
GND @ [A10] [A10] AL0 [A10] pompes (bus KSB)

NC 2 | A9 | | A9 | A9 | A9 | D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
NO 2 i" L A8 ]| A8 | &@ | A8 = DI 81 Module M12: PumpMeter

COM 2 LA7 | [ A7 ] AT | | A7 [&— +24V
|24V [as ] [Ac] = 26 A -

GND -® [as ] [ s | [ 45 | A5 | B -

NC 1 A4 Ad A4 AL

NO1 L_‘—o 7] 23] —ASE A} o

COM1 i i A2 ] iq— +24V

+24V Al Al Al Al

\ \ Py , . 2

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.2.2.1 Vitesse moteur minimum 1500 [1/min] Pré paramétrée

3.2.2.2 Vitesse moteur maximum 2950 [1/min] Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Vitesse (fonct. non régulé) Pré paramétrée

3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 1

3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Désactivé

3.7.4.2 Durée de fonct. avant permutation 24 [h] 24 [h]

3.8.2.1 Signal entrée analogique 2 4-20 mA Désactivé

3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Val. consigne/commande AUTO Sans fonction

3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 1500 [1/min] -

3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 2950 [1/min] -

. . . . . 1 . . .
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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6.1.14 (Maitre/maitre auxiliaire/Esclave) Régulation de pression de refoulement par 2 capteurs 4-20mA connecté chacun & un mo-
dule M12 entrée A

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar en systeme 3 pompes autonomes. Deux capteurs de pression 4-20 mA
utilisés ont une plage de mesure de 0...6 bar et ils doivent étre positionné sur le collecteur commun coté refoulement. Ils sont raccordés
a I'entrée A du module M12 d’un variateur chacun grace a un connecteur M12 codage A (réf. 01523004). Un PumpDrive regoit le signal

d’un seul capteur. Les Maitre auxiliaire 1 et 2 peuvent gérer le systeme lorsque le maitre tombe en panne ou si I'un des capteurs tombe
en panne. La consigne est entrée par I'afficheur.

Dans ce cas, les Micro interrupteur sur Module M12 Variateur ne doivent pas étre modifiés.

Variateur 1 Variateur 2 Variateur 3
(Maitre) (Maitre auxiliaire) (Esclave)

Configuration du variateur 1 (Maitre):

ou ou Tg FDo,nctlon - : :
éverrouillage partie puissance
Bornes Dans le¥| [¥ . ¥ N T - -
- . Dans armoire Dans automate 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur 11 Autorisation de fonctionnement par D117

DI-EN c1o0] [c1o C10 Cio]*—bo 18 Marche « RUN »
| +24V co || co :I C9 j‘ Cc9 19 Alarme

GND «® | C8 | i:l @ 1 C8 | @ | C8 | @ 4 Retour capteur: Cables capteurs (connecteur ident’ 01523004)
B:EOMl % % %_GND %4_ GND 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
D4 cs 1[5 Cs | = pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)

DI3 c4l [ca c4 C4 6 Cable pré confectionné pour recopie signal PumpMeter (couleur:
DI2 |3 | <3| | C3 | 1 C3 | noir, femelle: coudé, male: coudé)

DI1 c2| [c2 c2 ﬁ C2 |[¢—DO " — " - ”
| w24V el el @ o1l @ ol @ 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
AO1-GND B10] [B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 B9 B9 Raccordement connecteur M12 male (vue extérieur)

+24V B8 | | B8 B8 B8 +24V

AIN2 + B7 | [B7 B7 B7

AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6 GND/
| GND -@® B5 | [B5 B5 B5 blindage

+24V B4 B4 B4 B4

AIN1 + B3 | [B3 B3 B3 Signal

AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2
| GND -@® B1 | [B1 B1 B1

GND @ A10] [A10 A10 AL0

NC 2 A9 || [ A9 A9 é A9 Nr. Fonction

NO 2 O | A8 ]| A8 | A8 | A8 = DI 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes

COM 2 A7l [A7 AT A7 |€— +24V - —

1424V A6 | 76 | W:‘ A6 | C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
GND @ A5 | | As A5 A5 D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
NC 1 sl [A4 A4 AL

: MaSH LS MaSl Mail pompes (bus KSB)

NO 1 -® | A3 A3 A3 @ ‘ A3 =¥ DI ‘ ;

coM 1 i Mo ] @ A2 e +24v @ 80 Module M12: PumpMeter : i _
+24V ALl [AL AL :l AL | A Module M12 femelle A: connexion capteur coté aspiration

B Module M12 femelle B: connexion capteur coté aspiration
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» Micro interrupteur sur Module M12 Variateur 1 :

| o | CURR-IN
| ~ | 485-TRM

|
Om

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine a2l

3.11.2.1 | Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétré

3.11.2.2 | Pression maximum 6.00 [bar] Pré paramétré

3.11.2.3 | Unité de pression bar Pré paramétré

3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A Pression de refoulement

3.8.4.2 Echelle basse M12 entrée A 0.00 [bar]

3.8.4.3 Echelle haute M12 entrée A 6.00 [bar]

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétré

3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Pré paramétrée se référer au chapitre 1
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 4,00 [bar]

Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire) : Nr. Fonction
ou ou 26 Déverrouillage partie puissance
Bornes Dans |ef 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 VETEET Dans armoire Dans automate 21 Autorisation de fonctionnement par DI17
28 Marche « RUN »
DI-EN |cl0] Lc10r— . jc10—+ ‘ |C10 4= DO ‘ 29 Alarme
424V 1 COf1Co @ 1C9 | @ 1 €9 | @ Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
GND -® [ca] [cs] @ﬂ @ | c8 @ 4 PumpMet dule M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DICOML 1 e 71— GND 7 Je— oo umpMeter au module (couleur: noir, femelle : droit, male:
DIS ce | [cs [ 6 coudé)
DI4 cs | |cs C5 cs 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI3 1 C4 4 |cal | C4 | | C4 | pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI2 c3 | [c3 C3 C3
DI1 c2 || [c2 c2 C2 [¢—DO
| +24V c1] [ctL 1 @ C1 i‘@ C1 @
AO1-GND B10| |B10 B10 B10
| AO1 B9 | [ B9 B9 B9
+24V B8 B8 B8 B8
AIN2 + B7 | [ B7 B7 B7
AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6
GND -@® B5 | [B5 B5 B5
+24V B4 | [ B4 B4 B4
AINL + B3| [B3 B3 B3
AIN1 - B2 | [B2 B2 B2
GND @ B1| |B1 B1 B1 Nr. Fonction
GND [A10] [AL0] LAL0. [AL0] 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NC 2 A9 || [ A9 A9 A9 - —
NO 2 R —e [2s] [As] Mg ] Mg 1= DI C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
COM 2 A7 | [ A7 A7 :I A7 |€— +24v D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
| +24V | AG | | A6 | | AG | | A6 | pompes (bus KSB)
ﬁgz@ % % % % 81 Module M12: PumpMeter
NO 1 R —o 73] A3 g | a3 > oI A Module M12 femelle A: connexion capteur coté aspiration
comM1 A2 | | A2 A2 :| A2 €= +24V B Module M12 femelle B: connexion capteur coté aspiration
+24V AL | [AL Al Al
z =
DR 4
X -
(n'd ]
wn
=2 ®
O <
¢ I
» Micro interrupteur sur Module M12 Variateur 2 : ‘. .’
N O
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Nr. Paramétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine 4
3.7.1 Réle dans systéme MPO Maitre Pré paramétré
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1

Astuce : Les parametres sont transférés du maitre vers tout les autres PumpDrive connectés. Ainsi, mettre sous tension un seul
PumpDrive (le Maitre) et entrée le paramétrage du variateur Maitre. Puis mettre sous tension les autres variateurs qui récupéreront le
paramétrage du variateur Maitre.

Configuration du variateur 3 (Esclave) :

ou ou
Bornes Dans le¥ . NS fonctions S
X . Dans armoire Dans automate 36 Déverrouillage partie puissance
PumpDrive 2 variateur — 0 -
37 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DI-EN cwo] [ciof— c10 il C10[¢— DO 31 Autorisation de fonctionnement par DI1”
-+-24V_® LCog1Coy 1 C9 | 1 C9 | 38 Marche « RUN »
GND cs| [cs c8 c8
DICOM1 ] o @ C7 —GND @ C7 |¢—GND @ 39 Alarme _ _ —
DI5 <o | [ | Co o | Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
Dl4 cs | [ c5 C5 C5 4 PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DI3 cajgcal 1 C4 | 1 c4 | coudé)
DI2 c3 C3 c3 C3 @ A p " p n -
DI1 i :l =3 &2 Je— 0o 5 Cable pré confectionné pourAfonctlonpemAent doubl,e ou multi
| +24V cil [ct C1 ﬁl C1L pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
AO1-GND B10| [B10 B10 B10
LAO1 B9 B9 B9 B9
+24V B8 | [ B8 B8 B8
AIN2 + B7 B7 B7 B7
AIN2 - B6 B6 B6 B6
| GND @ B5 | | BS B5 B5
+24V B4 | [ B4 B4 B4
AIN1 + B3 | [B3 B3 B3
AIN1 - B2 | [B2 B2 B2
| GND @ B1 | [B1 B1 B1
GND @® A10] [A10 A10 AL0 Nr. Fonction
NC 2 A9 | [ A9 A9 é A9 - - -
NG 2 e [As] s Fag] M6 DI 72 Module M12 .fonctlonnem.ent cfouble ou multl'po'mpes
coMm 2 ; : rxalrsa A7 ] = A7 le— +2av C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
| +24V A6 | | A6 A6 A6 D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
GND -® | A5 | [ AS | | AS | | AS | pompes (bus KSB)
NC 1 Ad | A4 A4 A4 -
NO 1 - [ ~ > DI 82 Module M12: PumpMeter : i _
COM 1 : 221 A2 A2 | :I [AZ le— +24v A Module M12 femelle A: connexion capteur coté aspiration
+24V Al Al Al Al B Module M12 femelle B: connexion capteur coté aspiration
z =
L X
X
Er [}
0
=2 ©
O <
> Micro interrupteur sur Module M12 Variateur 3 : ' Z L '
.
N O
3 S Z P .2
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.7.1 Role dans systeme MPO Esclave

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.

3) Sur les deux variateurs le signal 4-20mA est converti en un signal 2-10V lorsque le micro interrupteur sur Module M12 doit rester sur
« ON ».

4) Lorsque le signal capteur et recopié par le module M12, un seul micro-interrupteur CURR-IN doit rester sur « ON ». Le signal 4-20mA
est alors convertir en signal 2-10V.
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6.1.15 (Maitre/Maitre auxiliaire 1/Maitre auxiliaire 2) Régulation de pression différentielle par 3 PumpMeter (Modbus)

Trois pompes type Etaline (2x100%) : La demande est une pression constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en tant que capteur de
pression refoulement avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Un PumpMeter est branché chaque PumpDrive par liaison Modbus grace au
module M12. Le Maitre auxiliaire peut gérer le systéme lorsque le Maitre tombe en panne. Si le PumpMeter tombe en panne, le maitre
auxiliaire prend le relais et prend en charge la régulation grace a son PumpMeter. La consigne est entrée par I'afficheur. La permutation
des pompes s’effectue automatiquement aprées 24h de fonctionnement continues.
Attention : Le capteur refoulement du PumpMeter doit étre installé en aval du clapet !

PumpMeter doit étre paramétré en Modbus permanent (3-10-4) !

Variateur 1 Variateur 2 Variateur 3
(Maitre) (Maitre auxiliaire 1) (Maitre auxiliaire 2)

Configuration du variateur 1 (Maitre):

o . e

— éverrouillage partie puissance

Borne.es Da.ns le¥| [¥ PES Ermafia 4B\ BEIS AERER 17 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur 11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1”
18 Marche « RUN »
DI-EN c10] [c10 c10 C10[€¢— DO
| +24V co || co :I Cc9 j‘ C9 19 Alarme
GND @ cs || cs :l @ c8 @ c8 @ 4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
DICOM1 | C7 || C7 | | C7 — GND | C7 [¢—GND PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DIS c6 | [ce c6 C6 coudé)
Di4 C5 C5 C5 C5 ~ . n ” " -
DI3 cal [ca Ca | ca | 5 Céble pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI2 c3||c3 C3 C3 pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
Di1 1c24|c2} 1 C2 4 | C2 4= DO 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
oy o e I N B B - i [ () B ®) P
AO1-GND B10] [B10 B10 B10
LAO1 B9 | [B9 B9 B9
+24V B8 | [ B8 B8 B8
AIN2 + B7 | [B7 B7 B7
AIN2 - B6 | [B6 B6 B6
| GND @ B5 | [B5 B5 B5
+24V B4 B4 B4 B4
AINL + B3 | [ B3 B3 B3
AIN1 - B2 | [B2 B2 B2
| GND @ B1 | [ BL B1 B1 -
GND - A10] [A10 AL0 AL0 Nr. Fonction
NC 2 20 | A9 A9 A9 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NO 2 R —® | A8 | [A8 A8 A8 [ DI C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
Com2 LAT | A7 | &:‘ | A7 [ +24V Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
| +24V A6 AB A6 A6 D bus KSB
GND @ A5 | [A5 A5 A5 pompes (bus KSB)
NC1 A4l [ A4 A4 A4 80 Module M12: PumpMeter
NO 1 i —® [A3||A3 A3 A3 > DI A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
COoM 1 A2 | [A2 A2 ] A2 |e— +24V B "
+24V AL [AL AL AL
S S z z 7

Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.9.8.1 Estimation du débit Activé Pré paramétrée
3.5.2.1 Diam. tuyau au capteur asp. 40 [mm] Pré paramétrée
3.5.2.2 Diam. tuyau au capteur ref. 40 [mm] Pré paramétrée
3.5.2.3 Diff. de niveau des capteurs 1.00 [m] 0.34 [m]
3.5.2.4 Positionnement des capteurs A distance de la pompe A proximité de la pompe
3.84.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.13.5 PumpMeter Maitre/Esclave Esclave Pré paramétrée si pompe simple
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3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée
3.74.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée
3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire 1):

ou ou Nr. Fonction
¥ | ] 26 Déverrouillage partie puissance
Bornes Dans le X e T -
- X Dans armoire Dans automate 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur 21 Autorisation de fonctionnement systéme par D117
DI-EN c10] [c10 C10 C10J¢— DO 28 Marche « RUN »
| +24V co | [ co :I gjl C9 29 Alarme
GND @ | C8 | ﬂj @ 1 C8 | 1 C8 | 4 Retour capteur de secours: Cable pré confectionné pour le raccorde-
g:gOMl % % %_GND @ %« GND @ ment du PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit,
Dl4 cs5| [cs [cs | 5 male: coudé)
DI3 cal[ca [ C4| C4 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
B:i % % % %« 0o pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
L +24V [ct | &j @ Ei‘@ [c1] @
AO1-GND B10 B10 & B10
LAO1 B9 | | B9 1 B9 | B9
+24V B8 B8 ﬂ B8
AIN2 + B7 | [ B7 | 87 | B7
AIN2 - B6 | [ B6 [ B6 | B6
| GND @ B5 | [B5 [ B5 | B5
+24V B4 B4 | B4 | B4
AIN1 + B3 B3 1 B3 | B3
AIN1 - B2 B2 B_Z B2
| GND @ B1| [BL | B1 | B1 .
GND @ A10] [A10 [AL0] ALO Nr. Fonction
NC 2 A9 | | A9 | A9 | A9 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NG 2 i @ | A8 || A8 | &E‘ | A8 > DI C Module M12 femelle C : Cable pour systéme double ou multi
COM 2 A7 A7 A7 :| A7 |€— +24V
Lol (Al RV RaYi pompes (bus KSB)
| +24V A6 | [[A6 A6 A6 - - -
GND ® a5 | 25| A5 | A5 | b Module M12 femelle D : Cable pour systeme double ou multi
NC 1 g | [A4 (A4 | A pompes (bus KSB)
NO 1 E" [a3] [a3] &:(éj [ > oi 81 Module M12: PumpMeter
COM 1 [ A2 ] [A2] ij [ A2 |e— +24v A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
+24V Al Al Al Al B
\ N 2 z . 2]

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )

3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.9.8.1 Estimation du débit Activé Pré paramétrée

3.5.2.1 Diam. tuyau au capteur asp. 40 [mm] Pré paramétrée

3.5.2.2 Diam. tuyau au capteur ref. 40 [mm] Pré paramétrée

3.5.2.3 Diff. de niveau des capteurs 1.00 [m] 0.34 [m]

3.5.24 Positionnement des capteurs A distance de la pompe A proximité de la pompe

3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée

3.13.5 PumpMeter Maitre/Esclave Esclave Pré paramétrée si pompe simple

. . . R . 1 . , -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Esclave

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée

3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée

3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe
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Configuration du

variateur 3 (Maitre auxiliaire 2):

Nr. Fonction
ou ou 36 Déverrouillage partie puissance
Bornes Dans Ie' ] 37 Référence pour les entrées digitales (‘Tout ou RIeI’L)
K . Dans armoire Dans automate 31 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1
PumpDrive 2 variateur
38 Marche « RUN »
DI-EN c1of |c1o0 C10 il C10 [¢— DO 39 Alarme
-g-zl\jl[\)/_@ 1 CO | ﬂj 1 C9 | 1 CO | 4 Retour capteur de secours: Cable pré confectionné pour le raccorde-
cs| [cs c8 c8 L o

DICOM E E:l @ & 1— GND @ E‘_ GND @ m?nt‘ du Pu[mpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit,
DI5 [cs] [cs] 6 | [cs male: coudé)

DI4 |c5 ] | C5| c5 [cs] 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI3 | Cal|Ca] | C4 | | C4 | pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)

bi2 MScH N L C3 | 1€ | @ 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné

Di1 [c2] &j@ c2 ﬁl@ [ C2 [«—Do
24V CcLj|cly | CL | C1 ]

AO1-GND |B1O| |B10] B10 |B10]
LAOL | B9 | B9 1 B9 | | B9 |

+24v | B8 {188 | B8 | | B8 |

AIN2 + LB [B7 | B7 | | B7 ]

AIN2 - | B6 | | BG | | B6 | | B6 |

GND -® | B5 | |85 | | B5 | | B85 |

+24V i i B4 i

AIN1 + 1 B3 || [ B3| B3 | B3 |

AINL - 182 {182 1 B2 | 1 B2 :

GND -@® [B1] [B1] B1 [BL | Nr. Fonction

GND @ |AL0] [Al0] A10 [A10] 72 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes

NC 2 A9 | | A9 | | A9 | | A9 | C Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
NO 2 O [A8] A8 | A8 | | A8 = DI pompes (bus KSB)

COoM 2 A7 | | A7 | A7 ] | A7 |&— +24v —— —
| +24V (26| [26] A6 | (26 | D Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
GND -@® [A5 ] [A5 ] A5 A5 | 82 Module M12: PumpMeter

NC1 A4 ] [ A4 | A4 | | A4 | Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
NO 1 —® [A3][A3] A3 | A3 | DI B N

CoM1 | A2 | | A2 | A2 :| | A2 [a— +24V

+24V Al Al Al Al

5 S Z z 7

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ’

3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.9.8.1 Estimation du débit Activé Pré paramétrée

3.5.2.1 Diam. tuyau au capteur asp. 40 [mm] Pré paramétrée

3.5.2.2 Diam. tuyau au capteur ref. 40 [mm] Pré paramétrée

3.5.2.3 Diff. de niveau des capteurs 1.00 [m] 0.34 [m]

3.5.24 Positionnement des capteurs A distance de la pompe A proximité de la pompe

3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée

3.13.5 PumpMeter Maitre/Esclave Esclave Pré paramétrée si pompe simple

N . . R N 1 , - -

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

3.7.1 Réle dans systeme MPO Maitre Esclave

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 1 Pré paramétrée

3.7.4.1 Permutation auto. des pompes Durée de fonct. Pré paramétrée

3.7.4.2 Durée de fonct. avant permut. 24 Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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6.1.16

(Esclave/Esclave) Régulation de pression différentielle par 2 PumpMeter (Modbus)

Deux pompes simples type Etaline (2x100%) : La demande est une pression différentielle constante de 4 bar. Le PumpMeter est utilisé en
tant que capteur de pression refoulement avec sa plage de mesure de -1...10 bar. Un PumpMeter est branché chaque PumpDrive par
liaison Modbus grace au module M12. La consigne est entrée par I'afficheur. Seule la régulation de pression différentielle est gérée par
PumpDrive. L’automate client gére la pompe a faire tournée, la permutation et le secours. En cas de défaut PumpMeter, le variateur
signal un défaut. L’automate peut décider de démarrer la pompe restante et arréter la premieére.

Variateur 1

(Esclave)

Variateur 2
(Esclave)

Configuration du variateur 1 (Esclave):

ou ou Nr. Fonction
Bornes Dans Iev Dans armoire Dans automate - Dt?;/ferroui||age p|artie pulissagcf- | i
PumpDrive 2 VEiERET 17 Ré ergnc&le pour les er?trees igitales (‘Tout ou Rlerz')
11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1
DI-EN ci10]| |c10 C10 C10 [¢— DO 18 Marche « RUN »
ey = [ @) [—1 = - o
cs | [c c8 C X - —

SII\(‘:DO-I\% =3 C—? @ &7 —GND @ c_§<— GND @ 4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordemen'E du
DIS ce | [Co | o | Co | PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
DI4 cs | [cs C5 C5 coudé)

DI3 c4] [ca c4 c4

DI2 c3| [c3 c3 C3

DI1 c2 | [c2 c2 C2 [4— DO
e e e 1@ e ® | @

AO1-GND B10| |B10 B10 B10
LAO1 B9 | [ B9 B9 B9

+24V B8 B8 B8 B8

AIN2 + B7 | [ B7 B7 B7

AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6
| GND @ B5 | [ B5 B5 B5

+24V B4 | [ B4 B4 B4

AIN1 + B3 | [ B3 B3 B3

AIN1 - B2 | [ B2 B2 B2
| GND -@ B1 | | BL B1 B1

GND @ A10] [A10 A10 A10 Nr. Fonction

mgg _.: % % % é %_» o 70C Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
COM 2 A7 A7 A7 :I A7 [€— +24V -
| +24V A6 | [A6 A6 A6 D -

GND ® | A5 | [ AS5 | | AS | | AS | 80 Module M12: PumpMeter

NC 1 A4 | [ A4 A4 A4 - -

NO 1 - 1= ye 5 DI A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
CoM 1 : a2 | [A2 A2 = A2 |€— +24V B -

+24V AL [AL AL AL

5 s 2 2 P

Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée

3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée

3.84.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ] Pré paramétrée

3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée

1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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Configuration du variateur 2 (Esclave):

ou ou Nr. Fonction
¥ ¥ n 26 Déverrouillage partie puissance
Borne.:s Da.ns le Dans armoire Dans automate 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
PumpDrive 2 variateur 21 Autorisation de fonctionnement systeme par D117
DI-EN c10] [c10 C10 C10l€— DO 28 Marche « RUN »
| +24V co || co :I c9 j‘ c9 29 Alarme
GND ® 1 c8 | ij @ | c8 | @ 1 c8 | @ 4 Retour capteur de secours: Cable pré confectionné pour le raccorde-
DICOM1 LCry|cC7 | C7 —GND | C7 14— GND ment du PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit,
DI5 c6 || [ce c6 3 sle: couds
DI4 cs | [cs C5 Cs méle: coudé)
DI3 ca[ca c4 c4
DI2 c3] [c3 c3 c3
DIl c2 | [c2 C2 C2 [¢—DO
e @ ® T @
AO1-GND B10] [B10 B10 B10
L AO1 B9 | [ B9 B9 B9
+24V B8 | [ B8 B8 B8
AIN2 + B7 | [B7 B7 B7
AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6
| GND @ B5 | [B5 B5 B5
+24V B4 | [B4 B4 B4
AIN1 + B3 B3 B3 B3
AIN1 - B2 || | B2 B2 B2 Nr. Fonction
| GND ® 1 B1]]BI| | Bl | | B | 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
GND @ A10] [A10 A10 A10 C
NC 2 A9 A9 A9 A9 -
NO 2 R* A8 A8 A8 E‘ A8 |—» DI D -
COM 2 A7 || | A7 A7 :I A7 |€— +24V 81 Module M12: PumpMeter
|24V | A6 | | A6 | L AE L A6 | Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
GND @ A5 | [[As A5 A5
NC 1 A | [A4 A4 AL B -
NO 1 R o [A3][A3 A3 A3 DI
CoM 1 A2 A2 A2 :| A2 |g— +24V
+24V AL | [AL Al AL
3 s P 7 7,
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine )
3.11.2.1 Pression minimum -1.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 Pression maximum 10.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 Unité pression bar Pré paramétrée
3.84.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus Pré paramétrée
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
3.6.1 Type de régulation Pression différentielle Pré paramétrée
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] Pré paramétrée en fonction de Q,H pompe

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée
pour I'autorisation de fonctionnement, le paramétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)
2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
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6.1.17

additionnels.

(Maitre/Maitre auxiliaire 1/Maitre auxiliaire 2) Régulation de pression de refoulement par capteur 4-20 mA avec PumpMeter

La demande est une pression de refoulement constante de 4 bar en systéme 3 pompes autonomes. Le capteur de pression 4-20 mA utili-
sé a une plage de mesure de 0...6 bar et il doit étre positionné sur le collecteur commun coté refoulement. Il est raccordé a I’entrée ana-
logique 2 de chacun des variateurs Maitre, Maitre auxiliaire 1 et Maitre auxiliaire 2, cablage en paralléle. Les Maitre auxiliaire 1let 2 peu-
vent gérer le systeme lorsque le maitre tombe en panne. En raccordant un capteur 4-20 mA en parallele des deux variateurs, le signal
4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) de I'entrée analogique 2 du Maitre seulement est sur
“ON"?), Chaque pompe utilise le PumpMeter en tant que capteur local -1...6 bar qui n’est pas utilisé pour la régulation. La consigne est
entrée par 'afficheur. La permutation des pompes s’effectue automatiquement apres 24h de fonctionnement continues.

Attention : Les PumpMeter doivent étre paramétré en Modbus permanent (3-10-4) !

Nr. Fonction
2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
coudé)
5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
6 Capteur PumpMeter coté aspiration
7 Capteur PumpMeter coté refoulement
A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
B -
C Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
. - - pompes (bus KSB) or résistance de terminaison de bus KSB
Variateur 1 Variateur 2 Variateur 3 D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
(Maitre) (Maitre auxiliaire 1) (Maitre auxiliaire 2) pompes (bus KSB) or résistance de terminaison de bus KSB
Configuration du variateur 1 (Maitre)::
Nr. Fonction
vq-u ou 16 Déverrouillage partie puissance
Bornes Dans le ) 4fé ses digi i
: . BrIS Afeiie BEE Al 17 Refergncg pour les en‘trees digitales (‘Tout ou Rlerz')
PumpDrive 2 variateur 11 Autorisation de fonctionnement systéme par DI1
SIEN o1 <o oM =10 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
| 24V ool ol | o | ﬁl o] 18 Marche « RUN »
GND @ cs| [cs ] @ cs8 @ [ @ 19 Alarme
DiCOM1 C7||cT C7 —GND C7 [—GND 4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
DI5 | C6 4 | C6] 1 C6 | 1 C6 | PumpMeter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
Dl4 cs5] [cs C5 C5 dé
DI3 ca| [ca ca ca coudé)
DI2 c3| [c3 C3 C3 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI1 c2| | c2 :I ( ) c2 ﬁ( ) C2 |[«—DO () pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
|24V LeLl Ly L el 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
AO1-GND B10| |B10 B10 B10
| AO1 B9 | | BY = B9 B9
+24V B8 B8 O B8 B8
AIN2 + B7 | | B7 B7 p B7
AIN2 - B6 | [B6 B6 B6
| GND @ B5 | [ B5 B5 B5
+24v B4 [B4 ]2 B4 — B4
| i o — —
AIN1 + B3 | [B3 B3 s B3
AIN1 - B2 | B2 B2 B2
| GND -@ B1 | | BL B1 B1
GND A10] [A10 A10 A10 Nr. Fonction
mgg _.: % % % é %_» o 70 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
COM 2 wsallvsa 7] A7 le— +20v C Module M12 femelle C : R?sistance de te:rminaison du bus KSP
| +24V A6 | [ A6 A6 A6 D Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
GND @ A5 | [ A5 A5 A5 pompes (bus KSB)
NC 1 ,{: A4 ]| A4 | A4 | é | A4 | 30 Module M12: PumpMeter
-o [n3] [As A3 ’ A3 % DI ‘ - -
28,\1 1 il T:‘ @ A2 Je— +24v @ A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
+24V AL | [AL Al AL B -
3 S 7 Z 2
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
3.11.2.1 | Pression minimum 0.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 | Pression maximum 6.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 | Unité pression bar Pré paramétrée
R ) N 3
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2-10V¥ OFF
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression de refoulement Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -
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3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -

3.84.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus usage local K PumpMeter Modbus
3.7.1 Role dans systeme MPO Maitre Pré paramétrée

3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1

3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Vitesse (fonct. non régulé)
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 4,00 [bar]

3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation” Pré paramétrée

Configuration du variateur 2 (Maitre auxiliaire 1) :

ou ou Nr. Fonction
Bornes Dans |e' . 26 Déverrouillage partie puissance
. . Dans armoire Dans automate vy PR -
PumpDrive 2 variateur 27 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
SIEN =51 [0 5 5e=55 21 Autorisation de fonctionnement systeme par D117
_+_2>4V o | Fj o] o | 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
GND @ [Cs | Kj @ =2 =2 28 Marche « RUN »
DICOM1 [c7] [<7] [C7 —GND @ [C7 le—ocnp @ 29 Alarme
DI5 | C6 § | C6 | 1 C6 | 1 C6 | 4 Retour capteur: Cable pré confectionné pour le raccordement du
D4 [cs] [cs ] == [cs ] dul leur: noir. femelle : droit. méle:
DI3 [ca] [ca] = [ca] Pump’Meter au module M12 (couleur: noir, femelle : droit, male:
Di2 [ca] [c3] =1 = coudg)
D1 | C2 | 2:' @ ﬁﬁl | C2 [4—DO 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
[t24V (el (Cl | CL] @ | CL] @ pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
AOL-GND |B10} |B10| | B10] | B10]
LAOL (oo ] [Bofr—my | [B9] 59|
+24V 1s8 ] 881 O | B8 | 86
AIN2 + B7 B7 B7 B7
AINZ - [oc] [ec] el ([ @) [
| GND -@® 185 ] |85 | | B5 -804 | B5 |
24V (el (B | {8 (= | [
AINL + [es] [s] [es] L—> | [&=]
AIN1 - 1282 | B2 |82
L GND ® 1B1] |81 | B1 | | B1 |
GND [AL0] LAL0] LAL0] [AL0] Nr. Fonction
NC 2 A9 A9 A9 A9
NO 2 L_‘ —o [as| [as| A | A8 —» DI 71 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
COM 2 E E E:I E<— +24V C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
| +24V | A6 | | A6 | | A6 | | A6 | Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
GND -@ A5 | [ A5 A5 A5 D
NC 1 [ha| [ [ha | (] pompes (bus KSB)
NO 1 R —o A3l [As] s ] A3 > DI 81 Module M12: PumpMeter
COM 1 A2 | [A2 ] i:l | A2 [€— +24V A Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
+24V Al Al Al Al B _
N N 7 , . 2,
Nr. Parameétre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine ]
3.11.2.1 | Pression minimum 0.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 | Pression maximum 6.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 | Unité pression bar Pré paramétrée
- p - 3
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2-10V7 OFF
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression de refoulement Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -
" 7 7
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus usage local ) PumpMeter Modbus
3.7.1 Réle dans systéme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1
3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Vitesse (fonct. non régulé)
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 4,00 [bar]
. , , . . 1 , - -
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée
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Configuration du variateur 3 (Maitre auxiliaire 2):

ou ou -
¥ u Nr. Function
Borne.s Da'ns le BEmS el BEis AUfEEE 36 Déverrouillage partie puissance
PumpDrive 2 variateur 37 Référence pour les entrées digitales (Tout ou Rien)
DIEN <ol o <o Ciole— oo 31 Autorisation de fonctionnement systeme par D117
| +24V co||co :I ) jl ) 2 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
GND @ cs||cs :I @ c8 @ c8 @ 38 Retour capteur: Capteur pression différentielle 4-20 mA
DICOML c7] [« C7 —GND C7 J4— GND 39 Marche « RUN »
DI5 ce || [ce c6 [
DI4 cs | [cs C5 Cs 4 Alarme
DI3 c4l|ca C4 [ 5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou multi
DI2 c3||c3 c3 c3 — pompes (couleur: mauve, male: coudé, male: coudé)
DI1 c2 | [c2 c2 c2 DO - — " ——
| 124V = Tj @ o @ o @ 7 Resistance de terminaison du bus KSB pré confectionné
AO1-GND B10] [B10 B10 B10
LAO1 B9 | [ B9 B9 B9
+24V B8 | [ B8 B8 [——— B8
AIN2 + B7 | [B7 B7 [——¢— @ B7
AIN2 - B6 | [ B6 B6 B6
| GND @ B5 | [B5 B5 3—4— B5
+24V B4 | [B4 B4 B4
AIN1 + B3 B3 B3 B3
AIN1 - B2 | [B2 B2 B2
| GND ® BL | [B1 Bl B1 .
GND @ A10] [A10 AL0 AL0 Nr. Fonction
NC 2 20 | [ Ao A9 A9 72 Module M12 : fonctionnement double ou multi pompes
NO 2 ; —® | A8 | [A8 A8 A8 = DI C Module M12 femelle C : Resistance de terminaison du bus KSB
COM 2 LA7 | [ A7 | &:‘ A7 = +24V Module M12 femelle D : Cable pour systéme double ou multi
| +24V A6 | | A6 A6 A6 D bus KSB
GND ® A5 | [2s A5 A5 pompes (bus KSB)
NC 1 Ad ] | A4 A4 A4 82 Module M12: PumpMeter
NO 1 R @ | A3[[A3] | A3 | | A3 DI Module M12 femelle A: Connexion PumpMeter (Modbus)
CoM 1 A2 A2 A2 :| A2 |g— +24V B N
+24V AL | [AL AL AL
3 N z P 2
Nr. Parametre Valeur a mettre Pré paramétrage d’usine l
3.11.2.1 | Pression minimum 0.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.2 | Pression maximum 6.00 [bar] Pré paramétrée
3.11.2.3 | Unité pression bar Pré paramétrée
- p - 3
3.8.2.1 Signal entrée analogique 2-10V¥ OFF
3.8.2.2 Fonction entrée analogique 2 Pression de refoulement Sans fonction
3.8.2.3 Echelle basse entrée ana. 2 0.00 [bar] -
3.8.2.4 Echelle haute entrée ana. 2 6.00 [bar] -
- P )
3.8.4.1 Fonction module M12 entrée A PumpMeter Modbus usage local ) PumpMeter Modbus
3.7.1 Réle dans systéme MPO Maitre Pré paramétrée
3.7.2 Nb max. de pompe en fonctnt 3 1
3.6.1 Type de régulation Pression de refoulement Vitesse (fonct. non régulé)
1.3.2 Consigne boucle fermée 4.00 [bar] 4,00 [bar]
3.8.6.1 Fonction entrée ToR 1 Démarrage installation ) Pré paramétrée

1) L’entrée DI 1 est paramétrée d’usine pour I'autorisation de fonctionnement. Lorsqu’une entrée Tout-ou-Rien (Digitale) est configurée

pour I'autorisation de fonctionnement, le parameétre ‘1-3-1 Installation marche/arrét’ bascule sur « sans fonction » automatiquement
(voir §7.2 Concept des points de commande dans le manuel d’utilisation)

2) Pré paramétrage pour une ensemble complet pompe, moteur, variateur.
3) Dans chaque variateur, le signal 4..20mA sera converti en signal 2..10V lorsque le micro interrupteur (DIPswicth) est sur “ON”

4) Si le PumpMeter n’est utilisé qu’en usage de mesure local connecté sur I'entrée A du module M12 (via Modbus) et pas pour la régula-

tion, la fonction de I’entrée A du module M12 (3-8-4-1) doit etre paramétrer sur PumpMeter Modbus usage local.
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7 Confection cables M12

7.1  Cable M12 pour bus pour raccordement du PumpMeter au module M12

» Cable pré confectionné :

Nr. Parametre Longueur Référence
4 Cable pré confectionné pour le raccordement du Pump- im 01533775
Meter au module M12 2m 01533776

couleur: noir 3m 01533777

femelle : droit 5m 01533778

male: coudé 10m 01670718

20m 01670719

»  Cable fait sur place pour raccordement du PumpMeter au module M12, Modbus blindé :

24V

=
\59)

o — = =YY === -
® | i _U;J ”\ _:
D+
| o I
| & D- |
| ¥24V |
Nr. Parameétre Longueur Référence
50 Connecteur EXT - PumpMeter
51 Connecteur A - module M12 PumpDrive
60 Cable pour le raccordement du PumpMeter au module im 01111184
M12, cable 2 x 2 x 0.22mm?, blindé, paires torsadée 5m 01304511
10m 01304512
20m 01304513
M Connecteur M12 femelle, 5 péles, codage A -
(blindé, type Binder 99 1436 814 05)
N Connecteur M12 male, 5 pdles, codage A 01523004
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7.2 Raccordement capteur au module M12

Pour confectionner un cable pour raccorder un capteur 2 ou 3 fils au module M12 du PumpDrive 2.
L'affectation de ce connecteur n’est pas en conformité avec la norme DIN mais pour cela il y a le capteur PumpMeter.

7.3  Alimenter le PumpDrive en 24V pour paramétrage en I’absence de 400V 3~

Pour effectuer le paramétrage d’un PumpDrive, il est possible d’alimenter le variateur via le module M12 en 24V.

+24'V

GND
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7.4 Cable M12 pour bus de communication inter-PumpDrive via leur module M12 respectif

»  Cable pré confectionné :

Nr. Parametre Longueur Référence
5 Cable pré confectionné pour fonctionnement double ou im 01533747
multi pompes 2m 01533748

= couleur: mauve 3m 01533749

= male: coudé 5m 01651182

*  male: coudé 10 m 01651183

20m 01651184

»  Cable fait sur place pour communication inter-PumpDrive via leur module M12 respectif :

Screen o

CAN L °
CAN H

CAN GND —,_

(B
s

Nr. Parameétre Longueur Référence
51 Connecteur D - module M12 PumpDrive 2 (variateur 1)
52 Connecteur C - module M12 PumpDrive 2 (variateur 2)

61 Cable pour le raccordement du PumpMeter au module im 01111184

M12, cable 2 x 2 x 0.22mm?, blindé, paires torsadée 5m 01304511

10m 01304512

20m 01304513

M, N Connecteur M12 male, 5 pbles, codage A 01523004
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7.5 Cable M12 pour la recopie du signal PumpMeter via leur module M12 (Cable Crosslink)

»  Cable pré confectionné :

Nr. Parametre Longueur Référence
6 Cable pré confectionné pour recopie signal PumpMeter im 01533769
= couleur: noir 2m 01533770

= femelle: coudé 3m 01533771

= male: coudé 5m 01533772

10m 01533773

20m 01533774

>  Cable fait sur place pour la recopie du signal PumpMeter via leur module M12 (Céble Crosslink) :

®
l_ 24V -
=1 &)
© ov 5 12345
° ) o 1 L
o o A AAALA
r1 bt L L L | Pty
(W) o N L R o Y __IQED_I
! N |
! 0+ |
ov (g2)
| 24V R
Nr. Parameétre Longueur Référence
51 Connecteur B - module M12 PumpDrive 2 (variateur 1)
52 Connecteur A - module M12 PumpDrive 2 (variateur 2)
62 Cable pour le raccordement du PumpMeter au module im 01111184
M12, cable 2 x 2 x 0.22mm?, blindé, paires torsadée 5m 01304511
10m 01304512
20m 01304513
M, N Connecteur M12 male, 5 pbles, codage A 01523004
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7.6  Cable M12 pour bus de terrain Modbus RTU

»  Cable pré confectionné : non disponible

» Cable fait sur place pour bus de terrain Modbus RTU :
P P
Q) 52

GMD

12 4 5 123 345
\ (5) O I |
o 0@ TR KXk
—— | -—
> | ol i
Screen I L I
O (W) | |
| |
| &Y I
Nr. Parameétre Longueur Référence
51 Connecteur B - module Modbus PumpDrive 2 (variateur 1)
52 Connecteur A - module Modbus PumpDrive 2 (variateur 2)
63 Cable pour le raccordement du bus de terrain Modbus im 01111184
RTU, cable 2 x 2 x 0.22mm?, blindé, paires torsadée 5m 01304511
10m 01304512
20m 01304513
M Connecteur M12 male, 5 pbles, codage B
16512
(Connecteur Type Binder : 99 1437 920 05) 01651264
N Connecteur M12 femelle, 5 poles, codage B
(Connecteur Type Binder : 99 1436 820 05) 01651298
- Bouchon de terminaison M12 pour Modbus ou Profibus
Alternative :
Phoenix Contact méle: SAC-5P-M12MS PB TR - 1507803 01125102 (male)
Phoenix Contact femelle: SAC-5P-M12FS PB TR - 1403911
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7.7

Cable M12 pour bus de terrain Profibus

»  Cable pré confectionné : non disponible

» Cable fait sur place pour bus de terrain Profibus :

1O _O
/ o ®

B

Seresn

o
s

{

A
S

o
Y= o
Jetm b

|
|
_————I Jt= 0

Nr.

Parameétre

Longueur

Référence

51

Connecteur B - module Profibus PumpDrive 2 (variateur 1)

52

Connecteur A - module Profibus PumpDrive 2 (variateur 2)

63

Cable bus de terrain Profibus

Connecteur M12 male, 5 poles, codage B
(Connecteur Type Binder : 99 1437 920 05)

01651264

Connecteur M12 femelle, 5 pdles, codage B
(Connecteur Type Binder : 99 1436 820 05)

01651298

Bouchon de terminaison M12 pour Modbus ou Profibus
Alternative :

Phoenix Contact male: SAC-5P-M12MS PB TR - 1507803
Phoenix Contact femelle: SAC-5P-M12FS PB TR - 1403911

01125102 (male)
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7.8 Cable M12 pour bus de terrain LON
» Cable pré confectionné : non disponible
»  Cable fait sur place pour bus de terrain LON :
o B
&) (52)
_\ Secreen /- ,'/;\1 _\. I/—-\ f@
o o LON B @ @ N N N N
1234 1234 1234 1234
o @ Ll L1y L L
Iy AAAA T T LY
LON A — 0" I - — ooy T
® ® i 11 ] S R S
l L Screen I
| LON A |
I (e3) LON B l
| |
Nr. Parameétre Longueur Référence
51 Connecteur B - module LON PumpDrive 2 (variateur 1)
52 Connecteur A - module LON PumpDrive 2 (variateur 2)
63 Cable bus de terrain -
M Connecteur M12 male, 4 pdles, codage A -
(blindé, type Binder 99 1429 824 04)
N Connecteur M12 femelle, 4 pbles, codage A -
(blindé, type Binder 99 1430 824 04)
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7.9 Cable M12 pour bus de terrain Profinet

Raccordement du module dans une topologie bus

Attention : LE module Profinet n’a pas de T de connexion
Pour un seul variateur, ne pas tenir compte de ce qui suit.

Topologie en étoile

»  Cable pré confectionné : non disponible

» Cable fait sur place pour bus de terrain LON :

Attention : Les cables Profinet doivent étre certifiés

RD+ |

S 0

|
\
\

o

TD+
(w) Femelle (n) Male
Nr. Parameétre Longueur Référence
51 Connecteur B - module Profinet PumpDrive 2 (variateur 1)
52 Connecteur A - module Profinet PumpDrive 2 (variateur 2)
63 Cable bus de terrain -
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7.10 Cable M12 pour bus de terrain Bacnet

Raccordement du module dans une topologie bus Bacnet MS/TP

»  Cable pré confectionné : non disponible

»  Cable fait sur place pour bus de terrain LON :
Attention : Les cables Profinet doivent étre certifiés

GND
(2 D- O_0O
\ )
(1) O G
D+
Screen
@D Femelle @Méle
Nr. Parameétre Longueur Référence
51 Connecteur B - module Bacnet PumpDrive 2 (variateur 1)
52 Connecteur A - module Bacnet PumpDrive 2 (variateur 2)
63 Cable pour le raccordement du bus de terrain, cdble2x2x | 1m 01111184
0.22mm?, blindé, paires torsadée 5m 01304511
10m 01304512
20m 01304513
M Connecteur M12 male, 5 pbles, codage B
(Connecteur Type Binder : 99 1437 920 05) 01651264
N Connecteur M12 femelle, 5 poles, codage B 01651298
(Connecteur Type Binder : 99 1436 820 05)
- Bouchon de terminaison M12 pour Modbus ou Profibus
Alternative : n
Phoenix Contact méle: SAC-5P-M12MS PB TR - 1507803 01125102 (male)
Phoenix Contact femelle: SAC-5P-M12FS PB TR - 1403911
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8 Bus de terrain :

8.1 Modbus

| Module Modbus |

Heartbeat

Active Défaut

OO

Roéle du variateur : |

DA AN

/ » Variateur : \

Maitre
Maitre Auxiliaire
Esclave

Adresse du matériel sur
le réseau Modbus du
client :

Delal26

8.1.1 Modbus pour 1 pompe simple

|

‘:}[H ||‘ ||' |l1 ']"!{‘li H}r’p\

/ Variateur : \

Maitre

Adresse réseau client
(3-12-2-1) :
11

Adresses valeur local var.
(3-12-2-4) :

Maitre

Adresse réseau client
» (3-12-2-1):

k 0x0100 & OXO1FF /

11

Adresses valeur local var.

| Module M12 |

Connexion inter-PumpDrive

Connexion PumpMeter ou capteurs

Adresse des registres correspondant
aux informations locales (Exemple :
Vitesse de rotation, courant, ...):
0x0100 & OxO1FF pour la 1* pompe
0x0200 & 0x02FF pour la 2°™ pompe
0x0300 & OxO3FF pour la 3°™ pompe
0x0400 & Ox04FF pour la 4°™ pompe
0x0500 & OxO5FF pour la 5°™ pompe
0x0600 & OxO06FF pour la 6°™ pompe
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8.1.2 Modbus pour un systéme 2 pompes (Maitre/Esclave)

HH ATV

1V

/ Variateur :

Maitre Esclave
Adresse réseau client Adresse réseau client
(3-12-2-1) : (3-12-2-1) :
11 11
Adresses valeur local var. Adresses valeur local var.
(3-12-2-4) : (3-12-2-4) :

™ T e\

K 0x0100 & OXO1FF J K 0x0200 & OX02FF /

8.1.3 Modbus pour un systeme 2 pompes (Maitre/Maitre Auxiliaire)

O AN
MARATARAAN

1y

I

1

|| IR

75|
‘;H
i)
J

/ Variateur :

Maitre Maitre Auxiliaire
Adresse réseau client Adresse réseau client
(3-12-2-1) : (3-12-2-1) :
11 12
Adresses valeur local var. Adresses valeur local var.
(3-12-2-4) : (3-12-2-4) :

\ f Variateur :

K 0x0100 & OXO1FF J K 0x0200 & OX02FF /
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8.1.4 Modbus pour un systéme multi pompe (Maitre/Esclave/Esclave)

f Variateur : \

Maitre
Adresse réseau client
(3-12-2-1) :

11

Adresses valeur local var.

8.1.5 Modbus pour un systéme multi pompe (Maitre/Maitre Auxiliaire/Maitre Auxiliaire)

/ Variateur : \

Esclave
Adresse réseau client
(3-12-2-1) :

11

Adresses valeur local var.

N” | :”ti,u\.l"..'l. 'l;““

/ Variateur : \

Esclave

Adresse réseau client
(3-12-2-1) :
11

Adresses valeur local var.
(3-12-2-4) :

K 0x0300 & OX03FF J

f Variateur : \

Maitre

Adresse réseau client
(3-12-2-1) :
11

Adresses valeur local var.

Variateur :
Maitre Auxiliaire

Adresse réseau client
(3-12-2-1) :
12

Adresses valeur local var.
(3-12-2-4) :

k 0x0200 & OX02FF J

Variateur :
Maitre Auxiliaire

Adresse réseau client
(3-12-2-1) :
13

Adresses valeur local var.
(3-12-2-4) :

k 0x0300 & OX03FF J
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8.1.6

8.1.7

Modbus pour un systéeme 2 pompes (Maitre/Esclave) et un systeme 1 pompe simple

/ Variateur : \

Maitre

Adresse réseau client
(3-12-2-1) :
11

Adresses valeur local var.
(3-12-2-4) :

K 0x0100 & OXO1FF J

f Variateur : \

Esclave
Adresse réseau client
(3-12-2-1) :

11

Adresses valeur local var.

(3-12-2-4) :

K 0x0200 & OX02FF /

f Variateur : \

Maitre
Adresse réseau client
(3-12-2-1) :

12

Adresses valeur local var.

(3-12-2-4) :

K 0x0100 & OXO1FF /

Modbus pour un systéme 2 pompes (Maitre/Maitre Auxiliaire) et un systéme 1 pompe simple

/ Variateur : \

Maitre

Adresse réseau client
(3-12-2-1) :
11

Adresses valeur local var.
(3-12-2-4) :

K 0x0100 & OXO1FF J

f Variateur : \

Maitre

Adresse réseau client
(3-12-2-1) :
12

Adresses valeur local var.
(3-12-2-4) :

K 0x0200 & OX02FF /

f Variateur : \

Maitre

Adresse réseau client
(3-12-2-1) :
13

Adresses valeur local var.
(3-12-2-4) :

K 0x0100 & OXO1FF /
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9 Project

Description:

ou ou
Bornes Dansle ¥ .
a . Dans armoire Dans automate
PumpDrive variateur

DI-EN C10 Nr. Fonction
+24V C9

“HGND cs

DICOM1 Cc7

DI5 C6

Dl4 C5

DI3 C4

DI2 C3

DIl C2

+24V c1

/AOI-GND B10

AO1 B9

+24V B3

AIN2 + B7

AIN2 - B6

I-@GND B5

+24V B4

AIN1 + B3

AIN1 - B2

_G_ND B1

4WGND A10

NC2 A9

NO2 E A8

Ccom2 A7

+2ay A

-AGND AS

NC1 A4

NO1 E A3

coM1 A2

+24V Al

Nr. Parametre Valeur a mettre

2017-01-04 2017-01-04 PDrv2_Application_Guide_rev_1 5 0 (FR) Page 133 of 134




ksB b.

Guide Applications PumpDrive 2

Version 1.5

2017-01-04

2017-01-04 PDrv2_Application_Guide_rev_1 5 0 (FR)

Page 134 of 134




ksB D.

KSB Aktiengesellschaft

67225 Frankenthal ¢ Johann-Klein-Str. 9 ¢ 67227 Frankenthal (Deutschland)
Tel. +49 6233 86-0 » Fax +49 6233 86-3401

www.ksb.de

05.01.2017

4074.51/04-FR





