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KSB b‘ 1 Allmant

1 Allméant

Det har tillagget till driftsanvisningen galler daven for drifts- och
monteringsanvisningen. Alla angivelser i drifts- och monteringsanvisningen maste

foljas.

Tabelle 1: Relevanta driftsanvisningar

Modellserie Trycksaksnummer for drifts- och
monteringsanvisningen
LevelControl Basic 2 4041.80

4 fran 40 LevelControl Basic 2
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2 Sékerhet

2 Sakerhet

2.1 Allmant

Tillagget till driftsanvisningen innehaller ytterligare géllande information.
Grundlaggande anvisningar for uppstallning samt drift och underhall, som
garanterar en saker hantering och bidrar till att person- och sakskador kan undvikas
finns i drift- /monteringsanvisningen.

Sdkerhetsanvisningarna i samtliga kapitel i detta tillagg till driftsanvisningen, liksom
aven motsvarande drift- / monteringsanvisning ska féljas.

Ansvarig fackpersonal/maskindgare ska lasa genom tillagget till driftanvisningen och
forsta hela innehallet.

Innehallet i tillagget till driftsanvisningen maste alltid finnas tillgangligt for
fackpersonalen pa plats.

Maskinagaren ansvarar for att de lokala bestammelser som inte anges i tillagget till
driftsanvisningen foljs.

LevelControl Basic 2 5 fran 40



kss L.

3 Transport/mellanlagring/atervinning

3 Transport/mellanlagring/atervinning

3.1 Leveranslage

OBSERVERA

Fore leverans testades tillbehoret vad galler alla angivna data, sa det ska darfor
vara i felfritt tillstand vid mottagandet.

Vi rekommenderar att du inspekterar tillbehoret vid leverans, sa att inga
transportskador har uppkommit. Eventuella reklamationer ska omedelbart
dokumenteras tillsammans med speditéren.

3.2 Transportera

OBS

Felaktig transport
Skada pa tillbehoret!

> Tillbehoret ska transporteras pa korrekt satt och i originalférpackningen.

> Folj transportanvisningarna pa originalforpackningen.

Transportera tillbehoret enligt gallande foreskrifter.

3.3 Lager

Omagivningsvillkoren maste ocksa féljas vid lagring for att tillbehérets funktion ska
garanteras aven efter langre lagring.

Tabelle 2: Omgivningsvillkor lagring

Omgivningsvillkor Varde
Relativ luftfuktighet Maximalt 85 % (ingen kondensering)
Omgivningstemperatur - 10 °Ctill + 70 °C

= Tillboehoret ska lagras torrt, vibrationsfritt och helst i originalférpackningen.
= Tilloehoret bor lagras i torrt utrymme med konstant luftfuktighet.

= Undvik kraftiga vaxlingar i luftfuktigheten (se tabellen Omgivningsvillkor
lagring).
Vid korrekta omgivningsvillkor kan tillbehéret lagras i upp till 12 manader.

6 fran 40
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4 Beskrivning

4 Beskrivning

4.1 Anvandbarhet

OBSERVERA

KSB-Service verktyget kan laddas ner gratis fran KSB:s hemsida. Dar hittar du aven
ytterligare uppgifter fér bestallning av den dessutom nédvandiga
parametreringskabeln.

Signalmodulen och strommatningsmodulen kan anvandas med utrustning fran och
med Firmware-version 1.2. Utrustning med &ldre Firmware-version maste uppdateras
med hjalp av KSB-Service-verktyget.

4.2 Allman beskrivning

Signalmodul

Signalmodulen ar en utbyggnadsmodul till LevelControl Basic 2.
Den erbjuder:

= sex potentialfria signaler:
- Fel pump 1
— Fel pump 2
— Hoégt vatten
- Sensorfel
— Drift pump 1 (gar ej att fa till pumpstationer med 1~-motor och skarverk)
— Drift pump 2 (gar ej att fa till pumpstationer med 1~-motor och skarverk)
= Analogutgang (stromsignal som ar proportionell mot fyllnadsnivan, typ 4..20 mA)
= ModBus-RTU-granssnitt (direktkoppling eller anslutning via faltbussmodul)
= SystemBus-granssnitt (for tillfallet utan funktion)
= Anslutningsmajlighet for en strommatningsmodul per pump

= Allt efter utférande utrustad med tryckgivare fér redundant pneumatisk
nivamatning (vattentryck) eller for uppbyggnad av ett delvis redundant
bubbelrérssystem

OBSERVERA

Tilldelningen av de potentialfria signalerna, liksom éven det 6ver den analoga
utgangen atergivna matvardet kan andras med Service-verktyget.

LevelControl Basic 2 7 fran 40
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4 Beskrivning
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Bild 1: Beskrivning av signalmodul
1 |Service-granssnitt (endast for tillverkning - 2 |Kretskortsférsérjning (tillval, 9-30 V)
parametrering sker via Servicegrénssnittet dver
LevelContol Basic 2-kretskortet)
3 |Anslutning strommatningsmodul pump 2 4 |Anslutning strommatningsmodul pump 1
5 |Anslutning signalmodul fo6r LevelControl Basic 2 6 |Analogutgang (4-20 mA)
7 |Anslutning ModBus-RTU 8 |Anslutning SystemBus (utan funktion)
9 |Potentialfri signal 1 (standardinstallning: Pump 1 10 |Potentialfri signal 2 (standardinstallning: Pump 2
fel) fel)
11 |Potentialfri signal 3 (standardinstallning: Hogt 12 |Potentialfri signal 4 (standardinstallning: Extern
vatten) stérning)
13 |Potentialfri signal 5 (standardinstallning: Drift 14 |Potentialfri signal 6 (standardinstallning: Drift
pump 1) pump 2)
15 |Redundant tryckgivare 16 |Driftlysdiod
17 |Belastningsmotstdnd ModBus RTU och System-
Bus-anslutning
Strommatningsmodul
Strommatningsmodulen tjanar till matning av pumpstrommen i motorledningen i
stromstallaren.
Matningen av pumpstrémmen sker direkt upp till 10 A, éver 10 A med hjalp av
8 fran 40 LevelControl Basic 2




kss L.

4 Beskrivning

forkopplad stromtransformator.
Anslutning av strommatningsmodulen till LevelControl Basic 2 sker via
signalmodulen.
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Bild 2: Beskrivning av strommatningsmodul

Fas L2 2 |FasL3
3 |Anslutning signalmodul

OBSERVERA

Med hjalp av strommatningsmodulen mats strémmarna i faserna L2 och L3 (vid 3~-
pumpar) resp. L (vid 1~-pumpar) hos den anslutna pumpen.
(= Kapitel 10.1, Sida 29)

4.3 Tekniska data

Signalmodul

Tabelle 3: Tekniska data

Egenskap Varde
Spanningsfoérsérjning 9-30VvDC
Forsorjning via LevelControl Basic 2
Skyddsklass Utférande BC: IPOO
Utférande BS: IP20
Brytformaga enkelsignaler 30V, 1A
Analogutgang 0/4-20 mA
Husmodell Utférande BC: Utan
Utférande BS: Hallarhus

LevelControl Basic 2 9 fran 40
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4 Beskrivning

Egenskap Varde
Utférandevarianter Signalmodul

Signalmodul med tryckgivare, 3 mvp
Signalmodul med tryckgivare, 10 mvp

Vikt 0.3 kg

OBSERVERA

Anvandning av signalmodulen ér mojlig fran och med utrustnings-Firmware-version
1.2.

Strommatningsmodul

OBSERVERA

LevelControl Basic 2 utrustas endast fran fabrik med strommatningsmodul(-er).
Utrustning med strommatningsmoduler i efterhand ar inte mojlig!

Strommatningsmodulen ansluts till LevelControl Basic 2 via signalmodulen.
Darfor ar anvandning av strommatningsmodulen endast mojlig i kombination med
signalmodulen!

Tabelle 4: Tekniska data

Egenskap Varde
Spanningsforsorjning Forsoérjning via signalmodul
Skyddsklass 1P20
Maximal driftspanning 500 V AC
Matomrade 10 (15) A"
Méatomraden vid matning med hjélp av |10 till 20 A (30 A)
mattransformator 20 till 40 A (60 A)

40 till 75 A (110 A)?
Vikt 0,2 kg

OBSERVERA

Anvandning av strommatningsmodulen ar mojlig fran och med utrustnings-
Firmware-version 1.2.

OBSERVERA

En strommatningsmodul behévs for varje pump. Signalmodulen medger anslutning
av tva strommatningsmoduler motsvarande ansutningsforhallandena hos en
dubbelpumpstyrning.

1) Matning av storre strommar ar mojlig via férkopplad mattransformator
2) Matning av storre strommar ar mojlig pa forfragan
10 frén 40 LevelControl Basic 2



KSB b‘ 5 Uppstallning/installation

5 Uppstallning/installation

5.1 Anslutning av signalmodul

A FARA

Friliggande stromférande delar
Livsfara pa grund av stromstot!

> Koppla bort stromstallaren fére montering av signalmodulen.

OBS

%‘;}N Felaktig hantering av stromstéllaren och dess inbyggnadskomponenter
Defekt stromstéllare!

> Forsiktig hantering av stromstallaren och dess inbyggnadskomponenter.

OBS

Felaktig hantering av batteriet
%‘:}N Stromstallaren kan skadas elektriskt!
> Om batterimonteringsalternativet anvands ska batteriets anslutningskontakt
lossas innan signalmodulen ansluts for att gora det helt spanningsfritt.

> Koppla in batteriets anslutningskontakt forst nar anslutningen ar klar.

BC-utforande

Bild 3: Signalmodul - placering vid BC-utférande
v Uppstallningsplatsen motsvarar kraven.
1. Koppla bort strémstallaren och kontrollera att den &r spanningsfri.
2. Oppna strémstallaren med lampligt verktyg.
3. Lossa forsiktigt tackplattan pa BC-kretskortet fran distanshallarna.
4

. Anslut signalmodulen med den medféljande anslutningskabeln till BC-
kretskortet.
Observera korrekt position hos kontakten! Beakta kontaktens mekaniska
kodning vid inkoppling av anslutningskabeln!

LevelControl Basic 2 11 fran 40



KSB b‘ 5 Uppstallning/installation

(Kontakten har ett stift, vilket maste féras genom kretskortets hal vid sidan av
kretskortets stickkontakt.)

5. Satt i signalmodulen for BC-utférande i distanshallaren och kontrollera att den
sitter fast.

6. Stang stromstallaren ordentligt igen.
7. Koppla in spanningsfoérsorjningen igen.

Korrekt funktion hos signalmodulen signaleras vid paslagen stromstallare av fast
sken hos den gréna driftlysdioden pa signalmodulen.

Om den grdna driftlysdioden pa signalmodulen inte lyser skall man kontrollera igen
att anslutningskabeln mellan signalmodulen och LevelControl Basic 2 — kretskortet
sitter ratt.

Om den grdna driftlysdioden blinkar har LevelControl Basic 2 inte identifierat
signalmodulen. Kontrollera i detta fall stromstallarens Firmware-version som kan
utlasas pa displayen under parameter 4-1-1. Minst Firmware Version 1.2, eller hogre,
kravs.

OBSERVERA

Se (= Kapitel 10.1.6, Sida 32) for uppbyggnad av en redundant pneumatisk
nivamatning.

Se (= Kapitel 10.1.7, Sida 34) for uppbyggnad av ett delvis redundant
bubbelrérsystem.

12 fran 40 LevelControl Basic 2
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5 Uppstallning/installation

BS-utforande

Bild 4: Meddelandemodul - placering vid BS-utférande
v Uppstallningsplatsen motsvarar kraven.
1. Koppla bort stromstallaren och kontrollera att den &r spanningsfri.
2. Oppna stromstallaren.

3. Satt i signalmodulen fér BS-utférande i en ledig hallarplats och kontrollera att
den sitter fast i hallaren.

4. Anslut signalmodulen med den medfdljande anslutningskabeln till BS-
kretskortet.
Observera korrekt position hos kontakten! Beakta kontaktens mekaniska
kodning vid inkoppling av anslutningskabeln!(Kontakten har ett stift, vilket
maste foras genom kretskortets hal vid sidan av kretskortets stickkontakt.)

5. Stang stromstallaren ordentligt igen.
6. Koppla in spanningsférsérjningen igen.

Korrekt funktion hos signalmodulen signaleras vid paslagen stromstallare av fast
sken hos den gréna driftlysdioden pa signalmodulen.

Om den gréna driftlysdioden pa signalmodulen inte lyser skall man kontrollera igen
att anslutningskabeln mellan signalmodulen och LevelControl Basic 2 — kretskortet
sitter ratt.

Om driftlysdioden blinkar har LevelControl Basic 2 inte identifierat signalmodulen.
Kontrollera i detta fall stromstéallarens Firmware-version som kan utlasas pa displayen
under parameter 4-1-1. Minst Firmware Version 1.2, eller hégre, kravs.

OBSERVERA

Se (= Kapitel 10.1.6, Sida 32) for uppbyggnad av en redundant pneumatisk
nivdmatning.

Se (= Kapitel 10.1.7, Sida 34) for uppbyggnad av ett delvis redundant
bubbelrérsystem.

5.2 Anslutning av strommatningsmodul

OBSERVERA

LevelControl Basic 2 utrustas endast fran fabrik med strommatningsmodul(-er).
Utrustning med strommaétningsmoduler i efterhand &r inte méjlig!

Anslut strommatningsmodulen i enlighet med elanslutningsschemat.
(= Kapitel 10.1.3, Sida 30) / (= Kapitel 10.1.4, Sida 31)

LevelControl Basic 2 13 fran 40



KSB b‘ 6 Ta i drift/ta ur drift

6 Ta i drift/ta ur drift

6.1 Ta i drift
v’ Las tillagget for driftsforeskriften liksom drift- /monteringsanvisningen.
v Utrustningsvarianten stammer 6verens med kraven.

v Stromstallaren har monterats samman och kopplats in i enlighet med
elanslutningsschemat.

v' Signalmodulen har monterats enligt foreskrifterna (= Kapitel 5.1, Sida 11) och
kopplats in i enlighet med plintschemat.

v' Strommatningsmodulen har monterats enligt foreskrifterna och kopplats in i
enlighet med plintschemat.

1. Dra at anslutningskontakterna (enkelsignal, analogutgang, féltbusanslutning,
strommaéatningsmodul).

. Anslut natkabeln.

. Anslut sensoriken.

. Installera motorskydd och sakringar.

. Stall brytaren for manuell drift/noll/autodrift i lage "0" for bada pumparna.
. Koppla in matningsspanningen.

Kontrollera att driftlysdioden lyser med ett fast, gront sken.

0N OV A WN

Kontrollera parametreringen i enlighet med de dnskade kraven och anpassa
eventuellt.

9. Provkér i flera driftslagen.
10. Kontrollera larmanordningar inklusive enkelsignalerna for korrekt funktion.

11. Stall brytaren for manuell drift/noll/autodrift i lage "Automatik" for bada
pumparna.

= Bada pumparna startas och stoppas nu vid behov via stromstallaren.
12. Ge rad till och/eller utbilda anvandarna.

13. Bifoga tillagget till driftsforeskriften till drift- /monteringsanvisningen.

6.2 Urdrifttagning

Kortvarig urdrifttagning
1. Stall brytaren fo6r manuell drift/noll/autodrift i lage "0" fo6r bada pumparna.
= Bada pumparna ar avstangda.
= Stromstallaren ar fortfarande driftsklar.

Kortvarig urdrifttagning for arbeten pa pumpen
1. Stall brytaren f6r manuell drift/noll/autodrift i lage "0" for bada pumparna.
= Bada pumparna ar avstangda.
= Stromstallaren ar fortfarande driftsklar.
2. Oppna strémstallaren.

3. For 400 V-varianter:
SIa ifran motorskyddsbrytaren pa bada pumparna och sparra den mot
paslagning.
For 230 V-varianter:
Dra ur pumpens natkontakt. Om pumparna ar anslutna direkt till klammorna pa
enheten, maste enhetens stromforsérjning kopplas bort.

4. Stang stromstallaren igen.

Langre urdrifttagning
1. Stall brytaren for manuell drift/noll/autodrift i lage "0" for bdda pumparna.

2. Stédng av matningsspanningen.

14 fran 40 LevelControl Basic 2



KSB b‘ 6 Ta i drift/ta ur drift

= Darefter finns ingen form av styr- och signalfunktion kvar.

LevelControl Basic 2 15 fran 40
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7 Anvandning

7 Anvandning

7.1 Utbyggnad med signal-/ strommatningsmodul

parameterbilden.

OBSERVERA

Ytterligare tillgangliga parametrar ar fortecknade pa den medféljande

Om signalmodul och eventuell stromméatningsmodul monteras visas ytterligare

parametrar pad displayen. Dessa kan véljas som vanligt med piltangenterna.

Vilka parametrar som kan stallas in beror pa driftstypen och matningsmetoden.
Endast de parametrar som ar relevanta for den aktuella driftstypen och

matningsmetoden visas.

7.1.1 Utékning av menyn

7.1.1.1 Utékning av matvarden

Om signalmodulen och strémmaé&tningsmodulen anvands utdkas matvardesmenyn

med stromvarden for varje pump.

Tabelle 5: Utékning av matvardesmenyn

Parameter Beskrivning Enkel Dubbel
pump pump

1-2-3 |Strém pump 1 Strommen fér pump 1 i ampere X -

1-3-3 |Strém pump 2 Strommen for pump 2 i ampere X X

7.1.1.2 Installningsmeny

Vid anvandning av en signalmodul med redundant tryckmatning utdkas
installningsmenyn med den andra méatklockans/dykklockans monteringshojd.
(= Kapitel 10.1.6, Sida 32)

Tabelle 6: Utdkning av installningsmenyn

Parameter Beskrivning Varden
3-4-5-1 Niva klocka 2 Den andra matklockans avstand (underkant) |200 mm (férinstallt fran fabrik)
fran behallarens botten (Offset). Installt pa
200 mm fran fabrik.
7.1.1.3 Signalmodul fel
Om ett fel intraffat i signalmodulen under drift visas detta via Fel - A17 pa displayen.
Tabelle 7: Felsignal signalmodul
Signal Beskrivning
-A17 - Signalmodul fel
7.1.2 Funktionsutoékning
7.1.2.1 Potentialfria signaler
Om signalmodulen anvands star sex potentialfria signaler till férfogande:
Brytformaga: 30V, 1 A
Utforande: Relakontakt.
Signalrelderna ar tillkopplade i normaltillstandet resp. vilotillstandet och slar ifran vid
signalfallet.
16 frén 40 LevelControl Basic 2



KSB b‘ 7 Anvéndning

Tabelle 8: Potentialfria signaler

Potentialfri signal Standardinstéllning Beskrivning Signaltillstand

Signalrela 1 Pump 1 fel Pump 1 &r sparrad pa grund av ett fel och |franslaget
kan darmed inte slas pa vid behov

Signalrela 2 Pump 2 fel Pump 2 ar sparrad pa grund av ett fel och |franslaget
kan darmed inte slas pa vid behov

Signalrela 3 Hogt vatten (A9) Brytpunkten for hogt vatten uppnaddes  |franslaget

Signalrela 4 Givarfel (A11) Fel pa givaren som anvands for franslaget
nivamatning

Signalrelda 5 Drift pump 1 Pump 1 gar tillkopplat

Signalrela 6 Drift pump 2 Pump 2 gar tillkopplat

Signalrelaets tillstand signaleras dessutom av de gula lysdioderna pa kretskortet
ovanfor relaet. Lysande lysdiod betyder tillkopplat rela.

OBSERVERA

Vid pumpstationer med 1~-motor och skarhjul anvands signalreld 5 och 6 for
styrning av startkondensatorerna som kravs for driften och star inte till forfogande
som potentialfria signaler.

OBSERVERA

Vid anldggningar med en pump har signalreldet, som i standardfallet hanterar
signaler for pump 2, inga standardinstallningar. Dessa kan stéallas in med hjalp av
Service-verktyget.

Signalrelderna kan stallas in for foljande funktioner med hjalp av Service-verktyget:

Tabelle 9: Signalrelaets installning

Signal Beskrivning Signaltillstand
Signal A1 Motorskydd pump 1 (lindningsskydd eller motorskyddsbrytare franslaget
franslagen)
Signal A2 Motorskydd pump 2 (lindningsskydd eller motorskyddsbrytare franslaget
franslagen)
Signal A3 Motor 1 temperatur fér hog franslaget
Signal A4 Motor 2 temperatur fér hog franslaget
Signal A5 Avbrott i stromforsérjningen franslaget
Signal A6 Fasfel (fasbortfall) franslaget
Signal A7 Lackage motor 1 franslaget
Signal A8 Lackage motor 2 franslaget
Signal A9 Larm hogt vatten franslaget
Signal A10 Externt larm franslaget
Signal A11 Sensorfel franslaget
Signal A12 Felaktigt rotationsfalt f6r ndtmatningen (fasféljd) franslaget
Signal A13 Underspanning (- 15 % av markspanningen) franslaget
Signal A14 Overspanning (+ 15 % av markspénningen) franslaget
Signal A15 Batteriet tomt franslaget
Signal A16 Serviceintervall (aktivering via parameter 3-7-1) franslaget
Pump 1 fel Pump 1 &r sparrad pa grund av ett fel och kan darmed inte slas pa |franslaget
vid behov
Pump 2 fel Pump 2 ar sparrad pa grund av ett fel och kan darmed inte slas pa |franslaget
vid behov
Pump 1 driftklar Pump 1 har inga fel, brytaren for manuell drift/noll/autodrift star |tillkopplat
pa "Auto"
Pump 2 driftklar Pump 2 har inga fel, brytaren fér manuell drift/noll/autodrift star |tillkopplat
pa "Auto"

LevelControl Basic 2 17 fran 40



KSB b‘ 7 Anvéndning

Signal Beskrivning Signaltillstand

Drift pump 1 Pump 1 gar tillkopplat

Drift pump 2 Pump 2 gar tillkopplat

Automatdrift pump 1 Brytaren for manuell drift/noll/autodrift for pump 1 star i lage tillkopplat
"Auto”

Automatdrift pump 2 Brytaren for manuell drift/noll/autodrift for pump 2 star i lage tillkopplat
"Auto"

Funktionskérning pump 1 |Pump 1 utfér nu en funktionskérning tillkopplat

Funktionskérning pump 2 |Pump 2 utfér nu en funktionskérning tillkopplat

7.1.2.2 Analogutgang
Signalmodulen erbjuder en analogutgang med féljande specifikationer:

Tabelle 10: Specifikationer analogutgang

Specifikation Varde

Typ 0/ 4-20 mA

Externt skenbart motstand Natdrift: max. 500 Q
batteridrift: max. 300 Q

Analogutgangen aterger som standard den uppmatta nivan.
Analogutgangen kan alternativt tilldelas foljande varden med Service-verktyget:

Tabelle 11: Tilldelning analogutgang

Parameter Varde Variabelomrade
Niva

(= Kapitel 7.1.2.2.1, Sida
18) till

(= Kapitel 7.1.2.2.4, Sida
21)

1-1-3 Anlaggningens natspanning 0 mA = Fel
4mA=180V
20 mA = 500 V
utan strém i anldggningen 0 mA = Fel
- vid enkelpump: Strém pump 1 A4mA=>0A
- vid dubbelpump: Strém pump 1+2 20mA=>30A

OBSERVERA

Vid strommatning > 10(15) A beakta transformatorfaktorer i variabelomradet:
10-20(40) A:4mA=>0A,20mA=>40A

20-40(60) A:4mA=>0A, 20mA=>60A

40-75(110) A:4mA=>0A,20mA=> 110 A

7.1.2.2.1 Nivamatning med flottorbrytare eller digitala givare

Vid anvandning av digitala nivaméatmetoder (flottorer, digitala givare) aterges en
trappstegsformad signal som motsvarar det aktuella brytarlaget.
Brytarlagenas tilldelning visas i féljande tabell:

18 fran 40 LevelControl Basic 2
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Tabelle 12: Tilldelning av brytarlagen vid nivamatning med flottorbrytare eller digitala givare

Displayvisning Niva Analogsignal Brytarlage

Vid tdmning Vid fyllning

Sensorfel 0 mA - -

:
e

It

=
&

mycket lag 4 mA Pumpar av Spetsbelastningspump
pa

-

=
=

lag 7 mA Spetsbelastningspump | Grundbelastningspump
fran (ej relevant) pa

B

]
=

medel 10 mA - -

-

]
=

hog 13 mA Grundbelastningspump | Spetsbelastningspump
pa fran (ej relevant)

-

]
=
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& &

Displayvisning Niva Analogsignal Brytarlage

Vid témning Vid fyllning

- m mycket hog 16 mA Spetsbelastningspump Pumpar av

» pa

[

TAVD
—
Hogt vatten 20 mA Alla pumpar pa Alla pumpar av

OBSERVERA

Om givarfel och hégt vatten intraffar samtidigt skickas nivan fér hoégt vatten i
o6verensstammelse med det vantande felets prioritet.

7.1.2.2.2 Nivamatning med analog givare

Om en analog givare med 4-20 mA anvands fér nivdmatning kopieras givarens
ingangssignal.

|_Out[mA] A

20

16 +

12

() ==t | -~

4 8 12 16 20 |_Sens[mA]
0..3,6 mA
Bild 5: Nivamatning med analog givare

‘1 ‘0mA=feI

Vid en givarsignal mellan 0 och 3,6 mA foérutsatts tradbrott och ett givarfel - A11-
skickas.

7.1.2.2.3 Nivamatning med bubbelror eller pneumatisk méatning

Om pneumatisk matning (vattentryck) eller bubbelrér anvands for nivamatning
tillhandahaller analogutgangen en strémsignal, som ar proportionerlig mot nivan,
vilken aterger matvardet pa mellan 4 och upp till 20 mA beroende pa matomradet
hos tryckgivaren som anvénds i signalmodulen.

20 fran 40

LevelControl Basic 2



KSB b‘ 7 Anvéndning

Om en stromstallare med tryckgivare for upp till 3 mvp anvands aterges nivan inom
omradet fran 0 till 4 mvp pa 4 till 20 mA.

ImA] A

20 +
16 +

12

8 4

ofl_ .

1 2 3 4 Hm]
Bild 6: pneumatisk matning till 3 mvp

| 1 [omA=fel

Om en stromstallare med tryckgivare for upp till 10 mvp anvands aterges nivan inom
omradet fran 0 till 12 m pa 4 till 20 mA.

ImA] A

20

16 +

12

8 —+

4 -
@ { | | | |
1 1 T 1 >
2 4 6 8 10 12 H[m]
Bild 7: pneumatisk matning upp till 10 mvp

‘ 1 ‘0mA=fe|

Om ett givarfel intréffat dterges detta alltid via 0 mA pa analogutgangen.

7.1.2.2.4 Nivamatning vid anvandning av pumpstationer

Om analogutgangen anvands for stromstallare for pumpstationer tillhérande
byggserien MiniCompacta / Compacta tillhandahaller analogutgangen en stromsignal
som ar proportionerlig mot nivan, vilken aterger matvardet oberoende av alla gjorda
installningar inom omradet fran 0 till 1 mvp pa 4 till 20 mA.
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ImA] A

20

16 +

12

8 —+

4 -]
ORI .
T 1 >
0,25 0,5 0,75 1 Hm]
Bild 8: Nivamatning vid pumpstationer

‘1 ‘0mA=feI

Om ett givarfel intraffat aterges detta alltid via 0 mA pa analogutgangen.

7.1.2.2.5 Nivamatning med delvis redundant bubbelror eller redundant pneumatisk
métning

OBSERVERA

For uppbyggnad av ett redundant pneumatiskt nivamatningssystem eller ett delvis
redundant bubbelrérsystem kravs en signalmodul med tryckgivare.

OBSERVERA

Genom redundant anordning av sensortekniken astadkoms en redundant
overvakning av lagsta niva enligt Atex-direktivet.

OBSERVERA

Vid avbrott av stromfdrsorjningen och batteridrift sker en icke redundant
nivamatning. Den redundanta tryckgivaren ar avstangd vid batteridrift.

OBSERVERA

Se anslutningsschemat/plintschemat for uppbyggnad av en redundant pneumatisk
nivdamatning eller ett redundant bubbelrérsystem. (= Kapitel 10.1, Sida 29)

Signalmodulen erbjuder mojligheten till uppbyggnad av ett redundant pneumatiskt
nivamatningssystem eller ett redundant bubbelrérsystem.

Om det redundanta nivdaméatningssystemet anvands, anvands vid felfri drift
medelvardet for badda matvardena for nivaméatning och darmed for pumpstyrning.

I handelse av ett fel hos ett av de bada nivamatningssystemen

= anvands vid anvéandning som inte ar enligt Atex (3-6-1 Atex-lage = "0“,
franslagen) det hogre liggande méatvardet for styrning av pumparna

= vid anvandningar enligt Atex (3-6-1 Atex-lage = "1*, paslagen) anvands det
hogre liggande vardet sa lange som 6vertackning av pumparna garanteras av
minst ett av de bada nivamatningssystemen.

Om 6vertackning av pumparna inte langre garanteras, vilket utgér en potentiell
brandkalla i explosionsfarliga omraden, slas alla paslagna pumpar fran.
I handelse av ett fel skickas en signal A11 - sensorfel.
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7.1.2.3 Faltbussanslutning

Utbyggnadsmodulen till LevelControl Basic 2 erbjuder ett ModBus-granssnitt (RTU).
Detta ar elektriskt sdkert separerat fran stromstallaren.

ModBus-grénssnittet kan anvéndas féor omedelbar anslutning i ett ModBus-natverk
och erbjuder méjligheten till anslutning av motsvarande FeldBus-portar.
ModBus-granssnittet ar utféort som RS485-granssnitt med ModBus-(RTU)-protokoll

enligt specifikation v1.1b.

Tabelle 13: Egenskaper hos faltbussanslutningen

Egenskap

Beskrivning/ varde

Kommunikationsprotokoll

Modbus-RTU

Bussanslutning

220 Q (fast, internt realiserad, omstallbar)

Granssnitt

EIA-485 (RS485)

Overféringshastighet

38400 Bit/s (kan andras)

Databitar 8

Paritet Jamn

Stoppbitar 1

Apparattyp Slave

Bussatkomst Pollningsmetod mellan Master och Slave

Forinstalld enhetsadress

OxF7 (247)

7.1.2.3.1 Matvarde och parameter

Via faltbussystemet tillhandahalls olika matvarden och parametrar som
enhetsinformation. Denna kan utlasas med funktionskoden 03 (Read Holding

Registers).

Modbus-RTU anvander sig genomgaende av 16-bitars register. For varden, som ar
lagrade som 32 bitars tal, maste darfor tva register lasas.

For atergivning av decimaltal skall det utlasta vardet forskjutas sa langt at hoger som
antalet decimaler, vilka anges vid "Typ/Format".

Funktionskoder, register och ldngd aterges som hexadecimaltal och kan mottas
direkt i denna form i Modbus-RTU-protokollet.

Tabelle 14: Matvarde och parameter

Funktions | Register Langd | Typ/ Format | Parameter Bendmning Beskrivning
kod
03 00 01 00 01 16 Bit 1-1-1 Niva Visning av nivan i mm vid
"signed" (analog) analog nivamatning
#
03 00 02 00 01 16 Bit 1-1-2 Niva Visning av nivan i
"signed" (digital) lagesatergivning i mm vid
# digital matning
03 00 03 00 01 16 Bit 1-1-3 Natspanning Visning av natspanning i Volt
"signed"
#
03 00 04 00 01 16 Bit 1-1-4 Batterispanning  |Visning av batteriets spanning
"signed" i Volt
# ,#
03 00 05 00 02 32 Bit 1-1-5 Drifttimmar Anléggningens drifttimmar
"unsigned" anléaggning
#
03 00 07 00 02 32 Bit 1-2-1 Drifttimmar pump 1 |Drifttimmar fér pump 1
"unsigned" timmar
#
03 00 09 00 02 32 Bit 1-2-2 Starter pump 1 Starter av pump 1
"unsigned"
#

LevelControl Basic 2
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Funktions
kod

Register

Langd

Typ/ Format | Parameter

Benamning Beskrivning

03

00 Ob

00 02

32 Bit 1-2-3
"unsigned"

#,0

Strém pump 1 Strém hos pump 1

03

00 0d

00 02

32 Bit
"unsigned"
# it

1-2-4

Aktiv effekt pump 1 |Aktiv effekt for pump 1i kW

03

00 of

00 02

32 Bit
"unsigned"
# ##

1-2-5

Effektfunktion
pump 1

Effektfaktor cos ¢ for pump 1

03

00 11

0002

32 Bit 1-3-1
"unsigned"

#

Drifttimmar pump 2 |Drifttimmar fér pump 2 i

timmar

03

00 13

00 02

32 Bit
"unsigned"
#

1-3-2

Starter pump 2 Starter av pump 2

03

00 15

00 02

32 Bit
"unsigned"
# ,#

1-3-3

Strém pump 2 Strom hos pump 2

03

00 17

00 02

32 Bit 1-3-4
"unsigned"

# ###

Aktiv effekt pump 2 |Aktiv effekt for pump 2 i kW

03

00 19

00 02

32 Bit
"unsigned"
# ##

1-3-5

Effektfunktion
pump 2

Effektfaktor cos ¢ fér pump 2

03

00 1b

00 02

32 Bit
Bitmask
(= Kapitel 7.
1.2.3.2, Sida 24

)

Atergivning av aktuella
signaler

Aktuella signaler

03

00 1d

00 01

32 Bit
bitmask
(= Kapitel 7.
1.2.3.2, Sida 24

)

Ytterligare signaler

7.1.2.3.2 Signaloverforing

Utrustningssignaler och ytterligare signaler éverférs som bitmasker med en bredd pa
32 Bit. Bit 31 ar darvid biten med hogst varde (vanster), Bit 0 den med lagst varde
(hoger). Utlasandet av utrustningssignalerna sker via register "52 1c”, utlasandet av
alla évriga signaler via register "52 1e”.

Tabelle 15: Utrustningssignaler register 52 1c

Bit Signal Benamning Beskrivning
Bit 0 -A1- Motorskydd pump 1 Lindningsskydd eller motorskyddsbrytare for pump 1
har 16st ut
Bit 1 -A2 - Motorskydd pump 2 Lindningsskydd eller motorskyddsbrytare fér pump 2
har 16st ut
Bit 2 -A3 - Motor 1 temperatur for |Motor 1 temperatur for hég, lindningsskyddsvarning
hog har 16st ut
Bit 3 -A4 - Motor 2 temperatur for |Motor 2 temperatur for hoég, lindningsskyddsvarning
hog har 16st ut
Bit 4 - A5 - Strémavbrott Avbrott i stromférsérjningen
Bit 5 - A6 - Fasfel Fasfel (fasbortfall)
Bit 6 -A7 - Lackage motor 1 Lackage motor 1 - lackagesonden har utlosts
Bit 7 - A8 - Lackage motor 2 Lackage motor 2 - lackagesonden har utlésts
Bit 8 -A9- Larm hogt vatten Larm for hogt vatten - behallaren ar full
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Bit Signal Benamning Beskrivning

Bit 9 -A10 - Externt larm Externt larm - utrustning pa den externa ingangen
har utldsts

Bit 10 -A11 - Sensorfel Sensorfel (flottorfel, tradbrott, kortslutning)

Bit 11 -A12 - Felaktigt rotationsfalt |Felaktigt rotationsfalt fér natmatningen (fasféljd)

Bit 12 -A13 - Underspanning Underspanning (- 15 % av markspanningen)

Bit 13 -Al14 - Overspanning Overspanning (+ 15 % av markspénningen)

Bit 14 -A15 - Batteriet tomt Batteriet tomt - snart gar utrustningen till vilolage

Bit 15 -A16 - Serviceintervall, system |Serviceintervall, system, serviceintervallet har
overskridits, underhall skall genomféras

Bit 16 -A17 - Signalmodul fel Ett fel har intraffat i signalmodulen

Tabelle 16: Utrustningssignaler register 52 1e

Bit Signal Benamning Beskrivning

Bit 0 #0 Samlingsfelsignal Samlingsfelsignalreldet har utlosts

Bit 1 #1 Pump 1 fel Pump 1 &r sparrad pa grund av ett fel och kan
darmed inte slas pa vid behov

Bit 2 #2 Pump 2 fel Pump 2 &r sparrad pa grund av ett fel och kan
darmed inte slas pa vid behov

Bit 3 #3 Pump 1 driftklar pump 1 har inga fel, brytaren fér manuell drift/noll/
autodrift for pump 1 star i laget "Auto"

Bit 4 #4 Pump 2 driftklar pump 2 har inga fel, brytaren fér manuell drift/noll/
autodrift for pump 2 star i laget "Auto"

Bit 5 #5 Drift pump 1 Pump 1 gar

Bit 6 #6 Drift pump 2 Pump 2 gar

Bit 7 #7 Automatdrift pump 1 Brytaren for "manuell drift/noll/autodrift" for
pump 1 star i lage "Auto"

Bit 8 #8 Automatdrift pump 2 |Brytaren fér "manuell drift/noll/autodrift” for
pump 2 star i lage "Auto"

Bit 9 #9 Funktionskérning pump 1 |Pump 1 utfér nu en funktionskérning

Bit 10 #10 Funktionskérning pump 2 |Pump 2 utfér nu en funktionskérning

7.1.2.3.3 Funktioner

Via faltbussarna kan olika utrustningsfunktioner utféras med LevelControl Basic 2.
Dessa kan nas med funktionskoden 05 (Write Single Coil). Funktionskod, register
(Coil) och varde ar atergivna som hexadecimaltal och kan mottas direkt i denna form
i Modbus-RTU-protokollet.

Tabelle 17: Faltbussfunktioner

Funktions | Register Varde Bendmning Beskrivning
kod
05 501 ff 00 Fjarrkvittering Fjarrkvittering av alla védntande falt
05 f5 02 ff 00 externt fel Stalla in/ utldsa det externa larmet (A10)
00 00 (standardinstallning: bada pumparna av)

7.1.2.3.4 Terminering

OBSERVERA

Belastningsmotstanden fér ModBus RTU och faltbussanslutning ar fabriksinstallda.
Om signalmodulen inte ar terminalen ska du ta ut belastningsmotstanden.

Om LevelControl Basic 2 anvands som terminal i faltbussystemet eller om en punkt-
till-punkt-anslutning tillverkas till en faltbus-port, maste belastningsmotstanden
sattas pa kretskortet for att garantera ett korrekt driftsatt. Detta kan goras pa ett
enkelt satt via DIL brytare S1.

LevelControl Basic 2
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0606006

Schalter S1
N |1 Rs485term |
~| 2| RS485 term.
='3[G-G-GND
Y 4 CAN term.
| 5| CAN term.
[6]s16
wi relay 1 relay 2
" b,n K1 ‘l\-

Bild 9: DIL-brytare S1

Tabelle 18: DIL-brytarens installning

DIL-brytare |Anslutning Beskrivning Fabriksinsta

lining

MODBUS RTU  |RS485-terminering ON

2 RS485-terminering ON

3 Galvaniskt separerad GND (ansluter OFF

RS485-GND med Common-GND

Systembus CAN-terminering ON

5 CAN-terminering ON

icke belagd OFF
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8 Service/underhall

8.1 Underhalls-/ serviceatgarder

KSB rekommenderar regelbunden service/ underhall enligt féljande schema:

Tabelle 19: Underhalls-/ serviceatgarder

Atgard

Service

Underhall

Las tillagget till driftsforeskriften liksom drift-/
monteringsanvisning

X

X

Kontrollera kabelanslutningen mellan
signalmodulen och LevelControl Basic 2-
kretskortet for korrekt montering

Kontrollera kabelanslutningen mellan
strommatningsmodulen och signalmodulen fér
korrekt montering

Dra at anslutningskontakterna (enkelsignal,
analogutgang, faltbussanslutning,
strommatningsmodul).

Kontrollera att driftlysdioden pa signalmodulen
lyser med ett fast, gront sken.

Kontrollera parameter.

Provkor i flera driftslagen

Kontrollera larmanordningar inklusive
enkelsignalerna for korrekt funktion

Faststall eventuellt reservdelsbehov

Ge rad till och/eller utbilda anvéandarna

Bifoga vid behov ny drifts- /monteringsanvisning

LevelControl Basic 2
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9 Fel: Orsaker och atgarder

Tabelle 20: Felavhjalpning

Storningar

Orsaker

Atgarder

Stromstallaren visar felet -A17-

Ett fel har intraffat i signalmodulen

= Kontrollera signalmodulens
anslutning

= Stdng av matningsspanningen och
satt pa den igen

= Byta signalmodul

Signalmodulens gréna
driftlysdiod lyser inte

Signalmodulen ar inte korrekt ansluten
till huvudkretskortet eller defekt

= Kontrollera signalmodulens
anslutning

= Byta signalmodul

Signalmodulens gréna
driftlysdiod blinkar

Signalmodulen identifierades inte

= Kontrollera och uppdatera
eventuellt stromstéallarens Firmware-
version

Enkelsignaler skickas inte pa
Onskat satt

Installning resp. anslutning felaktig

= Kontrollera stromstallarens
installning

= Kontrollera signalmodulens plintar

Analogutgangen ger en felaktig
signal

Installning resp. anslutning felaktig

= Kontrollera stromstéllarens
installning

= Kontrollera signalmodulens plintar

Analogutgangen ger ingen
signal

Installning resp. Anslutningen felaktig
Nivdmatning fel (signal -A11-)

= Kontrollera stromstallarens
installning

= Kontrollera signalmodulens plintar

= Kontrollera nivdméatningen

Felaktiga férhallanden vid
pneumatisk matning eller
bubbelrér

Installning resp. anslutning felaktig
Slangarna otata

= Kontrollera stromstallarens
installning

= Kontrollera slangarnas anslutningar

= Kontrollera slangarna med avseende
pa tathet

Parameter 1-2-3 strém pump 1
och/eller 1-3-3 strom pump 2
visas inte eller forvaxlade pa
displayen

Signal- eller strommatningsmodulens
anslutning felaktig

Strommatningsmodulens anslutning pa
signalmodulen férvaxlad

= Kontrollera signal- och
strommatningsmodulernas
anslutningar

Kommunikation via ModBus
stord

Anslutning felaktig
Kommunikationen stérd
Kommunikationen avbruten

= Kontrollera anslutningen
= Kontrollera installningarna

= Stdng av matningsspanningen och

satt pa den igen

« Aterstall stromstallaren

Kommunikationen med
faltbussystemet stord

Anslutning felaktig
Kommunikationen stérd
Kommunikationen avbruten

= Kontrollera anslutningen
= Kontrollera installningarna

= Stédng av matningsspanningen och

satt pa den igen

« Aterstall stromstallaren

Parametreringen felaktig efter
faltbussingripande

Ej dokumenterade parametrar kan
aven andras via faltbussen

= Koppla in parametreringen igen.

= Kontrollera och korrigera skriptet

for faltbussingrepp
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10 Tillhorande dokumentation
10.1 Anslutningsschema/plintschema

10.1.1 Enkelsignaler - Visning instrumenttavla (exempel)

|111 -|11z 11 211 -|214 212 311 -|314 312 411 -|414 412 511 -|514 512 611 -|614 612

x1-6 f x1-7 | xt-8 | x1-9 fxt-10 | x1-11 | X112 x2-1 | x2-2 | x2-3 | x2-4 | x2-5 | x2-6 f x2-7 | x2-8 | x2-9 f§ x2-10 | x2-11 | x2-12

QIO QIO QIO QIO QIO QO[O

7 JAnalog-Out
RS485-B

. JRS485-GND
CAN-GND

. | CAN-H
& | CAN-L

x
IS
x
iy
x
N
x

X1-4

]

O
N
Q *|rssesa
Q : '
@
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%]

N N N Vg ) WY WY, | WES——
[ [T I T I R T R N
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2 I _ 1 T —l —1l I [
T | [ | |1 |1 1| |
| / N | | e N | | 7/ N | | 7/ N | | | | |
| | [ |1 || || |
|@ | | I@ | I® L @ [ @ |
Bild 10: Enkelsignaler - Visning instrumenttavia - T T
Pump 1 fel 2 |Pump 2 fel
Hogt vatten 4 |Sensorfel
5 |Drift pump 1 6 |Drift pump 2

OBSERVERA

Signalrelaets installning kan andras vid behov med hjalp av Serviceverktyget.

10.1.2 Analogutgang

- o

g 2 B 8 s ?

3 (29 é é Z’ g g g 111 -|114 11 21 -|214 212 311 -|314 312 411 -|414 412 511 ]514 512 611 -|614 612
X1-4 X1-3 X1-1 X1-2 X1-3 X1-4 X1-5 X1-6 X1-7 X1-8 X1-9 X1-10 X1-11 X112 X2-1 X2-2 X2-3 X2-4 X2-5 X2-6 X2-7 X2-8 X2-9 X2-10 X2-11 X2-12
QIO OO OO OO OO O|O[O]| O[O0 O[O0 O|O|O

GND
4..20 mA
4.20 mA

Bild 11: Analogutgang

OBSERVERA

Analogutgangen tillhandahaller en 4-20 mA signal som &r proportionerlig mot
nivan. Installningen kan andras vid behov med hjalp av Serviceverktyget.
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10.1.3 Strommatning 3~

L1
L2
L3

L2-In

L2-Out
L3-In

4
L3-Out

[\V\V

® |0

2 Ty
¢ =1 © |05
Ay Ll
sTe o T
= 2 L ]
M F6 M F6
3~ 3~
Bild 12: Strommétning 3~
Matning pump 1 2 |Matning pump 2
Strommatningsmodul pump 1 4 |Strommatningsmodul pump 2
5 |Anslutning strommatning pump 1 pa 6 |Anslutning strommatning pump 2 pa
signalmodulen signalmodulen
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10.1.4 Strommatning 1~

L-In

W\

L-Out

® ||

[2[o[°1°]

L-In

W\

L-Out

EELE]
O
L]
7

ool \IK\ .

= i I I Y
® ©

- z EI — z &

oot

Bild 13: Strémmaétning 1~

Matning pump 1 2 |Matning pump 2
Strommatningsmodul pump 1 4 |Strommatningsmodul pump 2
Anslutning strommatning pump 1 pa 6 |Anslutning strommaétning pump 2 pa
signalmodulen signalmodulen

10.1.5 Faltbussanslutning
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Bild 14: Faltbusanslutning
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10.1.6 redundant pneumatisk nivamatning

OBSERVERA

Anvandningen av ett redundant vattentryckssystem erbjuder ett redundant
nivdmatningssystem och aven en redundant dvervakning av lagsta niva vid

inkopplat ATEX-lage.
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Bild 15: Redundant pneumatisk nivamatning

1 |Tryckgivare LevelControl Basic 2 2 |Redundant tryckgivare pa
signalmodul
Reduceringsférbindelseslang 4 |Reduceringsforbindelseslang
5 |Dykklocka eller matklocka 6 |Redundant dykklocka eller
matklocka
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For uppbyggnad av ett redundant vattentrycksystem kravs tva uppsattningar
matklockor eller tva uppsattningar dykklockor.

Bada mat- eller dykklockorna skall monteras med ett avstand pa 200 mm (klockans
nederkant) fran behallarens botten. Om dessa monteras pa en annan
monteringsh6jd maste denna stallas in i stromstallaren.

Tabelle 21: Parameter

Parameter Bendamning
3-4-4-1 Niva klocka 1
3-4-5-1 Niva klocka 2

OBSERVERA

Dra bada dyk- eller matklockornas slangar genom kabelskruvkopplingarna och dra
at dessa for dragavlastning av stickkontakten.

OBSERVERA

For att sakerstalla en korrekt funktion hos stromstallaren maste bada mat- eller
dykklockornas luftslang alltid dras fallande, sa att kondensbetingad
"vattensacksbildning" undviks i luftslangen. For langa slangar skall kapas vid
installation.
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10.1.7 Delvis redundant bubbelrérsystem

OBSERVERA

Vid bortfall av kompressorn pa grund av ett fel arbetar bada nivamatningssystemen
vidare som redundanta pneumatiska nivdmatningssystem (vattentrycksprincipen).
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Bild 16: Delvis redundant bubbelrérsystem

1 |Tryckgivare LevelControl Basic 2 2 |Redundant tryckgivare pa
signalmodul

3 |Kompressor for bubbelror 4 |Strypflans

5 |Ventil 6 |Reduceringsforbindelseslang

7 |Y-stycke 8 |Reduceringsforbindelseslang

9 |Dykklocka 10 |Redundant dykklocka

For uppbyggnad av ett delvis redundant vattentrycksystem kravs tva uppsattningar
matklockor eller tva uppsattningar dykklockor.

Bada mat- eller dykklockorna skall monteras med ett avstand pa 200 mm (klockans
nederkant) fran behallarens botten. Om dessa monteras pa en annan
monteringsh6jd maste denna stallas in i stromstallaren.
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Tabelle 22: Parameter

Parameter Benamning
3-4-4-1 Niva klocka 1
3-4-5-1 Niva klocka 2

OBSERVERA

Dra bada dyk- eller matklockornas slangar genom kabelskruvkopplingarna och dra
at dessa for dragavlastning av stickkontakten.

OBSERVERA

For att sakerstalla en korrekt funktion hos stromstallaren maste bada mat- eller
dykklockornas luftslang alltid dras fallande, sa att kondensbetingad
"vattensacksbildning" undviks i luftslangen. For 1anga slangar skall kapas vid
installation.
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