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1 Yleista

1 Yleista

Tama lisakayttoohje taydentaa kaytto-/asennusohjetta. Kaikkia kaytto-/
asennusohjeen tietoja on noudatettava.

Taulukko 1: Laitetta koskevat kayttéohjeet

Mallisarja

Kaytto-/asennusohjeen painotuotenumero

LevelControl Basic 2

4041.80

4/36

LevelControl Basic 2




KSB b‘ 2 Turvallisuus

2 Turvallisuus

2.1 Yleista

Lisakayttoohje sisaltaa lisaksi noudatettavia ohjeita. Kayttd-/asennusohjeessa on
asennusta, kayttéa ja huoltoa koskevia tarkeitd ohjeita, joita noudattamalla
varmistetaan laitteiden turvallinen kaytto ja valtetaan henkilé- ja laitevahingot.

Kaikkia tassa lisakayttoohjeessa seka vastaavassa kayttd-/asennusohjeessa annettuja
turvallisuusohjeita on noudatettava.

Kaytosta vastaavien ammattitaitoisten tydntekijéiden/kayttajan on luettava
lisakayttoohje ja ymmarrettava se taysin.

Lisakayttoohjeen on oltava koko ajan ammattihenkilston saatavilla paikan paalla.

Kayttaja vastaa muiden kuin tassa lisakayttoohjeessa mainittujen kayttopaikkaa
koskevien maaraysten noudattamisesta.
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3 Kuljetus / valivarastointi / havittaminen

3.1 Tila toimitettaessa

Lisdvarusteet ja kaikkien annettujen tietojen paikkansapitavyys on tarkistettu
ennen toimitusta, joten niiden pitaisi olla moitteettomassa kayttokunnossa
vastaanotettaessa.

Suosittelemme vastaanoton yhteydessa lisdvarusteiden tarkastamista mahdollisten
kuljetusvaurioiden varalta. Reklamaatiotapauksessa on laadittava yhdessa
toimituksen tuojan kanssa luettelo toimituksessa ilmenneista vioista ja puutteista.

3.2 Kuljetus

HUOMIO

Epdasianmukainen kuljetus
%‘% Lisdvarusteiden vaurioituminen!
> Lisdvarusteita on aina kuljetettava ohjeiden mukaisesti ja
alkuperaispakkaukseen pakattuina.

> Noudata alkuperaispakkaukseen merkittyja kuljetusohjeita.

Kuljeta lisdvarusteita aina maaraysten mukaisesti.

3.3 Laakerointi

Noudattamalla varastointia koskevia ymparistdmaarayksia varmistetaan
lisdvarusteiden toiminta myés pidemman varastoinnin jalkeen.

Taulukko 2: Ymparistévaatimukset: varastointi

Ympaéristovaatimus Arvo
suhteellinen kosteus enintdan 85 % (ei kondensaatiota)
ymparistdn [ampétila -10 °C...+70 °C

= Varastoi lisdvarusteet kuivaan ja tarinattémaan ja mahdollisuuksien mukaan
alkuperaispakkauksessa.

= Lisavarusteita on sailytettava kuivassa tilassa, jonka ilmankosteus on
mahdollisimman muuttumaton.

= Valta suuria ilmankosteusvaihteluja (ks. taulukko: "Ymparistévaatimukset:
varastointi").

Asianmukaisesti varastoituina lisdvarusteiden suojaus sailyy enintdan 12 kuukautta.
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4 Kuvaus

4.1 Kaytettavyys

KSB:n Service Tool -sovelluksen voi ladata ilmaiseksi KSB:n kotisivulta. Sivulla on
myds muita tietoja, joita tarvitaan tarvittavan parametrointikaapelin tilaamista
varten.

IImoitusmoduulia ja virranmittausmoduulia voidaan kayttaa laiteohjelmistoversiosta
1.2 lahtien. Laitteet, joissa on vanhempi ohjelmistoversio, on paivitettava kayttamalla
KSB:n Service Tool -sovellusta.

4.2 Yleista

limoitusmoduuli

IImoitusmoduuli on LevelControl Basic 2:n laajennusmoduuli.
Siihen sisaltyy:

= kuusi potentiaalitonta ilmoitusta:
— hairié: pumppu 1
— hairié: pumppu 2
- ylataso
- anturivika

— kayttd: pumppu 1 (ei kaytettavissa nostolaitteistoissa, joissa on 1~-moottori
ja leikkuulaite)

— kayttoé: pumppu 2 (ei kaytettavissa nostolaitteistoissa, joissa on 1~-moottori
ja leikkuulaite)

= analogialahto (tayttoasteeseen verrannollinen virtasignaali, tyyppi 4...20mA)
= Modbus-RTU-liiténta (suora yhteys tai kenttavaylamoduulin liitanta)

= jarjestelmavaylan liitanta (ei vield kaytossa)

= liitdntamahdollisuus pumppukohtaiselle virranmittausmoduulille

= mallikohtainen paineanturin sisaltava varustus redundanttiin pneumaattiseen
tayttomaaran mittaukseen (patopaine) tai osittain redundantin
kuplitusjarjestelman rakentamiseen

Potentiaalittomien ilmoitusten seka analogialdahd®ssa muodostuneiden
mittausarvojen kytkentdja voidaan muuttaa Service Tool -sovelluksen avulla.
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4 Kuvaus
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Kuva 1: limoitusmoduulin kuvaus

OROROO

1 |huoltoliitdnta (vain LevelContol Basic 2 - 2 |ohjauskortin sy6tt6 (valinnainen, 9-30 V)
ohjauslevyn huoltoliitdnnan kautta tehtavalle
valmistuksen parametroinnille).
3 |virranmittausmoduulin liitdnta: pumppu 2 4 |virranmittausmoduulin liitdnta: pumppu 1
5 l|ilmoitusmoduulin liitanta LevelControl Basic 2:lle 6 |analogialéahto (4-20 mA)
7 |Modbus-RTU-liitanta 8 |jarjestelmavaylaliitanta (ei kaytossa)
9 |potentiaaliton ilmoitus 1 (vakioasetus: pumpun 1 10 |potentiaaliton ilmoitus 2 (vakioasetus: pumpun 2
hairio) hairio)
11 |potentiaaliton ilmoitus 3 (vakioasetus: ylataso) 12 |potentiaaliton ilmoitus 4 (vakioasetus: ulkoinen
hairio)
13 |potentiaaliton ilmoitus 5 (vakioasetus: kaytto: 14 |potentiaaliton ilmoitus 6 (vakioasetus: kaytto:
pumppu 1) pumppu 2)
15 |redundantti paineanturi 16 |toiminta-LED
17 |paatevastukset Modbus RTU ja
jarjestelmavaylaliitanta
virranmittausmoduuli
Virranmittausmoduulilla mitataan pumpun virtaa kytkinlaitteen moottorijohdossa.
Pumpun virta mitataan 10 ampeeriin saakka suoraan, virran ollessa yli 10 ampeeria
virtamuuntajan avulla.
Virranmittausmoduuli liitetdan LevelControl Basic 2:een ilmoitusmoduulilla.
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Kuva 2: Virranmittausmoduulin kuvaus

vaihe L2 2 |vaihe L3
3 |ilmoitusmoduulin liitanta

Virranmittausmoduulin avulla mitataan kytkettyjen pumppujen virrat vaiheissa L2
ja L3 (3~-pumput) tai L (1~-pumput). (= Luku 10.1, Sivu 28)

4.3 Tekniset tiedot

limoitusmoduuli

Taulukko 3: Tekniset tiedot

Ominaisuus Arvo
Jannitteensy6ttd 9-30VDC
virransy6ttd LevelControl Basic 2:n avulla
suojausluokka BC-malli: IPOO
BC-malli IP20
yksittaisten ilmoitusten kytkentakyky 30V, 1A
analogialahto 0/4-20 mA
kotelomalli BC-malli: ilman
BS-mallia: tukikiskokotelo
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4 Kuvaus

Ominaisuus

Arvo

Mallivaihtoehdot

ilmoitusmoduuli
paineanturilla varustettu
ilmoitusmoduuli, 3 mWS
paineanturilla varustettu
ilmoitusmoduuli, 10 mWS

Paino

0,3 kg

IImoitusmoduulin kaytté on mahdollista laiteohjelmistoversiosta 1.2 lahtien.

Virranmittausmoduuli

LevelControl Basic 2:een asennetaan virranmittausmoduuli/-moduuleja ainoastaan
tehtaalla. Virranmittausmoduuleja ei voida asentaa jalkikateen!

Virranmittausmoduulit liitetaan LevelControl Basic 2:een ilmoitusmoduulilla.
Siksi virranmittausmoduulin kayttdé on mahdollista vain yhdessa ilmoitusmoduulin

kanssa!

Taulukko 4: Tekniset tiedot

Ominaisuus

Arvo

Jannitteensy6ttd

syottd ilmoitusmoduulin avulla

suojausluokka 1P20
enimmaiskayttéjannite 500 V AC
Mittausalue 10 (15) A"

mittausalueet muuntajan avulla
tapahtuvassa valittdmassa mittauksessa

10-20A (30 A)
20-40 A (60 A)
40-75A (110 A)?

Paino

0,2 kg

HUOMAA

Virranmittausmoduulin kdytté on mahdollista laiteohjelmistoversiosta 1.2 lahtien.

Virranmittausmoduuli tarvitaan kullekin pumpulle. IImoitusmoduuliin voi liittaa
kaksi virranmittausmoduulia kahden pumpun ohjauslaitteen edellyttdamien
liitdntavaatimusten mukaisesti.

1) Suurempien virtojen mittaus mahdollista kytketyn muuntajan avulla.
2) Suurempien virtojen mittaus mahdollista tilauksesta.
10/36 LevelControl Basic 2
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5 Pystytys/asennus

5 Pystytys/asennus

5.1 limoitusmoduulin liittdminen

A VAARA

Vapaana olevat jannitteiset osat
Sahkaoiskun aiheuttama hengenvaara!

> Katkaise ilmoitusmoduulin kytkinlaitteen jannite ennen asennusta .

HUOMIO

Vaara kytkinlaitteen ja sen asennusosien kasittely
Viallinen kytkinlaite!

> Kasittele kytkinlaitetta ja sen asennusosia huolellisesti.

HUOMIO

Vaara akun kasittely
Kytkinlaitteen sahkdinen vaurioituminen!

> Mikali asennusvaihtoehtona kaytetaan akkua, irrota akun liitantapistoke ennen
ilmoitusmoduulin liittamista, jotta sen jannite on katkaistu kokonaan.

> Kiinnita akun liitdntapistoke vasta liitdnnan asentamisen jalkeen.

BC-malli

Kuva 3: llmoitusmoduuli: sijainti BC-mallissa
v' Asennuspaikka on vaatimusten mukainen.
1. Katkaise kytkinlaitteen jannite ja tarkista jannitteettomyys.
2. Avaa kytkinlaite sopivalla tydkalulla.
3. Irrota BC-ohjauslevyn suojalevy varovasti valikappaleista.
4.

Liité ilmoitusmoduuli BC-ohjauslevyyn mukana toimitetulla liitdntakaapelilla.
Huomioi pistokkeen oikea paikka! Huomioi liitdntakaapelia kiinnitettaessa
pistokkeen mekaaninen koodaus!
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5 Pystytys/asennus

(Pistokkeessa on puikko, joka on vietava ohjauslevyssa olevan aukon lapi
ohjauslevyn puoleisen pistoliittimen sivusta.)

5. Kiinnitd BC-mallin ilmoitusmoduuli valikappaleisiin ja varmista, etta se on
kunnolla kiinni.

6. Sulje kytkinlaite uudelleen maaraysten mukaisesti.
7. Kytke jannitteensy6ttod uudelleen.

IImoitusmoduuli toimii oikein, kun ilmoitusmoduulin vihrea toiminta-LED palaa
jatkuvasti laitteen ollessa kytkettyna.

Jos ilmoitusmoduulin vihrea toiminta-LED ei pala, on tarkistettava viela kerran, etta
ilmoitusmoduulin ja LevelControl Basic 2:n vélinen liitdntdjohto on oikein paikallaan.
Jos ilmoitusmoduulin vihrea toiminta-LED vilkkuu, LevelControl Basic 2 ei tunnistanut
ilmoitusmoduulia. Tarkista talldin kytkinlaitteen ohjelmistoversio, joka on nahtévissa
naytdssa parametrin 4-1-1 kautta. Vahimmaisvaatimuksena on ohjelmistoversio 1.2
tai parempi.

Huomioi redundantin pneumaattisen tayttémaaran mittauksen rakentamista
koskeva kohta (= Luku 10.1.6, Sivu 31) .

Huomioi osittain redundantin kuplitusjarjestelman rakentamista koskeva kohta
(= Luku 10.1.7, Sivu 33) .

12/36
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5 Pystytys/asennus

BS-malli

Kuva 4: llmoitusmoduuli - sijainti BS-mallissa.
v' Asennuspaikka on vaatimusten mukainen.
1. Katkaise kytkinlaitteen jannite ja tarkista jannitteettomyys.
2. Avaa kytkinlaite.

3. Kiinnita BS-mallin ilmoitusmoduuli vapaana olevaan tukikiskon paikkaan ja
tarkista, etta se on tiukasti paikallaan tukikiskossa.

4. Liita ilmoituslevy BS-ohjauslevyyn mukana toimitetulla liitantajohto.
Huomioi pistokkeen oikea paikka! Huomioi liitantékaapelia kiinnitettaessa
pistokkeen mekaaninen koodaus!

(Pistokkeessa on puikko, joka on vietava ohjauslevyssa olevan aukon lapi
ohjauslevyn puoleisen pistoliittimen sivusta.)

5. Sulje kytkinlaite uudelleen maaraysten mukaisesti.
6. Kytke jannitteensy6ttd uudelleen.

IImoitusmoduuli toimii oikein, kun ilmoitusmoduulin vihrea toiminta-LED palaa
jatkuvasti laitteen ollessa kytkettyna.

Jos ilmoitusmoduulin vihrea toiminta-LED ei pala, on tarkistettava viela kerran, etta
ilmoitusmoduulin ja LevelControl Basic 2:n vélinen liitantdjohto on oikein paikallaan.
Jos ilmoitusmoduulin vihrea toiminta-LED vilkkuu, LevelControl Basic 2 ei tunnistanut
ilmoitusmoduulia. Tarkista talléin kytkinlaitteen ohjelmistoversio, joka on nahtavissa
ndytdssa parametrista 4-1-1. Vahimmaisvaatimuksena on ohjelmistoversio 1.2 tai
parempi.

Huomioi redundantin pneumaattisen tayttémaaran mittauksen rakentamista
koskeva kohta (= Luku 10.1.6, Sivu 31) .

Huomioi osittain redundantin kuplitusjarjestelman rakentamista koskeva kohta
(= Luku 10.1.7, Sivu 33) .

5.2 Virranmittausmoduulin liittdminen

LevelControl Basic 2:een asennetaan virranmittausmoduuli/-moduuleja ainoastaan
tehtaalla. Virranmittausmoduuleja ei voida asentaa jalkikateen!

Liita virranmittausmoduuli kytkentakaavion mukaisesti. (= Luku 10.1.3, Sivu 29) /
(= Luku 10.1.4, Sivu 30)
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6 Kayttdodnotto / poistaminen kaytosta

6 Kayttoonotto / poistaminen kaytosta

6.1 Kayttéonotto
v Lisakayttoohje seka kaytto-/asennusohje on luettu.
v’ Laiteversio on vaatimusten mukainen.

v Kytkinlaite on koottu asianmukaisesti ja sen sahkoliitantd on kytketty
kytkentakaavion mukaisesti.

v IImoitusmoduuli on asennettu asianmukaisesti (= Luku 5.1, Sivu 11) ja kytketty
liitinkaavion mukaisesti.

v Virranmittausmoduuli on asennettu asianmukaisesti ja kytketty liitinkaavion
mukaisesti.

1. Kirista liittimet (yksittaiset ilmoitukset, analogialahto, kenttavaylaliitanta,
virranmittausmoduulit).

. Kytke verkon syéttéjohto.

. Kytke anturit.

. Aseta moottorisuoja ja varokkeet paikoilleen.

. Aseta molempien pumppujen kasi-0-auto-kytkin 0-asentoon.
. Kytke sy6ttdjannite.

. Tarkista, etta vihrea toiminta-LED palaa jatkuvasti.

0 N o U1 A W N

. Tarkista, ettd parametrointi on toivottujen vaatimusten mukainen ja sovita
tarvittaessa.

9. Suorita koeajo useammassa toimintajaksossa.
10. Tarkista halytyslaitteiston ja yksittaisten ilmoitusten toiminta.
11. Aseta molempien pumppujen kasi-0-auto-kytkin Auto-asentoon.

= Kytkinlaite kytkee molemmat pumput kaytté6n ja pois kaytosta
kayttotarpeen mukaan.

12. Ohjeista ja/tai kouluta kayttajat.

13. Aseta lisakayttéohje kayttd-/asennusohjeen viereen.

6.2 Poistaminen kaytosta

Lyhytaikainen poistaminen kaytosta
1. Aseta molempien pumppujen kasi-0-auto-kytkin 0-asentoon.
= Molemmat pumput on kytketty pois kaytosta.

= Kytkinlaite on edelleen kayttévalmis.

Lyhytaikainen poistaminen kdytostda pumpulla tehtavia toita varten
1. Aseta molempien pumppujen kasi-0-auto-kytkin 0-asentoon.
= Molemmat pumput on kytketty pois kaytosta.
= Kytkinlaite on edelleen kayttovalmis.
2. Avaa kytkinlaite.

3. 400 V:n versiot:
Kytke molempien pumppujen moottorinsuojakytkin pois toiminnasta.
230 V:n versiot:
Irrota pumpun verkkopistoke. Jos pumput on kytketty suoraan laitteen liittimiin,
laite on irrotettava verkkovirtaliitannasta.

4. Sulje kytkinlaite uudelleen.

Pidempiaikainen poistaminen kaytosta
1. Aseta molempien pumppujen kasi-0-auto-kytkin 0-asentoon.
2. Katkaise syottojannite.
= Sen jalkeen ohjaus- ja ilmoitustoiminnot eivat enda toimi.

14/ 36
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7 Kayttd

7 Kaytto

7.1 Laajennukset ilmoitus-/virranmittausmoduulilla

Kaytettavissa olevat lisdparametrit on lueteltu oheisella parametrisivulla.

Kun asennetaan ilmoitusmoduuli ja mahdollisesti virranmittausmoduuli, ndytt66n
tulevat lisdparametrit. Ne voidaan valita normaalisti nuolinappaimilla.
Kutsuttavat parametrit valitaan kayttétavan ja mittausmenetelman mukaan.
Naytdssa nakyvat vain parametrit, jotka ovat kayttétavan ja mittausmenettelyn
kannalta sopivia.

7.1.1 Valikkolaajennus

7.1.1.1 Mittausarvovalikko

Kun kaytetaan ilmoitusmoduulia ja virranmittausmoduulia, mittausarvomoduulia
laajennetaan pumppukohtaisilla tehoarvoilla.

Taulukko 5: Mittausarvovalikon laajennus

Parametri Kuvaus Yksittadispumppuasema Kaksoispumppuasema
1-2-3 |virta: pumppu 1 pumpun 1 virta ampeereina X -
1-3-3 |virta: pumppu 2 pumpun 2 virta ampeereina X X

7.1.1.2 Asetusvalikko

Kaytettdessa ilmoitusmoduulia, jossa on redundantti paineenmittaus, asetusvalikkoa
laajennetaan toisen mittauskellon/upotuskellon asennuskorkeudella.
(= Luku 10.1.6, Sivu 31)

Taulukko 6: Asetusvalikon laajennus

Parametri Kuvaus Arvot

3-4-5-1 taso: kello 2 toisen mittauskellon (alareunan) etaisyys 200 mm (esisaadetty tehtaalla)
sailion pohjaan (offset). Asetettu tehtaalla
200 mm:iin.

7.1.1.3 limoitusmoduulin hairié

Jos ilmoitusmoduulin toiminnassa on hairio, se nakyy naytdssa virheena - A17 -.

Taulukko 7: Virheilmoitus: ilmoitusmoduuli

limoitus Kuvaus
-A17 - IImoitusmoduulin hairié

7.1.2 Lisatoiminnot

7.1.2.1 Potentiaalittomat ilmoitukset

Kun kaytetaan ilmoitusmoduulia, kaytté6n asetetaan kuusi potentiaalitonta
ilmoitusta:

= kytkemiskyky: 30 V, 1T A
= rakenne vaihtokosketin.

IImoitusreleet ovat vetaneina toimintatilassa tai lepotilassa ja paastavat ilmoituksen
yhteydessa.
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Taulukko 8: Potentiaalittomat ilmoitukset
Vakiokytkennat
pumpun 1 hairié

Potentiaaliton ilmoitus Kuvaus limoitustila

ilmoitusrele 1 pumpun 1 kadyttoé on virheen vuoksi estetty
ja sita ei voida siten haluttaessa kytkea

toimintaan

paastanyt

ilmoitusrele 2 pumpun 2 hairié pumpun 2 kayttdé on virheen vuoksi estetty

ja sitd ei voida siten haluttaessa kytkea

paastanyt

toimintaan
ilmoitusrele 3 ylataso (A9) ylatason kytkinpiste saavutettiin paastanyt
ilmoitusrele 4 anturihairio (A11) tayttomaaran mittaukseen kaytetyissa paastanyt
antureissa on hairioé
ilmoitusrele 5 kaytté: pumppu 1 pumppu 1 kady vetanyt
ilmoitusrele 6 kayttd: pumppu 2 pumppu 2 kay vetanyt

Iimoitusreleiden tila ilmaistaan liséksi releiden ylapuolelle ohjauslevyyn asetetulla
keltaisilla LED-valoilla. Palava LED tarkoittaa vetanytta reletta.

Nostolaitteistoissa, joissa on 1~-moottori ja leikkuupyoéra, ilmoitusreleita 5 ja 6
kaytetaan kayton tarvitsemien kdynnistyskondensaattorien ohjaukseen ja ne eivat

ole kaytettavissa potentiaalittomina ilmoituksina.

Yksittaispumppulaitteistoissa ei ole pumppua 2 koskevat ilmoitukset vakiona
sisaltavissa ilmoitusreleissa vakioasetuksia. Ne voidaan kytkea ServiceTool-
sovelluksen avulla.

Iimoitusreleisiin voidaan kytkea seuraavat toiminnot ServiceTool-sovelluksen avulla:

Taulukko 9: Iimoitusreleiden kytkennat

llmoitus Kuvaus limoitustila
ilmoitus A1 moottorisuoja: pumppu 1 (kddmin suojaus tai paastanyt
moottorinsuojakytkin paastanyt)
ilmoitus A2 moottorisuoja: pumppu 2 (kddmin suojaus tai paastanyt
moottorinsuojakytkin paastanyt)
ilmoitus A3 moottori 1: [ampétila korkea paastanyt
ilmoitus A4 moottori 2: [ampétila korkea paastanyt
ilmoitus A5 syottojannite katkaistu paastanyt
ilmoitus A6 Vaihevika (vaiheen haviaminen) paastanyt
ilmoitus A7 vuoto: moottori 1 paastanyt
ilmoitus A8 vuoto: moottori 2 paastanyt
ilmoitus A9 ylatasohalytys paastanyt
ilmoitus A10 Ulkoinen halytys paastanyt
ilmoitus A11 anturivika paastanyt
ilmoitus A12 Virheellinen verkkolahteen kiertokentta (vaihejarjestys) paastanyt
ilmoitus A13 alijannite (- 15 % nimellisjannitteesta) paastanyt
ilmoitus A14 ylijannite (+ 15 % nimellisjannitteesta) paastanyt
ilmoitus A15 akku tyhja paastanyt
ilmoitus A16 huoltovali (aktivointi parametrista 3-7-1) paastanyt
pumpun 1 hairié pumpun 1 kadyttd on virheen vuoksi estetty ja sita ei voida siten paastanyt
haluttaessa kytkea toimintaan
pumpun 2 hairid pumpun 2 kdyttd on virheen vuoksi estetty ja sita ei voida siten paastanyt
haluttaessa kytkea toimintaan
kayttovalmius: pumppu 1 |pumpussa 1 ei ole hairiota, kasi-0-auto-kytkin on Auto-asennossa |vetanyt
kayttoévalmius: pumppu 2 |pumpussa 2 ei ole hairiota, kasi-0-auto-kytkin on Auto-asennossa |vetanyt
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limoitus Kuvaus limoitustila
kayttoé: pumppu 1 pumppu 1 kay vetanyt
kaytto: pumppu 2 pumppu 2 kay vetanyt
automaattikaytto: pumpun 1 kasi-0-auto-kytkin on Auto-asennossa vetanyt
pumppu 1
automaattikaytto: pumpun 2 kasi-0-auto-kytkin on Auto-asennossa vetanyt
pumppu 2
toimintokaynti: pumppu |pumppu 1 on juuri suorittamassa toimintokayntia vetanyt
1
toimintokdynti: pumppu |pumppu 2 on juuri suorittamassa toimintokayntia vetanyt
2

7.1.2.2 Analogialaht6

IImoitusmoduulissa on analogialahto, jonka spesifikaatiot ovat seuraavat:

Taulukko 10: Analogialahdon spesifikaatiot

Spesifikaatio Arvo

Tyyppi 0/ 4-20 mA

Ulkoinen taakka

verkkokayttd: enint. 500 Q
akkukaytto: enint. 300 Q

Analogialdhto ilmaisee vakiona mitatun tayttomaaran.

Analogialdhtoon voidaan kytkea vaihtoehtoisesti ServiceTool-sovelluksen avulla

seuraavat arvot:

Taulukko 11: Kytkennat: analogialahto

Parametri Arvo Kuva-alue
Tayttoaste
(= Luku 7.1.2.2.1, Sivu 17
) loppu:
(= Luku 7.1.2.2.4, Sivu 20
)
1-1-3 Laitteiston verkkojannite 0 mA = virhe
4mA=>180V
20 mA =500V
eiole Laitteiston virta 0 mA = virhe
- yksittaispumppu: virta: pumppu 1 AmA=>0A
- kaksoispumppu: virta: pumppu 1+2 20mA=>30A

Kun virranmittaus on > 10(15) A, huomioi muuntokertoimet kuva-alueella:
10-20(40) A:4mA=>0A,20mA=>40A
20-40(60) A:4mA=>0A, 20mA=>60A
40-75(110) A:4mA=>0A,20mA=2110 A

7.1.2.2.1 Tayttomaaran mittaus uimurikytkimilla tai digitaalisilla antureilla

Kaytettaessa digitaalisia tayttémaaran mittausmenetelmia (uimurit, digitaaliset
kytkimet) esitetdan kutakin koneen kytkentatilaa vastaava porrassignaali.

Tilojen jarjestys on esitetty seuraavassa taulukossa:
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Taulukko 12: Kytkentatilojen jarjestys uimurikytkimilla tai digitaalisilla antureilla tapahtuvassa tayttomaaran
mittauksessa

-

@
e

Naytto Tayttoaste Analoginen signaali Kytkentatila
Tyhjennyksessa Taytossa
. anturivika 0 mA - -
]
L]
TAVO
—]
& @
- erittdin matala 4 mA pumput pois kaytosta H-kuormapumppu
- kaytossa
[ -]
TAVO
—
B matala 7 mA huippukuormapumppu | peruskuormapumppu
- pois kaytosta (ei kaytossa
- merkitysta)
TAVOD
—
- keski 10 mA - -
f =l
-
[ -]
TAVO
—
korkea 13 mA peruskuormapumppu | huippukuormapumppu
kaytossa pois kaytosta (ei

merkitysta)
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Naytto Tayttoaste Analoginen signaali Kytkentatila
Tyhjennyksessa Taytossa
- erittdin korkea 16 mA H-kuormapumppu pumput pois kaytdsta
& kaytossa
[
TAVYO

—
= ylataso 20 mA kaikki pumput kaytdssa kaikki pumput pois
# kaytosta
L]

Anturihdiridn ja veden ylatason sattuessa samaan aikaan hairidéilmoitusten
prioriteettijarjestyksen mukaisesti etusijalla on ylatason kasittely

7.1.2.2.2 Tayttdmaaran mittaus analogisella anturilla

Kun tayttémaaran mittaukseen kaytetaan 4-20 mA:n ulostulolla varustettua
analogista anturia, anturin tulosignaali kaksinkertaistuu.

|_Out[mA] A

20

16 +

12

() ==t | -~

4 8 12 16 20 |_Sens[mA]
0..3,6 mA

Kuva 5: Tayttomaaran mittaus analogisella anturilla
‘1 ‘0 mA = virhe

Anturin signaalin ollessa 0-3,6 mA johtimen oletetaan olevan poikki ja seuraa
anturivirhe - A11 -.

7.1.2.2.3 Tayttomaaran mittaus kuplituksella tai pneumaattinen mittaus

Kun tayttémaaran mittaukseen kaytetddn pneumaattista mittausta (patopaine) tai
kuplitusta, analogialahto tuottaa tayttéasteeseen verrannollisen virtasignaalin, joka
kuvaa ilmoitusmoduulissa kdytetyn paineanturin mittausalueen mukaan 4-20 mA:n
mittausarvon.
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Kaytettaessa enintadn 3 mWs:n paineanturilla varustettua kytkinlaitetta tayttdaste 0
- 4 mWs:n alueella kuvataan 4-20 mA:lla.

ImA] A

20 +
16 +

12

ofl_ .

1 2 3 4 Hm
Kuva 6: pneumaattinen mittaus 3 mWs:iin asti

‘ 1 ‘0 mA = virhe

Kaytettaessa enintaan 10 mWs:n paineanturilla varustettua kytkinlaitetta tayttoaste
0 - 12 m:n alueella kuvataan 4-20 mA:lla.

ImA] A

20

16 +

12

8 —+

@ 4{ — — >

2 4 6 8 10 12 Hm]
Kuva 7: pneumaattinen mittaus 10 mWs:iin asti

‘ 1 ‘0 mA = virhe

Anturivirhe esitetaan analogialdhddssa aina 0 mA:lla.

7.1.2.2.4 Tayttomaaran mittaus kdytettaessa nostolaitteistoja

Kaytettaessa analogialahtda MiniCompacta/Compacta-sarjojen nostolaitteistojen
kytkinlaitteissa analogialahto tuottaa tayttdasteeseen verrannollisen virtasignaalin,
joka kuvaa kaikista asetetuista saadoista riippumatta 0 - 1 mWs:n alueella 4-20 mA:n
mittausarvon.
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ImA] A

20

16 +

12

8 —+

4 -]
ORI .
T 1 >
0,25 0,5 0,75 1 Hm]
Kuva 8: Nostolaitteistojen tayttdmaaran mittaus

1 ‘0 mA = virhe

Anturivirhe esitetaan analogialahddssa aina 0 mA:lla.

7.1.2.2.5 Tayttéomaaran mittaus osaksi redundantilla kuplituksella tai redundantilla
pneumaattisella mittauksella

Redundantin pneumaattisen tayttémaaran mittausjarjestelman tai osaksi
redundantin kuplitusjarjestelman rakentamiseen tarvitaan paineanturilla varustettu
ilmoitusmoduuli.

Anturien redundantilla sijoittamisella liitetdan Atex-direktiivien mukainen
redundantti vahimmaistason valvonta.

Jannitteensyoton katketessa ja akkukaytdon hairiytyessa tayttomaara mitataan
muuten kuin redundantisti. Redundantti paineanturi ei ole aktiivinen akkukaytdssa.

HUOMAA

Noudata redundantin tayttémaaran mittauksen tai redundantin
kuplimisjarjestelman rakentamisessa liitdntakuvaa/liitinkaaviota.
(= Luku 10.1, Sivu 28)

IImoitusmoduuli antaa mahdollisuuden redundantin pneumaattisen tayttémaaran
mittausjarjestelman tai redundantin kuplitusjarjestelman rakentamiseen.

Kun mittaus tehdaan redundantilla tayttémaaran mittausjarjestelmalla, kaytetaan
laitteen hairiottomassa kaytodssa tayttomaaran mittaukseen ja siten pumpun
ohjaukseen kummankin mittausarvon keskiarvoa.

Hairion ilmetessa jommassakummassa tayttomaaran mittausjarjestelmassa

= muissa kuin Atex-sovelluksissa (3-6-1 Atex-tila = 0, ei kdytdssd) pumppujen
ohjaukseen kaytetdan kulloinkin korkeampaa mittausarvoa

= Atex-sovelluksissa (3-6-1 Atex-tila = 1, kaytdssa) kdytetaan kulloinkin korkeampaa
mittausarvoa, kunnes vahintaan jompikumpi tayttdmaaran mittausjarjestelma
varmistaa vield pumpun peittymisen.
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Kun ei enda voida varmistaa, ettd mahdollisen syttymislahteen rajahdysherkalla
alueella muodostavaa pumppu peittyy, kaikki kdynnissa olevat pumput kytkeytyvat
pois kaytosta.

Hairidtapauksessa seuraa ilmoitus A11 — anturivirhe.

7.1.2.3 Kenttavaylayhteys

LevelControl Basic 2:n laajennusmoduulissa on Modbus-(RTU)-liitanta. Se on erotettu
turvallisesti sahkoisesti kytkinlaitteesta.

Modbus-liitdnta voidaan kytkea suoraan Modbus-verkkoon ja siihen on mahdollisuus
liittaa vastaavat kenttavaylayhdyskaytavat.

Modbus-liitdnta on toteutettu RS485-liitantdana Modbus (RTU)-protokollan kanssa

spesifikaation v1.1b mukaisesti.

Taulukko 13: Kenttavaylayhteyden ominaisuudet

Ominaisuus

Kuvaus/arvo

viestintaprotokolla

Modbus-RTU

vaylaliitanta

220 Q (fix, sisadnrakennettu, kytkettava)

rajapinta EIA-485 (RS485)

siirtonopeus 38400 bittia/s (muutettavissa)

tietobitit 8

pariteetti suora

lopetusbitit 1

laitetyyppi Orja

vaylayhteys pollausmenettely isdnnan ja orjan valilla

esisaadetty laiteosoite

O0xF7 (247)

7.1.2.3.1 Mittausarvot ja parametrit

Kenttavaylajarjestelmassa laitetietoina annetaan kayttéon erilaisia mittausarvoja ja
parametreja. Nama ovat luettavissa toimintokoodilla 03 (Read Holding Registers).

Modbus-RTU kayttaa yleisesti 16-bittista rekisteria. Arvoille, jotka on tallennettu 32-
bittisina lukuina, on siksi valittava kaksi rekisteria.
Desimaalilukuja esitettdessa valittua arvoa on siirrettava oikealle desimaalien
lukumaaralla, johon on viitattu tyyppi/muoto-kohdassa.
Toimintokoodi, rekisteri ja pituus esitetdan heksadesimaalilukuina ja voidaan ottaa
tassa muodossa suoraan Modbus-RTU-protokollaan.

Taulukko 14: Mittausarvot ja parametrit

Toimintokoodi | Rekisteri | Pituus Tyyppi/muoto Parametri Nimike Kuvaus
03 00 01 00 01 16 bittia 1-1-1 tayttomaara |nayttaa tayttdasteen
allekirjoitettu (analoginen) |(mm) analogisessa
# tayttdmaaran
mittauksessa
03 00 02 0001 16 bittia 1-1-2 tayttdmaara |nayttda tayttéasteen
allekirjoitettu (digitaalinen) |esitettaessa tila
# digitaalisessa
mittauksessa
03 00 03 00 01 16 bittia 1-1-3 verkkojannite |ndyttaa verkkojannitteen
allekirjoitettu voltteina
#
03 00 04 00 01 16 bittia 1-1-4 akkujannite |nayttaa akkujannitteen
allekirjoitettu voltteina
# #
03 00 05 00 02 32 bittia 1-1-5 kayttétunnit: Laitteen kayttétunnit
allekirjoittamaton laite
#
03 00 07 00 02 32 bittia 1-2-1 kayttdétunnit: |pumpun 1 kayttéaika
allekirjoittamaton pumppu 1 tunteina
#
22/36 LevelControl Basic 2




kss L.

7 Kayttd
Toimintokoodi| Rekisteri | Pituus Tyyppi/muoto Parametri Nimike Kuvaus
03 00 09 00 02 32 bittia 1-2-2 kaynnistykset: |pumpun 1 kadynnistykset
allekirjoittamaton pumppu 1
#
03 00 0b 00 02 32 bittia 1-2-3 virta: pumppu 1 |pumpun 1 virta
allekirjoittamaton
#,0
03 00 od 00 02 32 bittia 1-2-4 patoteho: pumpun 1 patéteho (kW)
allekirjoittamaton pumppu 1
# #HiH#
03 00 of 00 02 32 bittia 1-2-5 tehotoiminto: |pumpun 1 tehokerroin
allekirjoittamaton pumppu 1 cos ¢
# #H#t
03 00 11 00 02 32 bittia 1-3-1 kayttotunnit:  |pumpun 2 kayttoaika
allekirjoittamaton pumppu 2 tunteina
#
03 00 13 00 02 32 bittia 1-3-2 kaynnistykset: |pumpun 2 kaynnistykset
allekirjoittamaton pumppu 2
#
03 00 15 00 02 32 bittia 1-3-3 virta: pumppu 2 |pumpun 2 virta
allekirjoittamaton
#,#
03 00 17 00 02 32 bittia 1-3-4 patoteho: pumpun 2 patoteho (kW)
allekirjoittamaton pumppu 2
# #H#
03 00 19 00 02 32 bittia 1-3-5 tehotoiminto: |pumpun 2 tehokerroin
allekirjoittamaton pumppu 2 cos @
# #Hi#t
03 00 1b 00 02 32 bittia 2-1-1 Uudet uusien ilmoitusten nayttd
bittimaski ilmoitukset
(= Luku 7.1.2.3.2,
Sivu 23)
03 00 1d 00 01 32 bittia muut
bittimaski ilmoitukset
(= Luku 7.1.2.3.2,
Sivu 23)

7.1.2.3.2 limoitusten siirto

Laitteita koskevat ilmoitukset ja muut ilmoitukset siirretdan bittimaskeina 32 bitin
levyisind. Bitti 31 on talldin korkein bitti (vasemmalla), 0-bitti matalin (oikealla).
Laitteita koskevat ilmoitukset luetaan rekisteristd 52 1c ja kaikki muut ilmoitukset
rekisterista 52 1e.

Taulukko 15: Rekisterin 52 1c laitteita koskevat ilmoitukset

Bitti llmoitus Nimike Kuvaus
bitti 0 -A1- moottorisuoja: pumppu 1 |pumpun 1 moottorinsuojakytkin tai kdamin suojaus
on lauennut
bitti 1 -A2 - moottorisuoja: pumppu 2 |pumpun 2 kdamin suojaus tai moottorinsuojakytkin
on lauennut
bitti 2 -A3 - moottori 1: [Ampdtila  |moottori 1: [ampdtila korkea, kddmin suojaus on
korkea antanut varoituksen
bitti 3 -A4 - moottori 2: [ampdtila  |moottori 2: lampétila korkea, kddmin suojaus on
korkea antanut varoituksen
bitti 4 - A5 - jannitteen haviaminen |sy6ttojannite katkaistu
bitti 5 - A6 - vaihevika Vaihevika (vaiheen haviaminen)
bitti 6 - A7 - vuoto: moottori 1 vuoto: moottori 1 - vuotoanturi reagoinut
bitti 7 - A8 - vuoto: moottori 2 vuoto: moottori 2 - vuotoanturi reagoinut
bitti 8 -A9- ylatasohalytys ylatasohalytys - sailié on taynna
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Bitti limoitus Nimike Kuvaus

bitti 9 -A10 - Ulkoinen halytys ulkoinen halytys - ulkoisen tulon laite on reagoinut

bitti 10 -A11 - anturivika anturivika (uimurivika, johdin poikki, oikosulku)

bitti 11 -A12 - vaara kiertosuunta virheellinen verkkoldhteen kiertokentta
(vaihejarjestys)

bitti 12 -A13- alijannite alijannite (-15 % nimellisjannitteesta)

bitti 13 -Al14 - ylijannite ylijannite (+15 % nimellisjannitteesta)

bitti 14 -A15 - akku tyhja akku tyhja - laite menee pian lepotilaan

bitti 15 - A16 - huoltovalijarjestelma huoltovalijarjestelma: huoltovali on kulunut
loppuun, huolto on suoritettava

bitti 16 -A17 - ilmoitusmoduulin hairié |ilmoitusmoduulissa on hairié

Taulukko 16: rekisterin 52 1e laitteita koskevat ilmoitukset

Bitti limoitus Nimike Kuvaus
bitti 0 #0 Koottu hairidilmoitus  |koottujen hairidilmoitusten rele on kytkenyt
bitti 1 #1 pumpun 1 hairié pumpun 1 kayttoé on vian vuoksi estetty ja sita ei
voida siten haluttaessa kytkea toimintaan
bitti 2 #2 pumpun 2 hairié pumpun 2 kadyttdé on vian vuoksi estetty ja sita ei
voida siten haluttaessa kytkea toimintaan
bitti 3 #3 kayttévalmius: pumppu 1 [Pumpulla 1 ei ole hairiéta, pumpun 1 kasi-0-auto-
kytkin on Auto-asennossa
bitti 4 #4 kayttovalmius: pumppu 2 |Pumpulla 2 ei ole hairiota, pumpun 2 kasi-0-auto-
kytkin on Auto-asennossa
bitti 5 #5 kayttd: pumppu 1 pumppu 1 kdy
bitti 6 #6 kaytté: pumppu 2 pumppu 2 kay
bitti 7 #7 automaattikaytto: pumpun 1 kasi-0-auto-kytkin on Auto-asennossa
pumppu 1
bitti 8 #8 automaattikaytto: pumpun 2 kasi-0-auto-kytkin on Auto-asennossa
pumppu 2
bitti 9 #9 toimintokaynti: pumppu 1 [pumppu 1 on juuri suorittamassa toimintokayntia
bitti 10 #10 toimintokaynti: pumppu 2 |pumppu 2 on juuri suorittamassa toimintokayntia

7.1.2.3.3 Toiminnot

Kenttavaylan avulla LevelControl Basic 2:lla voidaan toteuttaa useita laitetoimintoja.
Niihin paastaan toimintokoodilla 05 (Write Single Coil). Toimintokoodi, rekisteri
(Coil) ja on esitetty heksadesimaalilukuina ja ne voidaan ottaa suoraan tassa
muodossa Modbus-RTU-protokollaan.

Taulukko 17: Kenttavaylatoiminnot

Toimintokoodi | Rekisteri Arvo Nimike Kuvaus
05 f5 01 ff 00 etakuittaus kaikkien odottavien virheiden etakuittaus
05 f5 02 ff 00 ulkoinen hairié  |ulkoisen halytyksen (A10) asettaminen/poistaminen
00 00 (vakioasetus: molemmat pumput pois kaytosta)

7.1.2.3.4 Terminointi

Modbus RTU:n ja kenttavaylaliitannan paatevastukset on asetettu tehtaalla. Jos
ilmoitusmoduuli ei ole paatelaite, irrota paatevastukset.

Jos LevelControl Basic 2:ta kaytetaan paatelaitteena tai jos luodaan pisteesta
pisteeseen -yhteys kenttavaylan yhteyskaytavayksikkéon, oikea toimintatapa on
varmistettava asettamalla ohjauslevylle paatevastukset. Tama voidaan tehda helposti
kayttamalla DIL-kytkimia S1.
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0606006

Schalter S1
N |1 Rs485term |
~| 2| RS485 term.
='3[G-G-GND
- 4 CAN term.
| 5| CAN term.
[6]s16
wi relay 1 relay 2
-fll K1 - R

Kuva 9: DIL-kytkimet S1

Taulukko 18: DIL-kytkimien kytkennat

DIL- Liitanta Kuvaus Tehdasasetus
kytkimet
1 Modbus RTU RS485-terminointi ON
2 RS485-terminointi ON
3 Galvaanisti erotettu GND (yhdistaa OFF
RS485-GND:n yleismaahan)
jarjestelmaliitdnta |CAN-terminointi ON
5 CAN-terminointi ON
ei kaytossa OFF
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8 Huolto/kunnossapito

8.1 Huolto-/tarkastustoimenpiteet

KSB suosittelee laitteen saannollista tarkastusta/ huoltoaoheisen suunnitelman

mukaan:

Taulukko 19: Huolto-/tarkastustoimenpiteet

Korjaus Tarkastus Huolto
Lue lisdkayttdohje sekd kayttd-/asennusohje. X X
Tarkista, etta ilmoitusmoduulin ja LevelControl X X
Basic 2:n ohjauslevyn valinen kaapeliliitanta on

asennettu oikein.

Tarkista, ettd viranmittausmoduulin ja X X
ilmoitusmoduulin valinen kaapeliliitanta on

asennettu oikein.

Kirista liittimet (yksittaiset ilmoitukset, X X
analogialahto, kenttavaylaliitanta,

virranmittausmoduulit).

Tarkista, ettd ilmoitusmoduulin vihrea toiminta- X X
LED palaa jatkuvasti.

Tarkista parametrit.

Suorita koeajo useammassa toimintajaksossa. X X
Tarkista halytyslaitteiden mukaan lukien

yksittaisten ilmoitusten toiminta.

Selvita mahdollinen varaosien tarve.

Ohjeista ja/tai kouluta kayttajat. X

Ota tarvittaessa kayttoon uusi kaytto-/
asennusohje.
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9 Hairiét: syyt ja korjaaminen

9 Hairiot: syyt ja korjaaminen

Taulukko 20: Hairién syyn korjausohjeita

Hairiot

Syyt

Korjaaminen

Kytkinlaite ndyttaa virhetta -
A17-.

IImoitusmoduulissa on hairio.

= Tarkista ilmoitusmoduulin liitanta.

= Katkaise jannitteensyotto ja kytke
laite uudelleen toimintaan.

= Vaihda ilmoitusmoduuli.

IImoitusmoduulin vihrea
toiminta-LED ei pala.

[Imoitusmoduulia ei ole kytketty oikein
paaohjauslevyyn tai se on rikki.

= Tarkista ilmoitusmoduulin liitanta.

= Vaihda ilmoitusmoduuli.

IImoitusmoduulin vihrea
toiminta-LED vilkkuu.

IImoitusmoduulia ei tunnistettu.

= Tarkista kytkinlaitteen
ohjelmistoversio ja paivita
tarvittaessa.

Yksittaiset ilmoitukset eivat ndy
halutulla tavalla.

Saato tai liitanta vaarin

= Tarkista kytkinlaitteen saato.

= Tarkista ilmoitusmoduulin liittimien
liitanta.

Analogialahtoé antaa virheellisen
signaalin.

Saato tai liitanta vaarin

= Tarkista kytkinlaitteen saato.

= Tarkista ilmoitusmoduulin liittimien
liitanta.

Analogialahté ei anna signaalia.

Saato tai liitdnta vaarin
Tayttdomaaran mittausvirhe (ilmoitus -
A11-)

= Tarkista kytkinlaitteen saato.
= Tarkista ilmoitusmoduulin liittimien
liitanta.

= Tarkista tayttomaaran mittaus.

Pneumaattisen mittauksen tai
kuplituksen yhteydessa
virheellinen menettely

S&aato tai liitanta vaarin
Vuotavat letkut

= Tarkista kytkinlaitteen saato.
= Tarkista letkuliitannat.

= Tarkista letkujen tiiviys.

Parametrit 1-2-3 (virta:
pumppu 1) ja/tai 1-3-3 (virta:
pumppu 2) eivat ndy ollenkaan
naytdssa tai ovat vaihtuneet
naytossa.

IImoitus- tai virranmittausmoduulin
liitanta viallinen

Virranmittausmoduulien liitanta
vaihtunut ilmoitusmoduulissa

= Tarkista ilmoitus- ja
virranmittausmoduulin liitannat.

Modbus RTU:n vaylayhteydessa
hairié

Virheellinen liitanta
Yhteydessa hairid
Yhteys katkennut

= Tarkista liitanta.
= Tarkista saadot.

= Katkaise jannitteensyotto ja kytke
laite uudelleen toimintaan.

= Nollaa kytkinlaite.

Yhteydessa
kenttavaylajarjestelmaan hairio

Virheellinen liitanta
Yhteydessa hairio
Yhteys katkennut

= Tarkista liitanta.
= Tarkista saadot.

= Katkaise jannitteensyotto ja kytke
laite uudelleen toimintaan.

= Nollaa kytkinlaite.

Parametrointi
kenttavaylayhteyden jalkeen
virheellinen

Dokumentoimattomia parametreja
voidaan myds muuttaa kenttavaylan
kautta.

= Luo parametrit uudelleen.

= Tarkista kenttavaylayhteyden skripti
ja korjaa.
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10 Muut asiakirjat
10.1 Kytkentakuva/liitinkaavio

10.1.1 Yksittaiset ilmoitukset - Kytkintaulun naytt6 (esimerkki)

g % é Z’ g % g % 111 -|11z 11 211 -|214 212 311 -|314 312 411 -|414 412 511 -|514 512 611 -|614 612
A AN N NI N N SN N NN NN N N NN NI QIOIQIQ|IO
T\ T\ 7T\ 7T\ < LT\
[ (1 I [ T R I T I I [T e T I
I N AR ERN AR N RN 70| || I
il B I _ 1 T —l —1 11 [
T | I | |1 |1 || |
| / N | | e N | | 7/ N | | 7/ N || | | |
Ol el Lol el el Hef |
I L | | || || || |
Kuva 10: Yksittaiset ilmoitukset - Kytkintaulun naytto
pumpun 1 hairié 2 |pumpun 2 hairio
ylataso 4 |anturivika
5 |kayttoé: pumppu 1 6 |kaytté: pumppu 2

IImoitusreleiden kytkent6ja voidaan muuttaa Servicetool-sovelluksen avulla.

10.1.2 Analogialahté

- o

g 8 g8 8 ; ; 7

3 (29 é é Z’ g g g 111 -|114 11 211 -|214 212 311 -|314 312 411 -|414 412 511 ]514 512 611 -|614 612
X1-4 X1-3 X1-1 X1-2 X1-3 X1-4 X1-5 X1-6 X1-7 X1-8 X1-9 X1-10 X1-11 X112 X2-1 X2-2 X2-3 X2-4 X2-5 X2-6 X2-7 X2-8 X2-9 X2-10 § X2-11 X2-12
QIO OO OO OO OO O|O[O]| O[O0 O[O0 O|O|O

GND
4..20 mA
4..20 mA

Kuva 11: Analogialahto

Analogialéhto tuottaa tayttoasteeseen verrannollisen 4-20 mA:n signaalin.
Kytkentda voidaan muuttaa Servicetool-sovelluksen avulla.
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10.1.3 Virranmittaus 3~

®

i
®

~ N (3]
17170
S 120 j—
[4 L2-0ut A——
[d [
L3-out 1
-] ~| @
11 ®
\ L2-In
4 L2-Out 4
C L3-In
L3-Out
Al L]
N e I
~| o] o « g ] o o « El
F6 F6
M M
3~ 3~

Kuva 12: Virranmittaus 3~

Sl T [

sy6ttd: pumppu 1

sy6ttd: pumppu 2

virranmittausmoduuli: pumppu 1

virranmittausmoduuli: pumppu 2

5 l|ilmoitusmoduulissa oleva pumpun 1
virranmittauksen liitanta

ilmoitusmoduulissa oleva pumpun 2
virranmittauksen liitdnta
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10.1.4 Virranmittaus 1~

L-In

W\

L-Out

® ||

[2[o[°1°]

L-In

W\

L-Out

EELE]
O
L]
7

ool \IK\ .

= i I I Y
® ©

- z EI — z &

otliet

Kuva 13: Virranmittaus 1~

sy6ttd: pumppu 1 2 |sy6ttd: pumppu 2
virranmittausmoduuli: pumppu 1 4  |virranmittausmoduuli: pumppu 2
ilmoitusmoduulissa oleva pumpun 1 6 |ilmoitusmoduulissa oleva pumpun 2
virranmittauksen liitanta virranmittauksen liitanta

10.1.5 Kenttavaylayhteys

CAN-GND

RS485-B

111 -|11l 11 211 -|214 212 311 -|314 312 411 -|414 412 511 -|514 512 611 -|614 612
xt-6 § x1-7 | x1-8 | x1-9 fxi-10 f x1-11 | x112 x2-1 | x2-2 | x2-3 | x2-4 | x2-5 | x2-6 | x2-7 | x2-8 | x2-9 | x2-10

7 JAnalog-Out
. |JRS485-GND

x
R
x
&
x
)
b
&
CAN-H
& |canL

x1-4 | x x2-11 | x2-12

QIO OIQ|IC| OO0 O[O O|O|O]| OO0

o
O
Q) |rssesa
Q :
)
%)
%]
%]

RS485-GND | RS485-GND |
RS485-B | Rs485B ModBus RTU :

RS485-A | Rsass-A

| RS485-GND |
--.Jﬂ BACnet-Gateway ‘M--.
... Resgsn |

| |

Lo e e e . — — — |

Kuva 14: Kenttavaylayhteys
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10.1.6 Redundantti pneumaattinen tayttomaaran mittaus

Redundantti patopainejarjestelma tarjoaa redundantin tayttémaaran
mittausjarjestelman samoin kuin ATEX-tilan ollessa kytkettyna redundantin
vahimmaistason valvonnan.

a

x1-7 | x1-8 | x1-9 fxi-10 | xi-11 | x112 x2-1 | x2-2 | x2-3 | x2-a | x2-5 | x2-6 | x2-7 | x2-8 | x2-9 | x2-10 | x2-11 | x2-12

}r::::::__::::::::J‘:toza:l_:::::ig1::I___:::__:j_e_az_‘i__:_____________:_Gjaq_‘_r__________::_______T::::_::::.:_:_______________:E
i A S P! i I I R e Y e L ! N
| A | e n ! DU o W W TSt Ak |
L |
‘H 209]222[221] 220 i | Enable || Alarm i 011]013]015|017|019]031 041051 i: b
N SIS N I i VOO [O]O|O|O|O]O] 1H o;l:
! [m
i H Hi
n [ =N
" [
i I

.
4,8 mm 4,8 mm @

Kuva 15: Redundantti pneumaattinen tayttomaaran mittaus

1 |paineanturi: LevelControl Basic 2 2 |llmoitusmoduulin redundantti
paineanturi
paineenalennusliitin 4 |paineenalennusliitin
5 |upotuskello tai mittauskello 6 |redundantti upotuskello tai
mittauskello
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Redundantin patopainejarjestelman rakentamista varten tarvitaan kaksi
mittauskellosarjaa tai kaksi upotuskellosarjaa.

Molemmat mittaus- tai upotuskellot on asennettava 200 mm:n etaisyyteen (kellon
alareuna) sailion pohjasta. Jos ne sijoitetaan muuhun asennuskorkeuteen, tata
koskevat saadot on tehtava kytkinlaitteeseen.

Taulukko 21: Parametri

Parametri Nimike
3-4-4-1 taso: kello 1
3-4-5-1 taso: kello 2

Poista jannitys viemalla kytkinlaitteen pistoliittimista kumpikin upotus- tai
mittauskellon letku kaapelikiinnitysten lapi ja kirista ne.

Jotta varmistetaan kytkinlaitteen moitteeton toiminta, kummankin mittaus- tai
upotuskellon ilmaletku on asetettava aina kauttaaltaan laskevaan asentoon, jotta
valtetddn kondensaation muodostama veden kertyminen ilmaletkuun. Liian pitkat
letkut on lyhennettava asennuksen yhteydessa.
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10.1.7 Osaksi redundantti kuplitusjarjestelma

Mikali kompressori lakkaa toimimasta vian vuoksi, molemmat tayttomaaran
mittausjarjestelmat toimivat edelleen redundantteina pneumaattisina
tayttomaaran mittausjarjestelmina (patopaineperiaate).

3,2mm

1
1
|
1
1
|

©

[y e

CoOITOIC- T T

4,8m
4,8 mm 4,8 mm
6,4 mm 6,4 mm

N AN

f 200 mm

Kuva 16: Osaksi redundantti kuplitusjarjestelma

1 |paineanturi: LevelControl Basic 2 2 |llmoitusmoduulin redundantti
paineanturi

3 |kompressori kuplitusta varten 4 |aukko

5 |venttiili 6 |paineenalennusliitin

7 |Y-kappale 8 |paineenalennusliitin

9 |upotuskello 10 |redundantti upotuskello

Osaksi redundantin patopainejarjestelman rakentamista varten tarvitaan kaksi
mittauskellosarjaa tai kaksi upotuskellosarjaa.

Molemmat mittaus- tai upotuskellot on asennettava 200 mm:n etaisyyteen (kellon
alareuna) sailion pohjasta. Jos ne sijoitetaan muuhun asennuskorkeuteen, tata
koskevat saadot on tehtava kytkinlaitteeseen.
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Taulukko 22: Parametri

Parametri Nimike
3-4-4-1 taso: kello 1
3-4-5-1 taso: kello 2

Poista jannitys viemalla kytkinlaitteen pistoliittimista kumpikin upotus- tai
mittauskellon letku kaapelikiinnitysten lapi ja kirista ne.

Jotta varmistetaan kytkinlaitteen moitteeton toiminta, kummankin mittaus- tai

upotuskellon ilmaletku on asetettava aina kauttaaltaan laskevaan asentoon, jotta
valtetddn kondensaation muodostama veden kertyminen ilmaletkuun. Liian pitkat
letkut on lyhennettava asennuksen yhteydessa.
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Hakusanaluettelo
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